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Safety Instructions

Before using this product, read the following safety instructions and follow all conventional

safety precautions. Read this manual carefully, and keep it properly.
Any operation not conforming to this manual may cause damage to this product.

Cautions

1.0Only authorized technicians can disassemble this product. Users are not recommended to
disassemble this product by themselves.

2.Use only the power adapter provided by the manufacturer for this product. Use of other
adapters may cause damage to this product.

3.Do not touch wires, sockets, or power adapter when your hands are wet.

4.Do not roll the curtain or body parts into the product drive wheel.

5.Keep this product away from cigarettes, lighters and other open flames.

6.Clean the product after charging.

7.Do not bend the wire excessively, or place heavy objects and sharp objects over the machi-
ne.

8.This product is intended for indoor use. Do not use it outdoors.

9.Do not sit on the product.

10.Do not use this product in a humid environment, such as the bathroom.

11.Before using this product, remove all vulnerable items (such as glasses and lamps) on the
ground, as well as articles that may entangle the edge brush and suction channel (such as
wires, paper, and curtains).

12.Do not place the product in a place where it is easy to fall off (such as tables and chairs).
13.Check carefully that the power adapter is connected with the socket before use; otherwise
the battery may be damaged.

14.To prevent tripping over the product, inform other members of the house when the produ-
ctis working.

15.When the dust box is full, empty the dust box before using this product.

16.The operating temperature of this product is 0°C to 40°C.

17.Do not use this product in a high temperature environment.

18.Remove the battery from the product before scrapping it.

19.When removing the battery, make sure that the product is disconnected from the power
supply.

20.Properly recycle the waste batteries.

Warnings

1.Use only the original rechargeable battery and docking station provided by the manufactu-
rer. Do not use non-rechargeable batteries. For battery specifications, see ,Product Specifi-
cations”.

2.Do not use the product in an environment with open flames or fragile products.

3.Do not use the product in an extremely hot (above 40°C) or extremely cold (below 0°C)
environment.

4.Keep the hair, clothes, fingers and other parts of the human body away from the opening or
operating parts of the product.

5.Do not use the product on wet or water-filled ground.

6.Do not use the product to vacuum any items that may block the product, such as stones
and waste paper.

7.Do not use the product to vacuum any flammable materials, such as gasoline and toner
used in printers or copying machines. Do not use the product in clean areas with flammable
materials.

8.Do not use the product to vacuum any burning items, such as cigarettes, matches, ashes
and other items that may cause fire.

9.Do not place any articles at the suction port. Do not use the product when the suction port
is blocked. Remove the dust, cotton wool and hair from the suction port fo ensure smooth air
circulation at the suction port.

10.Handle the power cord with care to avoid damage. Do not use the power cord to drag or
pull the product and its docking station, use the power cord as a handle, clamp the power
cord in the door gap, or pull the power cord at sharp corners. Do not run the product over
the power cord. Keep the power cord away from heat sources.

11.Do not use a damaged docking station.

12.Even if the product is severely damaged, do not burn the product, as the product battery
may explode.

The laser ranging sensor complies with IEC 60825-1:2014 class 1 laser product standard and

does not produce dangerous laser radiation.
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Product Composition/Packaging Contents

2x mop

2x HEPA filter

1x Self-Empty
Station

1x Cleaning Brush

1x User Manual

F)

2x Dust Bag

1x Charging Cable

Ix Anti-moisture pad

1x Mopping Pad

A

2x Side Brushes

1x Tesla carry bag



Product Composition/Parts Name

Top View

Laser Head Recharge button
Surface Cover < Start/Pause button
A Bumper
“q..
A Reset Button
Dust box Button .

Bottom View

Anti-fall sensor

Universal Wheel
Side Brush

Driving Wheel

Roller Brush Assembly
Dust box




Product Composition/water tank/dust box and mop assembly

Primary Filter

Sponge filter Water Inlet
HEPA Filter
Water tank
Dust box baffle
Charging Pin

Iﬁi\ﬁ‘ Dust Bag

Dust Cover

Mopping Pad Button Signal Indicator

Mopping Pad

Charging Pins
Dust Collecting Mouth

Mop




Product usage/preparation

Notes

1.Before starting the vacuum cleaner, clean up wires and sundries scattered on the ground, and remove easy-to-fall, fragile, valuable and potentially dangerous items.
Avoid being entangled, jammed, dragged, or knocked down by the main unit; otherwise, personal or property damage may be the result.

2.Avoid using this product in a watery ares, otherwise the fan may be damaged and the performance of the vacuum cleaner will be affected.

3. It's forbidden to use the product on a high place where there is no protective barrier.




Product usage/preparation

1. Before using the robot, please remove the protective strip from both sides. 3. Place the Self-empty Station on a solid and level surface against the wall.

Connect the power supply. Do not place any items 1.5 ft or 0.5m to the left and
right and 5 ft or 1.5 m in the front of the self-empty station. Confirm that the dust
bag has been installed and the dust cover has been closed.

2. Install the side brush.




Product Usage/Robot Charging

4. Charging: Place the Robot on the self-empty station for charging (the recharging indicator light flashes during charging and it’s steady when charging is finished. The
charging time is about 6 hours.] During the cleaning process, the Robot can sense that the power is insufficient and automatically start the recharging mode to find the
self-empty station. You can also command the robot to start the recharging mode through the APP.

Charging attention:

Do not use the self-empty station in a highly reflective environment such as the environment exposed to direct  sunlight or with mirrors nearby.
To ensure the normal working time of the robot, please full charge it before using it. The charging time is about 6 hours.

Please make sure the dust bag has been installed before use.




Product Use/installation and network connection

1. Download APP: Download the Tesla Smart app, register and log in.

2.Preparation

-Tap “+"on upper-right corner to add the device, and choose vacuum robot (Wi-Fi) under Small Home Appliance.
-Make sure that the Wi-Fiis 2.4 GHz and input correct Wi-Fi password.

-Press and hold both buttons for 3s’, robot will prompt “Wi-Fi reset”and Wi-Fi indicator starts to flash.
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Network connection

-Tick “Confirm indicator slowly flashing”and then click “Next".

-Choose “AP Mode"from the pop-up window.

-Find the password-less hotspot named Tesla Smart APP from the mobile Wi-Fi list and connect it.

-Return to the Smart Life APP after successfully connecting to the Wi-Fi hotspot, click at the bottom to confirm that the connection is correct, and continue to the next step.
-Wait for the prompt of connection finished, then you can start to operate the robot.



Product usage/use instruction

Power On/Off

Press and hold (D key to power on the robot, power indicator lights on and robot
enters info standby mode. When the robot is in quiet state, press and hold (I)key
to power off the robot, then the cleaning ends.

I Notes: The robot cannot power off while charging.

Start Cleaning

Press (D key to start cleaning, the robot dynamically plans the cleaning path
according to the map generated by scanning, and completes cleaning of different
zones one by one. In each zone, the robot starts edge cleaning first and then does
the remaining part by zigzag cleaning.

Zone 1: Cleaned Zone2: Cleaned

Zone 4: to be cleaned Zone 3: cleaning

Notes:

The robot cannot start cleaning if the battery is too low. Please start cleaning after
charging.

Please tidy up all kinds of cables (including power cable of charging base) on the
ground before cleaning, otherwise the robot may drag the cables and lead to the
power off of other home appliances or damage of items or cables.

If the cleaning zone is less than 4 square meters, the robot will clean twice by de-
fault.

Resumable cleaning: If the battery is insufficient during cleaning, the robot will go
back to the charging base for recharging and automatically resume to interrupted
place to continue cleaning after being fully charged. (This function can be opened
or closed on the APP).

Pause

While working, you can press O 1o pause the robot if the water tank needs more
water or to clean the mop. Press () key to continue cleaning, or press {} key to
back to the charging station and end the cleaning.

I Notes: If the robot is put back to the charging station in the pause state, the clea-

ning will end.

Sleep Mode

If no operation is performed after 10 minutes, the robot automatically enters the
sleep mode, and the power indicator goes off. In the sleep mode, you can press any
button to wake the robot up.




Charging

Auto mode: The robot will automatically go back to the charging station

for charging after cleaning has finished.

Manual mode: Press {3} button to start recharging during the pause state.

The power indicator light flashes intermittently while charging.

Notes: If you start partial cleaning when the robot is in the pause state, the current
cleaning task will be stopped.

!'Notes:
If no operation is performed after 10 minutes, the robot automatically enters the
sleep mode. Put the robot back to charging in fault state, the cleaning will end.

Reset Wi-Fi

If your mobile phone fails to connect to the robot due to reasons such as change
of router settings, forgetting of password or some other reasons, please enter
the Wi-Fi configuration mode on your mobile phone according to the network
connection instructions.

I Notes:If the robot is in wait-to-connect state for more than 2 minutes, the Wi-Fi
function will sutomatically close. To reconnect the robot to your mobile phone,
please reset the Wi-Fi settings.

Clean a pointed zone

You can specify a target point on the APP map and the robot will automatically plan
a route to the point. If you use this function when the robot is in standby or pause
state, the robot will clean a 1.6 x 1.6 square metre zone centered by the robot. After
cleaning, the vacuum cleaner will automatically return to the starting point and stop
working.

Notes: If the robot cannot find the charging base, it will go back to the starting point
automatically. Please put the robot back to the charging station manually.
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Set a restricted zone/ invisible wall
You can set a restricted zone or invisible wall in the app. After the setting is comple-

ted, the robot will not enter the restricted zone or cross the invisible wall for cleaning.

Notes:

Before using this function, you need to open the map save mode in the APP setting.
This function is only used to divide cleaning zones but cannot be used to block dan-
gerous zones.

If the vacuum cleaner is moved or there are big changes in the home, the map may
become invalid and the settings of the invisible wall or restricted zone may be lost.

mopping
restricted zone

visual wall

Clean selected zones

You can select cleaning zones in the app. The robot will clean one or more rooms
based on the zones that you select on the app map, and you can set room cleaning
times in the current mode.

Notes:

Before using this function, you need to open the map save mode in APP setting and
the robot has to generate a map for cleaning.

After cleaning starts, the robot may move to a place beyond the selected zone.

Make sure that you have cleared the obstacles on the ground around the selected

zone, which cannot be used for safety isolation.

B

<A

Real-time map update

Download of multi-language

Invisible wall and restricted zone
setting information display in Cleaning
record

Map management: display of the invisi-
ble wall and restricted zone

Manual control

Firmware update

Volume adjustment

Robot positioning

APP customized mode: judge to clean
based on whole room or single zone

Zone separation, zone infegration,
zone restoration, Adding the map
loading interaction prompt and the
synchronization success or failure
prompt

Zone-based cleaning method
(1) Cleaning sequence

(2) Cleaning/mopping time
(3) Fan speed

(4) Water tank capacity

Choose quiet, standard or Powerful
mode in the APP. Standard by default




Scheduled cleaning DND mode
You can set the scheduled cleaning time in the app. The robot will automatically start  During the DND period, the robot will not automatically resume cleaning, and does
cleaning upon the specified time, and return to the self-empty station after it com- not play voice prompts. You can disable the DND mode in the app.
pletes the cleaning.

Remarks: When the map is not editable, it cannot be saved and the map management
Clean a divided zone function is unavailable. We recommend that you save the map and use the map man-
You can set the cleaning of a divided zone according to the map generated in the agement function after the map is stable.
APP. The robof starts cleaning based on your selected zone. You can also set the
cleaning time in the current mode.

Notes: After cleaning starts, the robot may move to a place beyond the divided
zone. Make sure that you have cleared the obstacles on the ground around the divi-
ded zone, which cannot be used for safety isolation.

Resumable cleaning

After you enable the resumable cleaning function, it is automatically triggered when
the cleaning task is not completed and the battery is insufficient. You do not need to
do any other settings. After you enable the DND mode in the app, the robot does
not carry out resumable cleaning.

When the robot carries out the resumable cleaning function, if you use the app or
tap buttons for other instructions, resumable cleaning will fail.

If the robot cannot access a zone for cleaning due to a closed door or a high door
sill, the resumable cleaning function will be affected.

! Tip: The functions and details of the app may change slightly due to continuous development and upgrade. It is subject to the actual version.




Product usage/mopping

Charging attention:

Do not use the mopping function on a carpet.

Empty the water tank and clean the mop after mopping has finished.
Keep the outside of water tank dry before use.

A.Add water B.Install/uninstall the mopping pad

NoteslDetergent or disinfectant can be added to the water tank as a cleanser (concent-

ration <5%), but any non-specified cleanser should not be used.

C.Install water tank assembly




Component Maintenance/Regular maintenance

Regular maintenance

To achieve the best cleaning effect, clean and maintain the robot regularly according to the table below. Determine the

frequency of cleaning and maintenance according to your habits of use.

Parts Cleaning Frequency Replacement Frequency
Filter Weekly Every 2 months
Roller brush Weekly Every 6 to 12 months
Side brush Monthly Every 3 to 6 months, or when it is obviously damaged
Sensor Monthly When it is obviously damaged
Charging pins Monthly /
Universal wheel Monthly /
Dust Bag / Replace when the self-empty station prompts it is full of

dust, or replace after using it 10 times.




Using the Water Tank

» Do not use the mopping function on a carpet.
« After mopping the floor, empty the water tank in time and remove the cloth.

1. Add water. 3. Install the water tank assembly and
Start mopping the floor.

2. Install the cloth.




Component Maintenance/2 in 1 Water Tank

A. Press down the water tank button to Take it out. B. Empty the water tank. C. Open the Dust box and dump
the trash.

D. Take out the HEPA filter and primary filter. Tap the
HEPA filter to remove dust. Washing with water is not
recommended for the HEPA filter. E. Empty the water tank

F. Dry the dust box and filter

d h th .
and wash the mop components, and keep them dry

to ensure their service life.

Note:

Before installing filters, ensure that the pri-
mary filter and HEPA filter are dry.

Do not expose the primary filter and HEPA

filter to sunlight.




Component Maintenance/Main Brush and Side Brush

A. Open the roller brush cover assembly B. Take out the roller brush

C. Use a tool to clean the tangled hair D. Clean the side brush




Component Maintenance/Charging Electrode, Anti-fall sensor,
Drive Wheel And Universal Wheel

Notes: Charging electrode, Anti-fall sensor and bumper assembly con- Clean the drive wheels and universal wheel
tain sensitive electronic components, use a dry cloth to clean them, and
do not use a wet cloth to prevent damage caused by water.

Clean the charging pins

Clean the Anti-fall sensor




Replace the dust bag

Notes: Replace the dust bag when it is full.




Troubleshooting

If the vacuum cleaner encounters a fault while working, the power indicator blinks quickly in red, and a voice prompt is generated. In this case, rectify the fault by

referring to the table below.

Error Prompt

Solution

Error 1: Laser head is blocked or stuck, please check.

The laser ranging sensor is blocked or jammed by a foreign object. Remove the ob-
struction or foreign object. If the obstruction or foreign object cannot be removed,
move the main unit to a new position and then start it.

Error 2: Collision sensor get stuck,please check the collision sensor

The bumper is stuck. Tap the bumper for several times to remove the foreign object.
If there is no foreign object, move the main unit to a new position and then start it.

Error 3:Right wheel suspended, please remove the robot in a new place then start
again.

The wheel is suspended. Please move the main unit to a new position and then start
it.

Error 4: Anti-fall sensor is blocked,please check and clean anti-fall sensor.

The main unit is suspended. Please move the main unit to a new position and then
start it. This fault may occur when the cliff sensor is too dirty. Please wipe the cliff
sensor clean.

Error 5: Side brush is entangled, please clean the side brush.

The side brushes may be entangled with foreign objects. Please disassemble and
clean the side brushes.

Error 6:Right/left wheel is entangled, please clean the right/left wheel.

The wheel may be entangled with foreign objects. Please clean the wheel and start
the main unit again.

Error 7: The robot is trapped, please remove the robot

The main unit may be stuck. Please remove the obstacles around the main unit.

Error 8: Low battery, please charge..

The power is insufficient. Please charge the vacuum cleaner before using it.

Error 9:Charging problem. please check.

The battery temperature is too high or too low. Please wait and use the vacuum
cleaner after the battery temperature becomes normal.

Error 10: Wall sensor is blocked, please check

The wall sensor is covered by dust. Please wipe the wall sensor.

Error 11: Uneven floor,please remove the robot in a new place then start again.

It is detected that the main unit is filted upon startup. Please place the main unit on
an even ground and restart it.

Error 12: Top cover of laser is blocked or stuck, please check

The laser pressure sensor is pressed or stuck. Please move the vacuum cleaner to a
new position and then restart it.




Troubleshooting

Fault

Solution

Failed to power on the machine

The battery power is insufficient. Please use the vacuum cleaner after charging it on
the docking station.

The battery temperature is too high or too low. Please use the vacuum cleaner when
the ambient temperature is 0°C to 40°C.

Failed to charge the machine

The docking station is not connected to the power supply. Please make sure that
both ends of the docking station power cord are properly connected.

The docking station is not in proper contact with the main unit. Please clean the doc-
king station shrapnel and the charging contact of the main unit.

Check whether the docking station indicator is on.

Slow charging

When used in a high or low temperature environment, the main unit will automatica-
lly decrease the charging speed to extend the battery life.
The charging contact area may be dirty. Please clean the area with a dry cloth.

Failed to return to the docking station

There are too many obstacles around the docking station. Please place the docking
station in an open area.

The main unit is too far away from the docking station. Try to place the main unit near
the docking station.

Abnormal behavior

The vacuum cleaner is powered off and then on again.

There is abnormal noise during cleaning.

The roller brush, side brushes, or main wheel may be entangled with foreign objects.
Clean them after powering off the vacuum cleaner.

The omnidirectional wheel is covered by dust or is entangled during cleaning. It is
recommended that you use a screwdriver to pull it out and rinse it.

The cleaning performance is degraded, or ash is dropped.

The dust box is full. Clean the dust box.
The filter is blocked. Clean the filter.

The Wi-Fi network cannot be connected.

The Wi-Fi function is not activated. Reset the Wi-Fi connection, and try again.

The Wi-Fi signal is not good. Ensure that the main unit is located in a place with good
Wi-Fi signals.

The Wi-Fi connection is abnormal. Reset the Wi-Fi settings, download the mobile
app of the latest version, and try to connect to the Wi-Fi network again.

The Wi-Fi network suddenly cannot be connected. The family router settings may be
incorrect. In this case, contact the customer service for help.

Scheduled cleaning cannot be carried out.

The power is insufficient. Scheduled cleaning will be started only when the remaining
power is more than 20%.




Is any power consumed if the vacuum cleaner always stays at the docking station?

The power consumption is extremely low when the vacuum cleaner always stays at
the docking station. This helps to keep the battery in the best performance.

Is it necessary to charge the battery for 16 hours when the vacuum cleaner is used for
the first three times¢

The lithium battery does not have a memory effect. It can be used instantly after it is
fully charged. There is no need to wait 16 hours.

The mopping module does not output water or the water output is small.

Check whether there is any water in the water tank. Use the mobile app to set the
water output to the maximum value.
Install the mopping cloth and mop stand properly according to the manual.

The power is insufficient during cleaning. After the vacuum cleaner returns to the
docking station for charging, it does not continue cleaning.

Check whether the main unit is in DND mode. The vacuum cleaner will not continue
cleaning in DND mode.

The vacuum cleaner will not continue cleaning if the main unit is manually put back
to the docking station.

The vacuum cleaner cannot return to the docking station after partial cleaning or
after its position is moved.

The vacuum cleaner will re-generate a map after partial cleaning or after it is moved
far away.

If the main unit is far away from the docking station, the main unit may fail to return
to the docking station by itself. In this case, manually put the main unit back to the
docking station.

The vacuum cleaner misses some areas when cleaning.

The wall sensor or cliff sensor may get dirty. It is recommended that you wipe the
sensors using a soft dry cloth.




Product Specifications

ltems Parameters
Classification
Diameter 320 mm
Height 92.5mm
Net weight 2,9kg
Self-empty Station Size 320 x 240 x 165 mm
Self-Empty Station
Weight 2,7 kg
Voltage 14,4V
Battery 3 200 mAh rechargeable lithium battery
Cleaning Dust box capacity 250 ml
Parameters
Water tank capacity 240 ml
Dust Bag Capacity 21
Charging type Auto charging and manual
Charging time Cca 300 min
Cleaning time Cca 120 min
Rated power (W) 42 W
Self-empty Station Fan Power 680 W

Due to the continuous improvement of the product, the product specifications are subject to the actual product. Our company reserves the right to update the product.




INFORMATION ABOUT DISPOSAL AND RECYCLING

This product is marked with the symbol for separate collection. The product must be disposed of in accordance with the regulations for disposal of electrical and electronic
equipment (Directive 2012/19/EU on waste electrical and electronic equipment). Disposal together with regular municipal waste is prohibited. Dispose of all electrical and
electronic products in accordance with all local and European regulations at the designated collection points which hold the appropriate authorisation and certification in
line with the local and legislative regulations. Correct disposal and recycling help to minimise impacts on the environment and human health. Further information regarding
disposal can be obtained from the vendor, authorised service centre or local authorities.

EU DECLARATION OF CONFORMITY
Hereby, Tesla Global Limited declares that the radio equipment type TSL-VC-AI300 is in compliance with EU directives.
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address: tsl.sh/doc

Connectivity: WIFI 802.15.4
Frequency band: 2.400 - 2.480 GHz
Max. radio-frequency power (EIRP): < 20 dBm

Producent
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com




TESLA SMART ROBOT VACUUM
LASER AI300 PLUS

BENUTZERHANDBUCH



Sicherheitshinweise

Vor dem Gebrauch dieses Produkts lesen Sie die folgenden Sicherheitshinweise durch und halten Sie alle Ublichen Sicherheitsmafsnahmen ein.
Lesen Sie dieses Benutzerhandbuch vorsichtig durch und bewahren Sie es zum spateren Gebrauch auf.
Die Nichtbeachtung dieses Benutzerhandbuchs kann zur Beschadigung des Produkts fGhren.

Hinweis

1.Dieses Produkt darf nur von autorisierten Technikern zerlegt werden. Die Benutzer sollten
nicht versuchen, das Produkt selbst zu zerlegen.

2.Benutzen Sie nur den Speiseadapter, der vom Hersteller dieses Produkts angeliefert wird.
Andere Adapter kdnnen das Produkt beschadigen.

3.Beriihren Sie die Kabel, Steckdosen oder den Speiseadapter nicht mit nassen Hénden.
4.Achten Sie darauf, dass in das Antriebsrad des Produkts die Gardinen nicht verwickelt wer-
den und dass darin keine Kdrperteile eingeklemmt werden.

5.Bewahren Sie das Produkt aufser der Reichweite der Zigaretten, der Feuerzeuge und ande-
rer Quellen der offenen Flamme auf.

6.Reinigen Sie das Produkt nach der Aufladung.

7.Biegen Sie das Kabel nicht und bringen Sie auf das Gerat keine schweren oder scharfen
Gegenstande an.

8.Dieses Produkt ist fur den Gebrauch im Innenraum bestimmt. Benutzen Sie es nicht
draufzen.

9.Setzen Sie sich auf das Produkt nicht.

10.Benutzen Sie das Produkt in keinem feuchten Umfeld, wie z. B. ein Badezimmer ist.
11.Vor dem Gebrauch des Produkts beseitigen Sie zerbrechliche Gegensténde (Glaser,
Lampen usw.) und Gegenstande, die sich um die Seitenbirste und um die Saugéffnung (z. B.
Kabel, Papiere, Gardinen usw.) aufwickeln kdnnen, von dem Fufsboden.

12.Bringen Sie das Produkt nicht auf die Stelle, woher es einfach fallen kénnten, (z. B. auf
Tische und Stuhle) an.

13.Uberpriifen Sie vor dem Gebrauch, ob der Speiseadapter zur Steckdose ordentlich an-
geschlossen ist, anderenfalls konnte es zur Beschadigung der Batterie kommen.

14.Machen Sie Gbrige Haushaltsmitglieder aufmerksam, dass das Produkt arbeitet, damit sie
dariber unglicklicherweise nicht stolpern.

15.Wenn der Staubbehélter voll ist, entleeren Sie ihn vor dem nachsten Gebrauch des Pro-
dukts.

16.Die Betriebstemperatur der Batterie liegt im Bereich von 0 °C bis 40 °C.

17 Benutzen Sie das Produkt in dem Umfeld mit hohen Temperaturen nicht.

18.Vor der Entsorgung des Produkts nehmen Sie die Batterien heraus.

19.Vergewissern Sie sich vor dem Herausnehmen der Batterie, dass das Produkt von der
Speisequelle abgetrennt ist.

20.Recyceln Sie die Gebrauchtbatterien ordentlich.

Warnung

1.Benutzen Sie nur wiederaufladbare Originalbatterien und Ladestation, die von dem Herste-
ller geliefert werden. Benutzen Sie keine nichtwiederaufladbaren Batterien. Die Spezifikatio-
nen der Batterie finden Sie in der Sektion ,Produktspezifikation”.

2.Benutzen Sie das Produkt nicht im Umfeld, wo sich die Quelle eines offenen Feuers oder
zerbrechliche Gegenstande befinden.

3.Benutzen Sie das Produkt im Umfeld mit extrem hohen (iber 40 °C) oder extrem niedrigen
(unter O °C) Temperaturen nicht.

4.Halten Sie die Haare, die Bekleidung, die Finger und alle anderen Korperteile aufserhalb der
Reichweite der Offnungen und der beweglichen Teile des Staubsauger-Roboters.
5.Benutzen Sie das Produkt auf dem nassen Fufzboden oder auf dem Fufsboden nicht, auf der
eine grofse Wassermenge vergossen ist.

6.Benutzen Sie das Produkt zum Saugen der Gegensténde nicht, die es blockieren kdnnten,
wie kleine Steine und Abfallpapiere sind.

7.Benutzen Sie das Produkt zum Saugen der brennbaren Materialien nicht, wie das Benzin
oder Tinten aus Druckern und Kopiermaschinen sind. Benutzen Sie das Produkt zur Reinigung
des Raums nicht, wo sich brennbare Materialien befinden.

8.Benutzen Sie das Produkt zum Saugen der brennenden Gegenstande nicht, wie Zigaretten,
Streichhdlzer, Asche usw. sind, welche die Entstehung eines Brands verursachen kénnten.
9.Legen Sie in die Saugdffnung keine Gegenstande ein. Benutzen Sie das Produkt nicht,
wenn die Saugdffnung blockiert ist. Beseitigen Sie von der Saugdffnung den Staub, die Watte
und die Haare, Sie sichern so eine kontinuierliche Luftzirkulation durch die Saugsffnung ab.
10.Manipulieren Sie mit dem Speisekabel vorsichtig, damit Sie es nicht beschédigen. Benut-
zen Sie das Speisekabel zum Ziehen des Produkts oder der Ladestation nicht, tragen Sie das
Produkt an dem Speisekabel nicht, klemmen Sie das Speisekabel in die Tur nicht und fihren
sie es an den scharfen Kanten und Ecken nicht. Verhindern Sie, dass das Produkt Gber den
Speiseadapter Uberfshrt. Halten Sie den Speiseadapter auferhalb der Reichweite der War-
mequellen.

11.Benutzen Sie die Ladestation nicht, wenn sie beschadigt ist.

12.Werfen Sie das Produkt nicht ins Feuer, auch wenn es schwerwiegend beschadigt wére,
weil die Batterie des Produkts explodieren kann.
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Produktaufbau / Ausstattung

]

1x Roboter 1X Selbstentlee- 2x Staubbeutel 1x Mikrofaser-
rungsstation -Montageflsche

= A

2x Mikrofaser 1x Reinigungsburste 1x Ladekabel 2x Seitenbursten

2% HEPA-Filter 1x Bedienungshan- 1x Wasserdichter 1x Tesla-Tasche
dbuch Einsatz




Produktaufbau / Hauptbaugruppen

Draufsicht
Laserkopf Taste ,Recharge” (Aufladen)
Oberer Deckel o Taste ,Start/Pause”
+——  Stofsfanger
“q..
. Taste ,Reset” (Zuriicksetzen)
Taste ,Dust box” =
(Staubbehslter) %
Untenansicht

Hohensensor

Frei drehendes Rad
Seitenbiirste

Laufrad
Turbobiirste-Einheit

Staubsammler




Produktaufbau / Wasserbehélter/ Staubsammler und Mikrofaserbaugruppe

Vorfilter

Schwammfilter
HEPA Filter

Wassereinlass

Wasserbehalter

Staubsammler-Trennwand
Ladekontakt

Iﬁ*#‘ Staubbeutel

Staubdeckel

Taste ,Mopping Pad” (Mikrofa-

ser-Montageflsche) Signalanzeige

Mikrofaser-Montageflsche

Ladekontakte
Staubsammler-Annahmeraum

Mikrofaser




Produktbetrieb / Vorbereitung

Hinweise

1.Vor dem Start des Staubsaugers entfernen Sie die Kabel und kleine Gegensténde sowie leicht zu verstauende, zerbrechliche, wertvolle und potenziell gefshrliche Ge-
genstdnde vom Boden. Vermeiden Sie es, das Hauptgerst zu verwickeln, zu stecken, zu greifen oder zur Seite zu kippen, da sonst persdnliche oder materielle Schaden

das Ergebnis sein konnen.
2 Verwenden Sie dieses Produkt nicht in wasserreichen Bereichen, da sonst der Ventilator beschadigt werden kann, was die Leistung des Staubsaugers beeintrdchtigt.

3.Verwenden Sie dieses Produkt nicht an hohen Stellen ohne Schutzbarriere.




Produktbetrieb / Vorbereitung

1.Bevor der Verwendung des Roboters entfernen Sie die Schutzlaschen an 3.Stellen Sie die Selbstentleerungsstation auf eine feste und ebene Flache an

beiden Seiten. der Wand. Schliezen Sie die Stromquelle an. Stellen Sie keine Gegenstédnde in
einem Abstand von 0,5 m links und rechts von der Station und in einem Ab-
stand von 1,5 M vor der Selbstentleerungsstation auf. Stellen Sie sicher, dass der
Staubbeutel installiert ist und die Staubdeckel geschlossen ist..

2. Installieren Sie die Seitenbirste




Produktbetrieb / Aufladen des Roboters

1.Aufladen: Schliefzen Sie den Roboter zum Aufladen an die Selbstentleerungsstation an (die Ladeanzeige leuchtet wéhrend des Ladevorgangs auf und leuchtet nach
Beendigung des Ladevorgangs kontinuierlich auf. Die Ladezeit betragt etwa 6 Stunden). Wshrend des Reinigungsprozesses kann der Roboter feststellen, dass die

Leistung nicht ausreichend ist, und schaltet er den Lademodus automatisch ein, wodurch er sich zur Selbstentleerungsstation bewegt. Sie kdnnen den Roboter auch
manuell Gber die App steuern und von dort aus den Lademodus aktivieren.

Vorsichtsmafznahmen beim Aufladen:

Verwenden Sie die Selbstentleerungsstation nicht in Umgebungen mit hohem Reflexionsvermagen, wie z. B. Umgebungen mit direkter Sonneneinstrahlung oder
nahe gelegenen Spiegeln.

Laden Sie den Roboter vor dem Gebrauch vollstandig auf, um die normale Betriebszeit des Roboters zu gewshrleisten. Die Ladezeit betragt etwa 6 Stunden.
Vergewissern Sie sich vor dem Gebrauch, dass der Staubbeutel installiert wurde.




Produktbetrieb / Installation und Netzwerkverbindung

1.Herunterladen der App: Laden Sie die Tesla Smart App herunter, registrieren Sie sich und melden Sie sich bei lhrem Konto an.

2.Vorbereitung

-Klicken Sie «+» oben rechts, um ein Gerat hinzuzufigen, und wahlen Sie auf der Registerkarte ,Small Home Appliance” (Kleine Haushaltsgerate) die Option ,Vacuum Robot
(Wi-Fi)” (Roboterstaubsauger (Wi-Fi)) aus.

-Stellen Sie sicher, dass Wi-Fi 2,4 GHz ausgewshlt ist, und geben Sie das richtige Passwort fur Ihr Wi-Fi-Netzwerk ein.

-Halten Sie beide Tasten 3 Sekunden lang gedriickt, der Roboter sendet den Hinweis ,Wi-Fi reset” (Wi-Fi zuricksetzen) und die Wi-Fi-Anzeige beginnt zu blinken.
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3.Netzwerkverbindung

-Markieren Sie die Meldung ., Bestatigen, dass die Anzeige langsam blinkt«, und klicken Sie dann auf ,Weiter”.

-Wahlen Sie im Popup-Fenster ,AP-Modus” (Zugangspunki).

-Suchen Sie in der Liste der Wi-Fi-Netzwerke nach einem unverschlusselten SmartLife-XXXX-WLAN-Zugangspunkt, und stellen Sie eine Verbindung zu ihm her.

-Nachdem Sie eine Verbindung zum WLAN-Hotspot erfolgreich hergestellt haben, kehren Sie zur Tesla Smart-App zuriick, klicken Sie auf die Taste unten, um zu beststigen,
dass die Verbindung korrekt ist, und fahren Sie mit dem nachsten Schritt fort.

-Warten Sie, bis das Popup-Fenster zur Verbindung verschwindet, und Sie kdnnen dann mit der Steuerung des Roboters beginnen.




Produktbetrieb / Gebrauchsanweisung

Ein- / Ausschalten

Um den Roboter einzuschalten, halten Sie die Taste (1) gedriickt, die Betrieb-
sanzeige leuchtet auf und der Roboter wechselt in den Wartemodus. Halten Sie
die Taste (1) gedriickt, um den Roboter auszuschalten, wenn sich der Roboter
im Ruhezustand befindet, nachdem die Reinigung abgeschlossen ist.

I Hinweise. Der Roboter kann wshrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet
werden.

Reinigung starten

Um mit der Reinigung zu beginnen, klicken Sie au(!) der Roboter plant den Rei-
nigungspfad dynamisch geméfs der durch das Scannen erzeugten Karte und fihrt
die Reinigung der verschiedenen Zonen nacheinander durch. In jeder Zone reinigt
der Roboter zuerst die Rander der Zone und bearbeitet dann den Rest der Zone
mit einer Zickzackreinigung.

Zone T: Aufgersumt Zone 2: Aufgersumt

Zone 4: Es wird aufgersumt Zone 3: Es erfolgt die Reinigung

Hinweise:

«Der Roboter kann nicht mit der Reinigung beginnen, wenn der Akkuladestand zu
niedrig ist. Starten Sie die Reinigung, nachdem der Ladevorgang abgeschlossen
ist.

+Legen Sie vor der Reinigung alle Kabel (einschliefslich des Netzkabels der La-
destation) auf den Boden, sonst kann der Roboter die Kabel ziehen, wodurch
andere Haushaltsgerste abgeschaltet werden oder Gegenstande oder Kabel
beschadigt werden.

+Wenn die Grofse des Reinigungsbereichs weniger als 4 Quadratmeter betragt,
wird der Roboter zugeordnet zweimal gereinigt.

«Erneuerbare Reinigung: Wenn der Akkuladestand wéhrend der Reinigung unter
einen bestimmten Schwellenwert f3llt, kehrt der Roboter zur Ladestation, um
nachzuladen, und wenn der Ladevorgang abgeschlossen ist, wird die Reinigung
automatisch von der Stelle fortgesetzt, an der die Reinigung unterbrochen wurde
(diese Funktion kann in der App aktiviert oder deaktiviert werden).

Anhalten

Wshrend des Betriebs kdnnen Sie die Taste (1) drucken, um den Reinigungsvor-
gang anzuhalten, wenn das Wasser im Wasserbehslter hinzugefigt werden muss,
oder um die Mikrofaser zu reinigen. Klicken Sie auf die Taste (D, um mit der
Reinigung fortzufahren, oder klicken Sie auf {} , damit der Roboter zur Ladesta-
tion zurckkehrt und die Reinigung beendet.

Hinweis: Wenn der Roboter, der sich im angehaltenen Zustand befindet, zur La-
destation zuriickkehrt, ist die Reinigung abgeschlossen.

Schlafmodus

Wenn innerhalb von 10 Minuten keine Operation durchgefihrt wird, wechselt der
Roboter automatisch in den Schlafmodus und die Betriebsanzeige erlischt. Dric-
ken Sie eine beliebige Taste, um den Schlafmodus zu verlassen.




Aufladen

Automatischer Modus: Nach Abschluss der Reinigung kehrt der Roboter automa-
tisch zum Aufladen zur Ladestation zurick.

Manueller Modus: Klicken Sie auf Taste{} . um mit dem Aufladen zu beginnen,
wenn sich der Roboter im Anhaltenmodus befindet.

Die Betriebsanzeige leuchtet wéhrend des Ladevorgangs regelmafig auf.

Fehlerstatus
Wenn der Roboter wshrend des Betriebs ausféllt, blinkt die Betriebsanzeige
schnell rot und wird es eine Sprachanfrage generiert.

I'Hinweise:

*Wenn innerhalb von 10 Minuten keine Operation durchgefihrt wird, wechselt
der Roboter automatisch in den Schlafmodus.

«Stellen Sie den Roboter im Falle eines Fehlers wieder in die Ladestation und die
Reinigung wird beendet.

Zuricksetzen des Wi-Fi-Netzwerks

Wenn sich Ihr Mobiltelefon aufgrund einer Anderung der Routereinstellungen,
eines Passworts oder aus anderen Grinden nicht mit dem Roboter verbindet,
aktivieren Sie den Wi-Fi-Konfigurationsmodus Ihres Mobiltelefons geméfs den
Anweisungen fur die Netzwerkverbindung.

I Hinweis:Wenn sich der Roboter langer als 2 Minuten im Bereitschaftszustand be-
findet, wird die Wi-Fi-Funktion automatisch geschlossen. Um den Roboter erneut
mit dem Mobiltelefon zu verbinden, setzen Sie die Wi-Fi-Netzwerkeinstellungen
zurick.

1

Reinigung des Punktbereichs

Sie kénnen einen Zielpunkt auf der Reinigungs-Karte in der App angeben, und der
Roboter plant automatisch eine Route zu diesem Punkt. Wenn Sie diese Funktion
verwenden, wahrend sich der Roboter im Warte- oder Pausenmodus befindet, 16scht
der Roboter den Bereich in Form eines 1,6 X 1,6 Meter grosen Quadrats, der an
dieser Stelle zentriert ist. Nach Beendigung der Reinigung kehrt der Staubsauger
automatisch zum Ausgangspunkt zurtick und stoppt die Arbeit.

Hinweis: Wenn der Roboter die Ladestation nicht finden kann, kehrt er automa-

tisch zum Ausgangspunkt zurick. Bringen Sie den Roboter manuell zur Ladestation
zurick.

1,6m

1,6 m
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Ansetzen einer eingeschrénkten Zone / einer unsichtbaren Wand Nach Beginn der Reinigung kann der Roboter an einen Ort aufserhalb der aus-

Die App bietet die Mdglichkeit, eine eingeschrankte Zone oder eine unsichtbare gewshlten Zone gelangen. Stellen Sie sicher, dass der Boden um die ausgewshlte
Wand anzusetzen. Nach Abschluss der Konfiguration wird der Roboter wéhrend der Zone herum von Hindernissen befreit ist, die nicht zur sicheren Isolierung verwen-

Reinigung nicht in die eingeschrankten Zone gelangen oder eine unsichtbare Wand det werden kénnen.

durchqueren.

Hinweise:

«Bevor Sie diese Funktion verwenden kénnen, missen Sie in den Anwendungsein-
stellungen den Speichermodus fur die Reinigungskarte 6ffnen.

«Diese Funktion wird nur zum Trennen von Reinigungsbereichen verwendet und
kann nicht zum Sperren von Gefahrenbereichen verwendet werden.

*Wenn sich der Staubsauger an einen anderen Ort bewegt oder das Haus grofze
Veranderungen erféhrt, kann die Reinigungskarte ihre Gultigkeit verlieren und die
Einstellungen fur eine unsichtbare Wand oder eine eingeschrankte Zone magli-
cherweise verloren werden.

eingeschrank-
te Zone zum
Wischen mit
Mikpofaser—

unsichtbare Wand

eingeschrankte Zbne zur
Reinigung.........

Reinigung ausgewahlter Zonen

In der App konnen Sie die zu reinigenden Zonen auswahlen. Der Roboter reinigt
einen oder mehrere Rume basierend auf den Zonen, die auf der Reinigungskarte
in der App ausgewshlt wurden. Im aktuellen Modus kénnen Sie auch die Reinigu-
ngszeit fur jeden Raum festlegen.

Hinweise: Bevor Sie diese Funktion verwenden kénnen, mussen Sie den Reinigu-
ngskartenspeichermodus in den Anwendungseinstellungen 6ffnen und der Roboter
generiert eine Reinigungskarte.

~B
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Weitere Funktionen der App

Aktualisierung der Reinigungskarte in
Echtzeit

Mehrsprachigkeit der herunterladba-
ren App

Zobrazeni informaci o nastaveni virtu-
alnich zdi a vylou€enych zén v Zazna-
mu Uklidu a vylou€enych zén

Verwaltung der Reinigungskarte: An-
zeigen einer unsichtbaren Wand und
einer eingeschrénkten Zone

Manudlni ovlddani

Firmware-Aktualisierung

Nastaveni hlasitosti

Positionierung des Roboters

Benutzerdefinierter Anwendungsmo-
dus: Lasung fur die Reinigung eines
ganzen Raumes oder einer einzelnen
Zone

Zonenaufteilung, Zonenzusammen-
fuhrung, Zonenwiederherstellung,
Hinzufigung einer interaktiven Eingab-
eaufforderung zum Laden der Reinigu-
ngskarte und Hinweise zum Erfolg oder
Fehler der Synchronisierung

Zonenbasierte Reinigungsmethode
(T)Reinigungsreihenfolge
(2)Reinigungszeit / Wischen mit Mik-
rofaser

(3)Drehzahl des Ventilators
(4)Kapazitst des Wasserbehélters

Wahl der leisen, standardméfigen oder
leistungsstarken Modus in der App.
Standardméfsig ist der Standardmodus
ausgewshlt




Geplante Reinigung

Die App bietet die Maglichkeit, eine geplante Reinigungszeit einzustellen. Der Ro-
boter beginnt automatisch zur angegebenen Zeit mit der Reinigung und kehrt nach
Abschluss der Reinigung zur Selbstentleerungsstation zuriick.

Modus ,Nicht stéren”

Wshrend des ,Nicht stéren”-Zeitraums wird der Roboter die Reinigung nicht auto-
matisch fortsetzen und Sprachansagen wiedergeben. Sie kénnen den Modus ,Nicht
stéren” in der App deaktivieren.

Reinigung einer getrennten Zone

Die App bietet die M3glichkeit, die Reinigung einer getrennten Zone entsprechend
der erzeugten Reinigungskarte einzustellen. Der Roboter beginnt mit der Reinigung
basierend auf der vom Benutzer ausgewshlten Zone. Im aktuellen Modus kénnen Sie
auch die Reinigungszeit einstellen.

Hinweis: Wenn die Bereinigungskarte unbearbeitet ist, kann sie nicht gespeichert
werden und ist die Kartenverwaltungsfunktion nicht verfigbar. Es wird empfohlen,
die Reinigungskarte beizubehalten und die Kartenverwaltungsfunktion nach Ab-
schluss der Kartenerstellung zu verwenden.

Hinweis: Nach Beginn der Reinigung kann der Roboter an einen Ort aufserhalb der
getrennten Zone gelangen. Stellen Sie sicher, dass der Boden um die getrennte
Zone herum von Hindernissen befreit ist, die nicht zur sicheren Isolierung verwendet
werden kdnnen.

Erneuerbare Reinigung

Wenn die erneute Reinigung aktiviert ist, wird sie automatisch aktiviert, wenn der
Akku unter einen bestimmten Schwellenwert fsllt und der Reinigungsprozess noch
nicht abgeschlossen ist. Es ist nicht notwendig, andere Einstellungen vorzunehmen.
Wenn der Modus ,Nicht stéren” in der App aktiviert ist, fGhrt der Roboter keine
erneuerbare Reinigung durch.

Wenn der Roboter die Funktion einer erneuerbaren Reinigung erfillt, wird die erneu-
erbare Reinigung nicht durchgefihrt, wenn Sie die App verwenden oder eine Taste
driicken, um eine andere Anweisung auszufihren.

Wenn der Roboter den Reinigungsbereich nicht durch eine geschlossene Tir oder
eine hohe Turschwelle erreichen kann, wird die erneuerbare Reinigungsfunktion
unterbrochen.

Modus ,Nicht stéren”

Wshrend des ,Nicht stéren”-Zeitraums wird der Roboter die Reinigung nicht
automatisch fortsetzen und Sprachansagen wiedergeben. Sie kénnen den Modus
.,Nicht stéren” in der App deaktivieren.

Hinweis: Wenn die Bereinigungskarte unbearbeitet ist, kann sie nicht gespeichert
werden und ist die Kartenverwaltungsfunktion nicht verfigbar. Es wird empfohlen,
die Reinigungskarte beizubehalten und die Kartenverwaltungsfunktion nach Ab-
schluss der Kartenerstellung zu verwenden

! Hinweis: Die Funktionen und Elemente der App kénnen sich aufgrund ihrer sténdigen Entwicklung und Aktualisierung leicht andern.

Sie entsprechen der aktuellen Version der App.




Produktbetrieb / Reinigung mit Mikrofaser

Vorsichtsmafsnahmen beim Aufladen:
Verwenden Sie die Funktion zum Waschen mit Mikrofaser auf dem Teppich nicht.
Entleeren Sie nach dem Waschen mit der Mikrofaser den Wasserbehslter und reinigen Sie die Mikrofaser.

Die Auzenflche des Behalters muss vor dem Gebrauch trocken sein.

A. Wasser hinzufiigen B. Mikrofaser-Montagefléche anbringen / herausnehmen

Hinweis-Sie kdnnen dem Wasserbehélter ein Reinigungsmittel oder ein Desinfektionsmi-
ttel (Konzentration < 5 %) als Reiniger hinzufigen; Figen Sie keinen nicht empfohlenen

Reiniger hinzu.

C.Wasserbehilterbaugruppe einbauen




Wartung der Baugruppen / Ladekontakt, Bodenhdhensensor,

Laufrad und frei drehendes Rad

Hinweis: Verwenden Sie ein trockenes Tuch zum Reinigen des Ladekon-

taktes, des Bodensensors und der Stofsifsngereinheit, die empfindlichen
elektronischen Komponenten enthalten; Verwenden Sie kein feuchtes
Tuch, um Wasserschéden zu vermeiden

Reinigen Sie die Ladekontakte

Reinigen Sie die Lauf- und frei drehendes Rad




Wartung der Baugruppen / Turbobiirste und Seitenbiirste

A. Offnen Sie die Turbobiirstendeckelbaugruppe B. Bauen Sie Turbobiirste aus

C. Um verworrene Haare zu entfernen verwenden Sie das D. Reinigen Sie die Seitenbirste
Werkzeug




Ersetzen Sie den Staubbeutel

Hinweis: Der Staubbeutel wird nach dem Fiillen ersetzt.




Fehlersuche und Fehlerbeseitigung

Fehler

Losung

Fehler 1: Der Laserkopf ist blockiert oder verklemmt, Gberprifen Sie ihn.

Der Laserfernsensor ist blockiert oder infolge der Verwicklung eines fremden Ge-
genstandes verklemmt. Beseitigen Sie das Hindernis oder den fremden Gegenstand.
Wenn es nicht maglich ist, das Hindernis oder den fremden Gegenstand zu beseiti-
gen, Ubertragen Sie die Haupteinheit auf eine andere Stelle und starten Sie sie.

Fehler 2: Der Antikollisionssensor hat sich verklemmt, Gberprifen Sie ihn.

Der Stofspuffer hat sich verklemmt. Klopfen Sie auf den Stofspuffer und beseitigen
Sie den fremden Gegenstand. Wenn in dem Stofpuffer kein fremder Gegenstand ist,
Ubertragen Sie die Haupteinheit auf eine andere Stelle und starten Sie sie.

Fehler 3: Gerade das Rad ist iber dem Niveau des Fukbodens, Gbertragen Sie die
Haupteinheit auf eine andere Stelle und starten Sie sie erneut.

Das Rad ist iber dem Niveau des Fufibodens. Ubertragen Sie die Haupteinheit auf
eine andere Stelle und starten Sie sie.

Fehler 4: Der Sensor gegen Absturz ist blockiert, Gberprifen Sie ihn und bereinigen
Sie ihn.

Die Haupteinheit ist iiber dem Niveau des Fukbodens. Ubertragen Sie die Hauptein-
heit auf eine andere Stelle und starten Sie sie. Dieser Fehler kann ebenfalls auf den
verschmutzten Sensor gegen Absturz aufmerksam machen. Wischen Sie den Sensor
gegen Absturz ab.

Fehler 5: An der Seitenburste sind aufgewickelte Schmutzigkeiten, bereinigen Sie sie.

In den Seitenbirsten konnten fremde Gegenstande stecken bleiben. Zerlegen Sie
und bereinigen Sie die Seitenbursten.

Fehler 6: An dem rechten/linken Rad sind aufgewickelte Schmutzigkeiten, bereinigen
Sie sie.

Um das Rad herum kdnnen aufgewickelte fremde Gegenstande sein. Bereinigen Sie
das Rad und starten Sie die Haupteinheit erneut.

Fehler 7: Der Staubsauger-Roboter blieb stecken, Ubertragen Sie ihn auf eine andere
Stelle.

Die Haupteinheit konnten stecken bleiben. Beseitigen Sie die Hindernisse aus der
Umgebung der Haupteinheit.

Fehler 8: Schwache Batterie, laden Sie den Staubsauger-Roboter auf.

Schwache Batterie. Laden Sie den Staubsauger vor der Nutzung auf.

Fehler 9: Problem mit der Aufladung, Gberprifen Sie das Laden.

Die Temperatur der Batterie ist zu hoch oder zu niedrig. Warten Sie, bis die Tempe-
ratur der Batterie auf den Normalwert zuriickkehrt, und starten Sie den Staubsauger-
-Roboter ernedut.

Fehler 10: Der Sensor der Wande ist blockiert, Gberprifen Sie ihn.

Der Sensor der Wande ist mit dem Staub abgedeckt. Wischen Sie den Sensor der
Wande ab.

Fehler 11: Unebener Fusboden, Gbertragen Sie die Haupteinheit auf eine andere
Stelle und starten Sie sie erneut.

Die Haupteinheit war beim Starten geneigt. Legen Sie die Haupteinheit auf den ebe-
nen Fukboden und starten Sie sie erneut.

Fehler 12: Die obere Abdeckung des Lasers ist blockiert oder verklemmt, Gberprifen
Sie sie.

Der Laserdrucksensor des Drucks ist gedriickt oder blockiert. Ubertragen Sie den
Staubsauger-Roboter auf eine andere Stelle und starten Sie ihn erneut.




Fehlersuche und Fehlerbeseitigung

Fehler

Losung

Es ist nicht méglich, den Staubsauger-Roboter einzuschalten.

Schwache Batterie. Laden Sie den Staubsauger-Roboter auf und starten Sie ihn nach-
folgend.

Die Temperatur der Batterie ist zu hoch oder zu niedrig. Benutzen Sie den Staubsau-
ger-Roboter im Umfeld mit der Temperatur zwischen 0 °C bis 40 °C.

Es ist nicht méglich, das Gerét aufzuladen.

Die Ladestation ist an die Einspeisung nicht angeschlossen. Vergewissern Sie sich,
dass die beiden Enden des Speisekabels der Ladestation ordentlich angeschlossen
sind. Schlechter Kontakt zwischen der Ladestation und der Haupteinheit. Bereinigen
Sie die Metallteile der Ladestation und den Ladekontakt der Haupteinheit.
Uberprifen Sie, ob die Kontrollleuchte der Ladestation leuchtet.

Langsames Aufladen

Beim Gebrauch im Umfeld mit der hohen oder niedrigen Temperatur setzt die Haup-
teinheit automatisch die Ladegeschwindigkeit herab, damit die Lebensdauer der
Batterie verlangert wird.

Der Bereich des Ladekontakts kann verschmutzt sein. Bereinigen Sie diesen Bereich
mit einem trockenen Tuch.

Der Staubsauger-Roboter ist in die Ladestation nicht zuriickgekehrt.

Um die Ladestation herum gibt es zu viele Hindernisse. Bringen Sie die Ladestation in
einen mehr freien Raum an.

Aufzergewohnliches Verhalten

Schalten Sie den Staubsauger-Roboter aus und nachfolgend ein.

Der Staubsauger-Roboter gibt wéhrend der Reinigung den aufzergewdhnlichen Larm.

In der Rollenbirste, in den Seitenbirsten oder im Hauptrad konnten fremde Gegen-
stande stecken bleiben. Schalten Sie den Staubsauger-Roboter aus und bereinigen
Sie ihn. Das Allrichtungsrad ist mit dem Staub umhdllt oder es sind darauf Schmutzig-
keiten aufgewickelt. Nehmen Sie das Rad mit Hilfe des Schraubenziehers heraus und
spilen Sie es ab.

Die Reinigungsleistung des Staubsauger-Roboters ist herabgesetzt / der Staubsauger
lasst den Schmutz hinter sich.

Der Staubbehélter ist voll. Leeren Sie den Staubbehalter aus und bereinigen Sie ihn.
Blockierter Filter. Reinigen Sie den Filter. Um die Rollenburste herum sind aufgewic-
kelte fremde Geqgenstdnde. Bereinigen Sie die Rollenbiirste.

Es ist nicht méglich, den Staubsauger-Roboter an das Wi-Fi-Netz anzuschliefzen.

Die Funktion des Wi-Fi-Netzes des Staubsauger-Roboters ist nicht eingeschaltet.
Machen Sie den Reset des Anschlusses an das Wi-Fi-Netz und versuchen Sie es noch
einmal. Schlechte Qualitat des Signals des Wi-Fi-Netzes. Bringen Sie die Einheit in
den Bereich mit dem guten Signal des Wi-Fi-Netzes an.

Nicht standardmafiger Anschluss an das Wi-Fi-Netz: Machen Sie den Reset der Ein-
stellung des Wi-Fi-Netzes, laden Sie die neueste Version der mobilen App herunter
und versuchen Sie, sich erneut anzuschliefzen.

Platzlicher Unterbrechung des Anschlusses an das Wi-Fi-Netz. Unrichtige Einstellung
des Routers. Wenden Sie sich an den Kundenservice.

Es ist nicht méglich, die geplante Reinigung durchzufihren.

Schwache Batterie. Die geplante Reinigung wird nur dann gestartet, wenn die Batte-
rie mindestens auf 20 % aufgeladen ist.




Verbraucht der Staubsauger-Roboter die Energie, wenn er in der Ladestation gela-
ssen ist¢

Wenn der Staubsauger in der Ladestation immer gelassen ist, verbraucht er nur eine
sehr kleine Menge Energie. Er hilft so die méglichst gute Leistung der Batterie erhal-
ten.

Ist es vor den ersten drei Nutzungen nétig, den Staubsauger-Roboter fur die Dauer
von 16 Stunden aufladen zu lassen?

Die Lithium-Batterie hat keinen Speichereffekt. Sobald sie voll aufgeladen ist, ist es
moglich, sie zu nutzen. Es ist nicht notig, 16 Stunden zu warten.

Das Moppmodul gibt kein Wasser aus oder es gibt nur eine sehr kleine Menge Wa-
sser aus.

Uberpriifen Sie, ob es das Wasser im Wasserbehslter gibt. Stellen Sie mittels der App
die Wasserausgabe auf den Maximalwert ein.
Installieren Sie das Mopptuch und den Halter nach den angegebenen Weisungen.

Schwache Batterie wshrend der Reinigung. Der Staubsauger-Roboter setzt danach,
als er in die Ladestation zurickgekehrt ist, die Reinigung nicht fort.

Uberpriifen Sie, ob sich der Staubsauger-Roboter in dem Modus Nicht stéren nicht
befindet. Wenn sich der Staubsauger-Roboter in dem Modus Nicht stéren befindet,
wird er die Reinigung nicht fortsetzen. Wenn der Staubsauger-Roboter in die La-
destation manuell angebracht wurde, wird er die Reinigung nicht fortsetzen.

Der Staubsauger-Roboter kann in die Ladestation nach der Beendigung der Reini-
gung vor Ort [PIN IN GO) oder danach, als die Ladestation versetzt wurde, nicht
zuriickkehren.

Der Staubsauger-Roboter generiert nach der Beendigung der Reinigung vor Ort
oder danach, als die Ladestation versetzt wurde, die Raumkarte des Haushalts erneut.
Wenn sich der Staubsauger-Roboter von der Ladestation zu weit befindet, ist es
maoglich, dass er darin nicht automatisch zuriickkehren kann. In diesem Fall bringen
Sie ihn in die Ladestation manuell an.

Der Staubsauger-Roboter hat wéhrend der Reinigung einige Stellen ausgelassen.

Der Sensor der Wande oder der Sensor gegen Absturz kénnen verschmutzt sein.
Wischen Sie die Sensoren mit einem weichen trockenen Tuch ab.




Parameter

Klassifizierung

Roboter

Selbstentleerungsstation

Reinigungsoptionen

Leistungsfshigkeit

Aufgrund der sténdigen Verbesserung des Produkts entsprechen seine technischen Eigenschaften dem tatsdchlichen Produkt. Unser Unternehmen behslt sich das Recht

vor, das Produkt zu aktualisieren.

ltems Parameters
Durchmesser 320 mm

Hohe 92.5mm
Nettogewicht 29kg

Grofe der Selbstentleerungsstation

320 x 240 x 165 mm

Gewicht 2,7 kg
Spannung 14,4V
Akku 3 200 mAh wiederaufladbare Lithium-Batterie
Kapazitét des Staubsammlers 250 ml
Kapazitst des Wasserbehslters 240 ml
Kapazitét des Staubbeutels 21

Aufladeart Automatisches und manuelles Aufladen
Aufladezeit Cca 300 min
Reinigungszeit Cca 120 min
Nennleistung 42 W
Leistungsfahigkeit des Ventilators der Selbstentlee- 630 W

rungsstation




INFORMATIONEN UBER DIE ENTSORGUNG UND WIEDERVERWERTUNG

Dieses Produkt ist mit einem Symbol fur die getrennte Sammlung gekennzeichnet. Das Produkt muss im Einklang
mit den Vorschriften fur die Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten (Richtlinie 2012/19/EU Gber
elektrische und elektronische Gersteabfslle) entsorgt werden. Eine Entsorgung Uber den normalen Hausmdill

ist unzuldssig. Alle elekirischen und elektronischen Produkte missen im Einklang mit allen &rtlichen

und europaischen Vorschriften an dafir vorgesehenen Sammelstellen, die Uber eine entsprechende Genehmigung
und Zertifizierung geméfs den &rtlichen und legislativen Vorschriften verfigen entsorgt werden. Die richtige
Entsorgung und Wiederverwertung hilft dabei die Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche Gesundheit
zu minimieren. Weitere Informationen zur Entsorgung erhalten Sie von |hrem Verkaufer, der autorisierten
Servicestelle oder bei den 6rtlichen Amtern.

EU-KONFORMITATSERKLARUNG
Hiermit erklért Tesla Global Limited, dass der Funkanlagentyp TSL-VC-AI300 der Richtlinie 2014 /53 /EU entspricht.
Der vollsténdige Text der EU-Konformitatserklsrung ist unter der folgenden Internetadresse verfigbar: tsl.sh/doc

Konnektivitat: WIFI 802.15.4
Frequenzband: 2.400 - 2.480 GHz
Max. Sendeleistung. (EIRP): < 20 dBm

Produzent
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com







TESLA SMART ROBOT VACUUM
LASER AI300 PLUS

UZIVATELSKA PRIRUCKA



Bezpecnostni pokyny

Pfed pouzitim tohoto produktu si prectéte ndsledujici bezpecnostni pokyny a dodrzujte viechna obvykléd bezpecnostni opatreni.

Pozorné si prectéte tuto uzivatelskou pfirucku a uschovejte ji pro budouci pouziti.
Nedodrzeni pokynd této uzivatelské prirucky maze vést k poskozeni produktu.

Upozornéni

1.Tento produkt smi rozebirat pouze autorizovani technici. UzZivatelé by se neméli pokouseli
produkt sami rozebirat.

2.Pouzivejte pouze napéjeci adaptér dodany vyrobcem tohoto produktu. Jiné adaptéry mo-
hou produkt poskodit.

3.Nedotykejte se kabell, zasuvek nebo napéjeciho adaptéru mokryma rukama.

4.Dbejte na to, aby se do hnaciho kolec¢ka produktu nenamotaly z&clony nebo nepfiskfiply
Casti téla.

5.Uchovévejte produkt mimo dosah cigaret, zapalovaci a jinych zdrojd otevieného ohné.
6.Po nabijeni produkt vycistéte.

7 Kabel neohybejte a na spotiebic neumistujte tézké nebo ostré predméty.

8.Tento produkt je urcen pro vnitini pouziti. NepouZivejte jej venku.

9 Nesedejte si na produkt.

10.Nepouzivejte produkt ve vlhkém prostied, jako je napf. koupelna.

11.Pfed pouzitim produktu ze zemé odstraite kiehké predméty (sklenice, lampy atd.) a pred-
méty, které se mohou namotat kolem boéniho kartdCe a sactho otvoru (napf. kabely, papiry,
zéclony atd.).

12.Neumistujte produkt na misto, ze kterého by mohl snadno spadnout (napf. na stoly a Zidle).

13.PFed pouzitim zkontrolujte, zda je napéjeci adaptér radné pripojen k zsuvce, v opaéném
pripadé by mohlo dojit k poskozeni baterie.

14.Upozornéte ostatni cleny domacnosti, Ze produkt pracuje, aby o néj nestastnou ndhodou
nezakopli.

15.Pokud je zasobnik na prach plny, pred dalsim pouzitim produktu jej vyprézdnéte.
16.Provozni teplota baterie je od 0 °C do 40 °C.

17 .Nepouzivejte produkt v prostiedi s vysokymi teplotami.

18.Pred likvidaci produktu vyjméte baterii.

19.Pfed vyjmutim baterie se ujistéte, Ze je produkt odpojen od zdroje napéjeni.

20.Pourzité baterie fddné zrecyklujte.

Varovani

1.PouZivejte pouze origindIni dobijeci baterie a nabijeci stanici dodané vyrobcem. Nepouzi-
vejte nenabijeci baterie. Specifikace baterie naleznete v sekci ,Specifikace produktu”.

2 Nepouzivejte produkt v prostiedi, kde se nachézi zdroj otevieného ohné nebo kiehké
predméty.

3.NepouZivejte produkt v prostiedi s extrémné vysokymi (nad 40 °C) nebo extrémné nizkymi
(pod 0 °C) teplotami.

4. Vlasy, oble€eni, prsty a viechny dalsi ¢asti téla udrzujte z dosahu otvorl a pohyblivych ¢asti
robotického vysavace.

5.Nepouzivejte produkt na mokré podlaze nebo na podlaze, na které je rozlité velké mnozstvi
vody.

6.Nepourzivejte produkt k vysavani predmétq, které by jej mohly blokovat, jako jsou kaminky a
odpadovy papir.

7.Nepouzivejte produkt k vysdvani hotlavych materidld, jsko je benzin nebo inkousty tiskéren
a kopirek. Nepouzivejte produkt k Uklidu prostoru, kde se nachazi hoflavé materidly.
8.Nepouzivejte produkt k vysavani hoticich predméty, jako jsou cigarety, zdpalky, popel atd.,
které by mohly zpUsobit vznik pozaru.

9 Nevklddejte zadné predméty do saciho otvoru. Nepouzivejte produkt, pokud je saci otvor
zablokovany. Ze saciho otvoru odstrarite prach, vatu a vlasy, zajistite tak plynulou cirkulaci
vzduchu sacim otvorem.

10.S napéjecim kabelem manipulujte opatrné, abyste jej neposkodili. Nepouzivejte napjeci
kabel k tahani produktu nebo nabijeci stanice, nenoste produkt za napéjeci kabel, nepfivirejte
napéjeci kabel do dvefi a nevedte jej kolem ostrych hran a rohd. Zamezte, aby produkt prejiz-
dél pres napdjeci adaptér. Udrzujte napdjeci adaptér mimo dosah zdrojd tepla.
11.Nepouzivejte nabijeci stanici, pokud je poskozena.

12.Nevhazujte produkt do ohné, i kdyby byl vézné poskozeny, jelikoz baterie produktu mize
vybouchnout.

Laserovy délkovy senzor je v souladu s pozadavky normy I[EC 60825-1:2014 pro laserova zafizeni tfidy 1a nevyzafuje nebezpecné laserové zéreni.
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Popis produktu / Obsah baleni

Tx roboticky vysavac

—

2x mop

2x HEPA filtr

1x dokovaci stanice

1x Cistici kartdcek

Tx uzivatelskd pri-

rucka

F)

2x prachovy sééek

1x nabijeci kabel

1x podlozka

1x sestava mopu

A

2x boé&ni kartéce

x pytlik



Popis produktu / Nazvy soucasti

Pohled shora

Laserova hlava
Vrchni kryt

Tlacitko zdsobniku

na prach %

Pohled zespoda

Senzor proti paddu

Boc&ni kartac

Hnaci kole¢ko

Zasobnik na prach

Tlagitko névratu do nabijeci stanice
Tlacitko spusténi/pozastaveni Uklidu
Néraznik

Tlacitko pro restart Reset

Viesmérové kolecko

Sestava véleckového kartadce




Popis produktu / Nadrzka na vodu / Zasobnik na prach a sestava mopu

Primérni filtr

Houbovy filtr
HEPA filtr

Pfivod vody

Nédrzka na vodu

Prepézka zésob. na prach
Nabijeci kontakt

Iﬁ*\#‘ Prachovy sécek

Protiprachovy kryt

Tlacitko sestavy mopu Kontrolka signélu

Sestava mopu

Nabijeci kontakty
Saci otvor

Mop




Pouziti produktu / Pred pouzitim

Poznamky

1. Pfed spusténim robotického vysavace odstrante kabely a drobné predméty roztrousené po zemi a nestabilni, kiehké, cenné a potenciélné nebezpecné predméty. Za-
brarite, aby se vysava¢ zamotal, zasekl, néco za sebou tdhl nebo néco prevrhl, v opaéném pripadé mize dojit ke zranéni osob nebo poskozeni majetku.

2. Nepouzivejte produkt ve vihkém prostiedi, v opaéném pripadé mize dojit k poskozeni ventildtoru a ndslednému snizeni vykonu robotického vysavace.

3. Je zakdzéno roboticky vysaval pouzivat na vyvysenych mistech domécnosti bez pouziti ochranné bariéry.




Pouziti produktu / Pred pouzitim

1. Pfed pouzitim robotického vysavace odstrante ochranné pasky z obou stran 4. Samovyprazdnovaci stanici umistéte na pevny a rovny povrch ke zdi. Zapojte
spotfebice. stanici do zasuvky. Do prostoru o velikosti 0,5 m po stranéch a 1,5 m pfed samo-

vyprazdiovaci stanici neumistujte zddné predméty. Ujistéte se, Ze je nainstalo-
van prachovy sécek a zaviete protiprachovy kryt.

3. Nainstalujte bocni kartéce.




Pouziti produktu / Nabijeni robotického vysavace

5. Nabijeni: Umistéte roboticky vysavac do samovyprazdiovaci stanice a nechce jej nabit (b&hem nabijeni bliké kontrolka nabijeni a po dokonZeni nabijeni zistane svitit.
Nabijeni trvé cca 6 hodin.) Beéhem Uklidu mize baterie robotického vysavace klesnout na pfilis nizkou Groven 00 v tom pripadé se roboticky vysavacé automaticky vrati do
samovyprazdiovaci stanice, aby se nabil. Navrat do samovyprazdiovaci stanice mdzete vysavaci rovnéz prikazat prostrednictvim aplikace.

Upozornéni:
Zajistéte, aby se samovyprazdiiovaci stanice nachdzela mimo dosah primého slunecniho svétla a reflexnich predmétd, napr. zrcadel.

Pfed pouzitim robotického vysavace jej nechte plné nabit, zajistite tak maximalni dobu provozu. Nabijeni trvé cca 6 hodin.

Pfed pouzitim robotického vysavace se ujistéte, ze je nainstalovan prachovy sacek.




Pouziti produktu/ Instalace a pripojeni k siti

1. StaZeni aplikace: Stéhnéte si aplikaci Tesla Smart, zaregistrujte se a prihlaste.

2. Priprava

- Chcete-li pfidat zafizeni, kliknéte na ,+“ v pravém hornim rohu a v sekci Small Home Appliance vyberte ,Vacuum Robot (Wi-Fi)* (,Roboticky vysavac (Wi-Fi”).
- Ujistéte se, ze méte k dispozici 2,4GHz Wi-Fi sit a zadejte sprédvné heslo.

- Stisknéte a na 3 sekundy a podrzte obé tlacitka, roboticky vysaval spusti resetovani Wi-Fi sité a kontrolka Wi-Fi sité zacne blikat.

00287 -

0e287 ot -
o X

it s uEs
e e i Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
and enter password.

7 Lab ASUS_ACS300.24..

& 2343678 ®

3.Pripojeni k siti
- Zaskrinéte ,Confirm the indicator is flashing rapidly” (., Potvrzuji, ze kontrolka rychle blikd”) a kliknéte na ,Next” (,Dalsi”).

- Ve vyskakovacim okénku zvolte ,AP Mode” (,ReZim AP”").
- Vyhledejte v seznamu dostupnych Wi-Fi siti mobilniho telefonu nezaheslovany hotspot s nézvem SmartLife-XXXX

a pripojte se k nému.
- Po Uspésném pripojeni k Wi-Fi hotspotu se vrafte zpét do aplikace Tesla Smart, ve spodni ¢asti obrazovky potvrdte pripojeni a pokracujte na dalsi krok.

- Pockejte na pripojeni a po dokonéeni pfipojeni miZete roboticky vysavac zacit ovlddat pomoci aplikace.




Pouziti produktu / Pokyny k pouziti robotického vysavace

Zapnuti/vypnuti Pozndmky:
Chcete-li roboticky vysavac zapnout, stisknéte (D a podrzte tlacitko na vysavaci, Uklid nelze spustit, pokud je Grovef nabiti baterie robotického vysavace piilis nizka.
kontrolka napéjeni se rozsviti a vysavac prejde do pohotovostniho rezimu. Pted spusténim Uklidu nechte vysava& nabit.
Stisknutim (1) a podrzenim tlacitka pozastaveného robotického vysavace jej vy- Pfed Uklidem z podlahy uklidte viechny kabely (véetné napéjeciho kabelu nabijeci
pnete a ukoncite probihajici uklid. stanice), v opacném pfipadé mize roboticky vysaval kabely namotat a odpojit tak
I Pozndmky: B&hem nabijeni nelze roboticky vysavac vypnout. jiné elektrické spotrebice od napdjeni nebo poskodit pfedméty nebo kabely.
Pokud je plocha urcen k Uklidu mensi nez 4 m2, vysavac tuto plochu vycisti dvakrat
Spusténi dklidu (vychozi nastaveni).
Chcete-li spustit 0klid, stisknéte tlacitko (U), roboticky vysavac nésledné dle vy- Automatické pokracovani v Uklidu: Pokud se baterie robotického vysavace zaéne
generované mapy naplanuje frasu Gklidu a postupné uklidi jednotlivé zény do- béhem klidu vybijet, vysaval se automaticky vrati do nabijeci stanice, aby se nabil.
macnosti. V kazdé z6né roboticky vysaval nejprve vysaje podél stén a nasledné Jakmile je baterie dostateéné nabitd, vysavac se automaticky vréti na misto, kde Uklid
pohyby ve tvaru pismene S uklidi zbyvajici plochu. prerusil, a dokonéijej. (Tuto funkei Ize povolit nebo zakézat v aplikaci.)
Pozastaveni
) o ) o Pokud béhem Uklidu potfebujete pridat vodu do nédrzky na vodu nebo vyprat mop,
Zbna 1: Uklizend Zbna 2: Uklizens . .. o . L . , : .
stisknéte tlacitko (1) &imz roboticky vysavad pozastavite. Cheete-li, aby vysavac
i pokracoval v Uklidu, stisknéte tlagitko (1) nebo stisknéte tlacitko {) . &imz ukongite
: 3 i E S probihajici Uklid a poslete roboticky vysavac zpét do nabijeci stanice.
: |1 ¢ > Pozndmky: Pokud se pozastaveny roboticky vysavac vréti do nabijeci stanice, aby se
e : i C ; nabil, probihajici Gklid bude zrusen.
C C
2) : )
N === o RezZim spanku
E % Po 10 minutach necinnosti roboticky vysavac automaticky prejde do rezimu spanku
: (kontrolka napdjeni zhasne). Chcete-li vysava¢ opét probudit, stisknéte libovolné
i tlacitko.
!
' Pozndmky:
Zbna 4: Bude uklizena Zbna 3: Probihé dklid

Nabijejici se vysavac nemize prejit do rezimu spénku.
Po 12 hodinéch v rezimu spénku se vysavac automaticky vypne.




Nabijeni

Automaticky rezim: Po dokonéeni Uklidu se roboticky vysavaé automaticky vréti do
nabijeci stanice, aby se nabil.

Manuélni rezim: Chcete-li pozastaveny roboticky vysavac poslat zpét do nabijeci
stanice, stisknéte flagitko 0 .

Kontrolka napéjeni nabijejiciho se vysavace prerusované blika.

Pozndmky: Pokud tento rezim Uklidu spustite u pozastaveného vysavace, ukoncite
probihajici dklid.

Porucha
Pokud roboticky vysavac béhem Uklidu zaznamené poruchu, kontrolka napéjeni
zacne rychle cervené blikat a uslysite hlasové upozornéni.

I Pozndmky:

Pokud béhem 10 minut po zjisténi poruchy neprovedete zddnou akci, roboticky
vysavac automaticky prejde do rezimu spanku.

Pokud se roboticky vysavac, ktery zjistil poruchu, vrati do nabijeci stanice, probiha-
jici 0klid bude zrusen.

Resetovani Wi-Fi sité

Pokud se v43 mobilni telefon napf. v ddsledku zmény nastaveni routeru nebo za-
pomenutého hesla nepfipoji k robotickému vysavadi, postupujte podle pokynd pro
pripojeni k Wi-Fi siti

a znovu spérujte vysavac s mobilnim telefonem.

I'Pozndmky: Pokud roboticky vysavac ceké na pripojeni déle nez 2 minuty, jeho
funkce Wi-Fi sité se automaticky vypne. Chcete-li vysavac opét pripojit k mobilni-
mu telefonu, resetujte nastaveni Wi-Fi sité.

Uklid na misté

Prostfednictvim mobilni aplikace Ize urcit cilovy bod na mapé. Roboticky vysavac
nasledné automaticky naplénuje trasu a presune se k danému bodu. Pokud pro-
stfednictvim aplikace urcite cilovy bod vysavadi, ktery je v pohotovostnim rezimu
nebo pozastaveny, uklidi kolem tohoto mista prostor o velikosti 1,6 x 1,6 m. Po
dokonceni Uklidu se vysavac automaticky vréti do vychozi pozice.

Pozndmky: Pokud roboticky vysava& nenajde nabijeci stanici, automaticky se vrati

do vychorzi pozice. V tomto pripadé je nutné vysavac do nabijeci stanice umistit

manualné.

1,6 m

1,6 m

7\ 7\ 7\ N\ 7\
©
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Nastaveni vylouc¢ené zény nebo virtualni zdi

Prostfednictvim mobilni aplikace |ze nastavit vylouc¢enou zénu nebo virtuélni zed.
Roboticky vysavac nasledné béhem dklidu nevstoupi do vyloucené zény / neprekro-
Ci hranici, kterou vymezuje virtudlni zed.

Pozndmky:

Pfed pouzitim této funkce je nutné v aplikaci povolit funkci automatického uklédéani
mapy.

Tato funkce se pouzivé pouze k vymezeni zén Gklidy, nelze ji pouzit

k blokovani nebezpeénych zén.

Pokud roboticky vysavac premistite nebo dojde k zdsadni zméné uspofadani doméac-
nosti, mapa miZe pozbyt platnosti a nastaveni virtudlnich zdi nebo vylouéenych zén
bude ztraceno.

VylouZené zbna
pro vytirani

S —

Virtudlni zed'

Vyloucend zéna pro

uklid

Uklid uréitych zén

Prostfednictvim aplikace Ize nastavit zony, které si prejete uklidit. Roboticky vysavac na
zékladé z6n vybranych na mapé

v aplikaci ndsledné uklidi jednu ¢i vice mistnosti. V tomto rezimu je rovnéz mozné
nastavit dobu Uklidu jednotlivych mistnosti.

Pozndmky:

Pfed pouzitim této funkce je nutné v aplikaci povolit funkci automatického uklédéani
mapy a roboticky vysavac rovnéz musi mit vygenerovanou mapu Uklidu.

Po spusténi Uklidu se roboticky vysaval pfesune za vybranou zénu. Z podlahy

kolem vybrané zény odstrarite viechny pripadné prekazky (vyjma prekazek

slouzicich k zamezeni pohybu vysavace).

B

VA

Aktualizace mapy v redlném Case

Stazeni dal3ich jazykd

Zobrazeni informaci o nastaveni virtu-
alnich zdi a vylou€enych zén v Zézna-
mu Uklidu a vyloucenych zén

Spréva mapy: Zobrazeni virtudInich zdi

Manualni ovlddéni

Aktualizace firmwaru

Nastaveni hlasitosti

Umisténi robotického vysavace

Vlastni rezim aplikace: Rozhodnéte,
zda chcete uklidit celou mistnost nebo
pouze urcitou zénu.

Oddéleni zény, Integrace zény, Obno-
veni zony, Pridani ozndmeni interakce
pfi nacitdni mapy a ozndmeni o Uspé&s-
né nebo nelspé&sné synchronizaci

Metoda Uklidu dle zén

(1) Sekvence Gklidu

(2) Doba dklidu/vytiréni

(3) Rychlost ventildtoru

(4) Objem nadrzky na vodu

V aplikaci mdzete zvolit tichy, bézny
nebo vykonny rezim Gklidu. Vychozim

rezimem Gklidu je bézny rezim.

I'Pozndmka: Funkce a detaily aplikace se mohou v disledku neustélého vyvoje a aktualizaci mirné lisit. Rozhodujici je aktudlIni verze aplikace.




Planovany uklid Rezim nerusit
Prosttednictvim aplikace Ize nastavit ¢as plédnovaného tklidu. Béhem rezimu nerusit nebude roboticky vysavac automaticky pokracovat v Uklidu
V dany cas roboticky vysava¢ automaticky spusti Uklid a po jeho dokonéeni se vréti nebo prehravat hlasové upozornéni. Rezim nerusit mizete vypnout v aplikaci.
do samovyprazdnovaci stanice.
Pozndmky: Pokud mapu nelze upravovat, nelze ji ulozit a funkce sprévy mapy neni k
Uklid rozdélené zény dispozici. Doporuéujeme mapu ulozit a funkci sprévy map pouzit az poté, co je mapa
Prostrednictvim aplikace Ize nastavit rozdélenou zénu, kterou si prejete uklidit. Ro- kompletni.
boticky vysavac nasledné uklidi zénu, kterou jste v aplikaci vybrali. V tomto rezimu je
rovnéz mozné nastavit dobu Uklidu.

Pozndmky: Po spusténi Uklidu se roboticky vysaval pfesune za vybranou zénu. Z
podlahy kolem vybrané zény odstrafte viechny pripadné prekézky (vyjma prekazek
slouzicich k zamezeni pohybu vysavace).

Automatické pokracovani v Uklidu

Po povoleni funkce automatického pokrac¢ovéni v Uklidu se tato funkce automaticky
aktivuje poté, co Uroven nabiti baterie klesne na prilis nizkou Groven a vysavac ne-
muze dokoncit Uklid. Neni nutné provédét z4dné dalsi nastaveni. Po povoleni rezimu
nerusit v aplikaci se funkce automatické pokracovani v Uklidu neaktivuje.
Automatické pokracovani v Uklidu |ze zrusit prostrednictvim aplikace nebo zadénim
jinych pokynd po stisknuti tlagitek robotického vysavace.

Pokud robotickému vysavaci ve vstupu do dané zény bréni zaviené dvefe nebo
vysoky prah, nebude moci Uklid dokondit.

! Pozndmka: Funkce a detaily aplikace se mohou v dusledku neustélého vyvoje a aktualizaci mirné lisit. Rozhodujici je aktudIni verze aplikace.




Pouziti produktu / Vytirani

Upozornéni:
Nepouzivejte funkci vytirdni pro Uklid kobercd.
Po dokonceni vytiréni vyprdzdnéte nddrzku na vodu a vyperte mop.

Pfed pouzitim robotického vysavace se ujistéte, ze je vnéjsi ¢ast nddrzky na vodu suché.

A. Dopliite vodu. B. Instalace a odinstalovani sestavy mopu

Pozndmky: Do nddrzky na vodu lze pridat Cistici nebo dezinfekéni prostredek (koncentra-
ce <5 %), nepouzivejte viak z&dny Cistici prostiedek, ktery neni doporuceny vyrobcem.

C. Nainstalujte naddrzku na vodu.




Udrzba / B&Zna Gdriba

Bézna Udrzba

Pro dosazeni co nejlepsich vysledkd pravidelné Cistéte a provédéjte Gdrzbu robotického vysavace dle pokynd uvede-

nych v tabulce nize. Frekvenci ¢isténi a Gdrzby zvolte dle pouzivéni spotiebice.

Doporucena frekvence cisténi a udrzby:

Soucast Frekvence cisténi Frekvence vymény
Filtr Kazdy tyden Kazdé 2 mésice
Hlavni kartac Kazdy tyden Kazdych 6-12 mésicd

Boéni kartdc

Kazdy mésic

Kazdych 3-6 mésicl, nebo pokud je viditelné
poskozeny

Kryt véle¢kového kartéce

Kazdy mésic

Kazdych 3-6 mésicd, nebo pokud je tésnéni krytu
véleckového kartéce ze silikonové gumy viditelné

poskozené
Senzor Kazdy mésic Pokud je viditelné poskozeny.
Nabijeci kontakty Kazdy mésic /
Viesmérové kolecko Kazdy mésic /

Viesmérové kolecko

/

Vyménte jej, pokud samovyprazdiovaci stanice hlasi,
Ze je plny prachu, nebo po 10 pouzitich.




Udrzba / Nadrzka na vodu 2v1

A. Stisknéte tlacitko nddrzky na vodu a vyjméte ji. B. Vyprazdnéte nadrzku na vodu. C. Oteviete zasobnik na prach
a vyprazdnéte jej.

D. Vyjméte HEPA filtr a primarni filtr. Poklepejte na
HEPA filtr, abyste z néj odstranili prach. HEPA filtr

nedoporucujeme omyvat vodou. E. Vyprazdnéte nadrzku

na vodu a vyperte mop.

F. Nechte zasobnik na prach

a komponenty filtru zcela
uschnout a udrZujte je suché,
prodlouzite tak jejich Zivotnost.

Pozndmka:

Pfed instalaci filtrG se ujistéte, ze primarni
filtr a HEPA filtr jsou suché.
Nevystavujte primarni filtr a HEPA filtr

primému sluneénimu zafeni.




Udrzba / Hlavni a boéni kartaé

A. Oteviete kryt sestavy valeckového kartace.

C. Pomoci nastroje ocistéte kartac od namotanych vlast

B. Vyjméte valeckovy kartac.

D. O¢istéte boéni kartac.




Udrzba / Nabijeci kontakt, senzor proti padu, hnaci kole¢ko
a vsesmérové kolecko

Pozndmky: Nabijeci kontakt, senzor proti pddu a sestava ndrazniku obsa- Ocistéte hnaci kolecka a vSesmérové kolecko.
huji citlivé elektronické soucastky, k jejich Eisténi pouZivejte pouze suchy
hadrik, v pfipadé pouziti mokrého hadriku by doslo k jejich poskozeni.

Ocistéte nabijeci kontakty.




Vyména jednorazového sacku.

Poznamky: Jakmile je prachovy sacek plny, vyméiite jej.




N ’ , o

Reseni problému

Pokud roboticky vysavac béhem Uklidu zaznamené poruchu, kontrolka napéajeni zacne rychle cervené blikat a uslysite hlasové upozornéni. V tomto pfipadé postupujte
podle pokynl v nize uvedené tabulce a problém odstrante.

Chyba Reseni

Chyba laseru Laserovy délkovy senzor je zablokovany nebo zaseknuty v disledku uviznuti ciziho
predmétu. Odstrante prekdzku nebo cizi predmét. Pokud prekézku nebo cizi predmét
nelze odstranit, preneste roboticky vysavac na jiné misto a spustte jej.

Zaseknuty néraznik Néraznik se zasekl. Nékolikrdt na néraznik poklepejte a odstrante cizi predmét. Pokud
v nérazniku neni Zadny cizi predmét, preneste roboticky vysavac na jiné misto a spust-
fe jej.

Kolecko je nad Grovni zemé. Kolecko je nad Grovni zemé. Preneste roboticky vysavac na jiné misto a spustte jej.

Chyba senzoru proti padu Senzor proti pddu mdze byt zaspinény. Ottete jej.

Chyba bocnich kartacd V boénich kartdcich mohly uviznout cizi pfedméty. Rozeberte a olistéte bocni karté-
Ce.

Chyba pravého/levého kolecka Kolem kolecka mohou byt namotané cizi predméty. Ocistéte kolecko a opét spustte
roboticky vysavac.

Chyba hlavniho kartéce Kolem véleckového kartdce mohou byt namotané cizi predméty. Ocistéte kolecko a
opét spustte roboticky vysavac.

Roboticky vysavac se zasekl, preneste jej na jiné misto a opét jej spustte. Hlavni jednotka mohla uviznout. Odstrante piekazky z okoli robotického vysavace.

Chyba nabijeni Teplota baterie je prilis vysoka, nebo prilis nizka. Pockejte, nez se teplota baterie vréti
do normaéluy,

Prachovy sécek je plny, vyménte jej. a opét spustte roboticky vysavac.

Prachovy sécek neni nainstalovany. Vymérite prachovy sécek.

Kryt stanice neni dobfe uzavieny. Pfed odsdvanim prachu nainstalujte prachovy sacek.




Reseni problému

Chyba

Reseni

Roboticky vysavac nelze zapnout.

Slabé baterie. Nabijte roboticky vysavac a nasledné jej spustte.
Teplota baterie je prilis vysoka, nebo prilis nizka. Roboticky vysavac pouzivejte v pro-
stiedi o teploté mezi 0 °C a7 40 °C.

Pfistroj nelze nabit.

Nabijeci stanice neni pfipojena k napéjeni. Ujistéte se, Ze oba konce napéjeciho
kabelu nabijeci stanice jsou F4dné pfipojené.

Spatny kontakt mezi nabijeci stanici a hlavni jednotkou. Ocistéte kovové Easti nabijeci
stanice a nabijeci kontakt hlavni jednotky.

Zkontrolujte, zda sviti kontrolka nabijeci stanice.

Pomalé nabijeni

PFi pouziti v prostfedi s vysokou nebo nizkou teplotou hlavni jednotka automaticky
snizi rychlost nabijeni, aby se prodlouzila zZivotnost baterie.

Oblast nabijeciho kontaktu mize byt zaspinéna. Ocistéte tuto oblast suchym hadfi-
kem.

Roboticky vysavac se nevrétil do nabijeci stanice.

Kolem nabijeci stanice je prilis mnoho prekazek. Umistéte nabijeci stanici do volnéjsi-
ho prostoru.

Hlavni jednotka je prilis daleko od nabijeci stanice. Pfeneste hlavni jednotku blize k
nabijeci stanici.

Neobvyklé chovani

Roboticky vysavac vypnéte a ndsledné zapnéte.

Roboticky vysavac vydévé béhem Uklidu neobvykly hluk.

Ve véleckovém kartééi, bocnich kartacich nebo hlavnim kolec¢ku mohly uviznout cizi
predméty. Vypnéte roboticky vysavac a olistéte je.

Viesmérové kolecko je obaleno prachem nebo jsou na ném namotény necistoty.
Pomoci sroubovéku kolecko vyjméte a opldchnéte.

Cistici vykon robotického vysavace je snizen / vysavac za sebou zanechava necistoty.

Zasobnik na prach je plny. Vyprézdnéte a ocistéte zdsobnik na prach.
Zablokovany filtr Vycistéte filtr.
Kolem véleckového kartdle jsou namotané cizi predméty. Ocistéte vélelkovy kartaé.

Roboticky vysavac nelze pripojit k Wi-Fi siti.

Funkce Wi-Fi sité robotického vysavace neni zapnutd. Resetujte pripojeni k Wi-Fi siti
a zkuste to znovu.

Spatné kvalita signélu Wi-Fi sité. Umistéte jednotku do oblasti s dobrym signélem
Wi-Fi sité.

Nestandardni pripojeni k Wi-Fi siti. Resetujte nastaveni Wi-Fi sité, stdhnéte nejnovéjsi
verzi mobilni aplikace a zkuste se znovu pfipojit.

N&hlé preruseni pripojeni k Wi-Fi siti. Nesprévné nastaveni routeru. Obratte se na
zdkaznicky servis.

Nelze provést pldnovany Uklid.

Slabé baterie. Pldnovany Uklid bude spustén, pouze pokud je baterie nabita alespon
220 %.




Spotrebovévaé roboticky vysavaé energii, pokud je vzdy ponechan v nabijeci stanici¢

Pokud je vysaval vzdy ponechan v nabijeci stanici, spotfebovava pouze velmi
malé mnozstvi energie. Pomaha tak udrzovat co nejlepsi vykon baterie.

Je pfed prvnimi tfemi pouzitimi nutné roboticky vysavaé nechat nabijet po dobu 16

hodin?

Lithiova baterie nemé pamétovy efekt. Jakmile je pIné nabit3, Ize ji ihned pouzit.
Neni nutné cekat 16 hodin.

Mopovaci modul nevydévé vodu, nebo pouze velmi malé mnozstvi vody.

Zkontrolujte, zda je v nddrzce na vodu voda. Prostiednictvim aplikace nastavte
vydej vody na maximum.
Nainstalujte mopovaci hadfik a drzék dle uvedenych pokynd.

Slabé baterie béhem Uklidu. Roboticky vysaval poté, co se vrétil do nabijeci stanice,
aby se nabil, nepokracuje v Uklidu.

Zkontrolujte, zda roboticky vysavac neni v rezimu nerusit. Pokud je roboticky
vysavac v rezimu nerusit, nebude pokracovat v Uklidu.

Pokud byl roboticky vysava¢ manuélné umistén do nabijeci stanice, nebude po-
kracovat v Uklidu.

Roboticky vysavac se nemdze vrétit do nabijeci stanice po dokonceni Uklidu na misté
(PIN'N GO) nebo poté, co byla nabijeci stanice pfesunuta.

Roboticky vysavac po dokonceni Uklidu na misté nebo poté, co byla nabijeci
stanice presunuta, znovu vygeneruje mapu domacnosti.

Pokud se roboticky vysavac nachézi prilis daleko od nabijeci stanice, je mozné, ze
se do ni nebude moci automaticky vrétit. V tomto pfipadé jej do nabijeci stanice
umistéte manudlné.

Roboticky vysava¢ béhem Uklidu vynechal nékterd mista.

Senzor stén nebo senzor proti pddu mohou byt zaspinéné. Otfete senzory mék-
kym suchym hadfikem.




Parametry

Parametr Specifikace
Kategorie
Prdmér 320 mm
Vyska 92.5mm
Roboticky vysavac
Cists hmotnost 2,9kg

Velikost /Rozméry

320 x 240 x 165 mm

Dokovaci stanice

Hmotnost 2,7 kg
Napéti 14,4V
Baterie
Baterie 3 200 mAh dobijeci lithiové baterie
Objem zésobniku na prach 250 ml
Objem néddrzky na vodu 240 ml
Objem prachového sacku 21

Parametry uklidu

Typ nabijeni Automatické nebo manuélni nabijeni
Doba nabijeni Cca 300 min
Doba Uklidu Cca 120 min
Jmenovity vykon (W) 42 W
Vykon ventildtoru ssamovyprazdiovaci stanice 680 W

Vzhledem k neustélému vylep3ovani nasich produktl jsou rozhodujici specifikace skuteéného produktu.

Nase spolecnost si vyhrazuje prévo produkt aktualizovat.




INFORMACE O LIKVIDACI A RECYKLACI

V3echny produkty s timto oznacenim je nutno likvidovat v souladu s predpisy pro likvidaci elektrickych

a elektronickych zafizeni (smérnice 2012/19/EU). Jejich likvidace spole¢né s béznym komunalnim

odpadem je nepfipustnd. Vsechny elekirické a elektronické spotiebice likvidujte v souladu se viemi mistnimi
i evropskymi predpisy na uréenych sbérmych mistech s odpovidajicim oprévnénim a certifikaci dle mistnich

i legislativnich predpist. Sprévna likvidace a recyklace napoméhé minimalizovat dopady na Zivotni prostiedi
a lidské zdravi. Dalsi informace k likvidaci ziskéte u prodejce, v autorizovaném servisu nebo u mistnich Gfadu.

EU PROHLASENI O SHODE
Timto spolecnost Tesla Global Limited prohlasuje, Ze typ rédiového zafizeni TSL-VC-AI300 je v souladu se smérnici
2014/53/EU. UpIné znéni EU prohléseni o shodé je k dispozici na této internetové adrese: tsl.sh/doc

Konektivita: WIFI 802.15.4
Kmitoctové pasmo: 2.400 - 2.480 GHz
Max. radiofrekvenéni vykon (EIRP): < 20 dBm

Vyrobce
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com







TESLA SMART ROBOT VACUUM
LASER AI300 PLUS

POUZIVATEL'SKA PRIRUCKA



Bezpecnostné pokyny

Pred pouzitim tohto vyrobku si precitajte nasledujice bezpecnostné pokyny a dodrzujte vietky obvyklé bezpecnostné opatrenia.

Pozorne si precitajte tto uzivatelskd prirucku a odlozte siju pre budice pouzitie.

Nedodrzanie pokynov tejto pouzivatelskej prirucky méze viest k poskodeniu vyrobku.

Upozornenie

1.Tento vyrobok mézu rozoberat iba autorizovani technici. Pouzivatelia by sa nemali pokisaf
vyrobok sami rozoberaf.

2.Pouzivajte iba napéjaci adaptér dodany vyrobcom tohto vyrobku. Iné adaptéry mézu vyro-
bok poskodit.

3.Nedotykajte sa mokrymi rukami kéblov, zdsuviek ani napéjacieho adaptéra.

4.Dévajte pozor, aby sa do hnacieho kolieska vyrobku nenamotali zéclony alebo nepriskripli
Casti tela.

5.Vyrobok skladujte mimo dosahu cigariet, zapalovacov a inych zdrojov otvoreného ohfa.
6.Po nabijani vyrobok vycistite.

7.Kabel neohybajte a na spotrebi¢ neumiestiujte tfazké alebo ostré predmety.

8.Tento vyrobok je uréeny na pouzitie v interiéri. NepouZivajte ho vonku.

9.Na vyrobok si nesadajte.

10.Vyrobok nepouzivajte vo vlhkom prostredi, napr. v kipelni.

11.Pred pouzitim vyrobku z podlahy odstrérite krehké predmety (pohére, lampy atd’) a tiez
predmety, ktoré sa mézu namotat okolo boénej kefy a sacieho otvoru (kéble, papiere, z&clony
atd’).

12.Vyrobok neumiestiujte na miesto, z ktorého by mohol lahko spadnit (napr. na stoly a
stolicky).

13.Pred pouzitim skontrolujte, i je napdjaci adaptér dobre pripojeny k zdsuvke, v opacnom
pripade by mohlo déjst k poskodeniu batérie.

14.Upozornite ostatnych ¢lenov domécnosti, Ze vyrobok pracuje, aby o nestastnou ndhodou
nezakopli.

15.Ak je zdsobnik na prach plny, pred dalsim pouzitim vyrobku ho vyprézdnite.
16.Prevadzkova teplota batérie je od 0 °C do 40 °C.

17 Vyrobok nepouzivajte v prostredi s vysokou teplotou.

18.Pred likvidaciou vyrobku vyberte batériu.

19.Pred vybratim batérie sa ubezpette, Ze vyrobok je odpojeny od zdroja napsjania.
20.Pourzité batérie riadne zrecyklujte.

Varovanie

1.PouZivajte iba originalne dobijacie batérie a nabijaciu stanicu dodanu vyrobcom. Nepo-
uzivajte batérie, ktoré nemozno dobif. Specifikiciu batérie néjdete v sekcii ,Specifikécia
vyrobku”.

2. Vyrobok nepouzivajte v prostredi, kde sa nachadza zdroj otvoreného ohfa alebo krehké
predmety.

3.Vyrobok nepouzivajte v prostredi s extrémne vysokou (nad 40 °C) ani extrémne nizkou (pod
0 °C) teplotou.

4. Vlasy, oblecenie, prsty a vietky dalsie asti tela udrzujte mimo dosahu otvorov a pohybli-
vych ¢asti robotického vysévaca.

5.Vyrobok nepouzivajte na mokrej podlahe ani na podlahe, na ktorej je rozliate velké mnoz-
stvo tekutiny.

6.Vyrobok nepouZivajte na vysavanie predmetov, ktoré by ho mohli zablokovat, ako st kami-
enky a odpadovy papier.

7.Vyrobok nepouzivajte na vysdvanie horlavych materidlov, ako je benzin alebo atrament do
tlaciarni a kopirok. Vyrobok nepouzivajte na Cistenie priestoru, kde sa nachadzaju horlavé
materidly.

8.Vyrobok nepouzivajte na vysavanie horiacich predmetov, ako st cigarety, zapalky, popol
atd’, ¢o by mohlo spdsobit vznik poziaru.

9.Do sacieho otvoru nevkladajte ziadne predmety. Vyrobok nepouzivajte, ak je saci otvor
zablokovany. Zo sacieho otvoru odstrafte prach, vatu a vlasy, zaistite tak plynuld cirkuléciu
vzduchu cez saci otvor.

10.S napéjacim kdblom manipulujte opatrne, aby ste ho neposkodili. Napéjaci kdbel nepouzi-
vajte na fahanie vyrobku alebo nabijacej stanice, vyrobok nenoste za napéjaci kdbel, napéjaci
kabel nepritvérajte do dveri a nevedte ho okolo ostrych hrén a rohov. Zabrante, aby vyrobok
prechadzal cez napéjaci adaptér. Napédjaci adaptér udrzujte mimo dosahu zdrojov tepla.
11.Nepouzivajte nabijaciu stanicu, ak je poskodena.

12.Vyrobok nevhadzujte do ohfa, aj keby bol vézne poskodeny, lebo batéria vyrobku méze
vybuchnut.

Senzor laserového dosahu je v stlade s normou IEC 60825-1: 2014 1. triedy pre laserové vyrobky a nevytvéra nebezpeéné laserové Ziarenie.
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Popis produktu / Vybavenie

2x Cistiaci mop

2x HEPA-filter

1x Nabijacia stanica

1x Cistiaca kefka

1x Névod na
pouzivanie

F)

2x Vrecko na prach

1x Nabijaci kabel

1x Vodotesnd vlozka

1x Dosticka na
pripevnenie mopu

A

2x Bocné kefy

1x Vrecko Tesla



Popis produktu / Hlavné jednotky

Pohlad zhora

Laserovy senzor

Horny kryt

Tlac¢idlo Dust box

(N&doba na prach) %

Pohlad zdola

Senzory vysky

Bocné kefka

Pohonné koleso

Nédoba na prach

Tla¢idlo Recharge (Névrat do nabijacej stanice)
Tla¢idlo Start/Pause (Zapnit/Pauza)
Néraznik

Tla¢idlo Reset (Resetovanie)

Viesmerové koliesko

Turbokefa




Popis produktu / Nadrz na vodu /nadoba na prach a Cistiaci mop

Filter na predbezné Cistenie

Spongiovy filter
HEPA-filter

Otvor na vodu

N&drz na vodu

Prie¢ka nddoby na prach
Nabijaci kontakt

Vrecko na prach

Ochranny kryt proti
prachu
Tla¢idlo «Mopping Pad»

(Dosticka na pripevnenie Cistia-
ceho mopu)

Dosticka na pripevnenie
Cistiaceho mopu

Signélova kontrolka

Nabijacie kontakty
Otvor nddoby na prach

Cistiaci mop




Prevadzka produktu / Priprava

Poznamky

1. Pred spustenim vysédvaca zdvihnite z podlahy kable a malé predmety, ako aj lahko padajice, krehké, cenné a potencidlne nebezpecné predmety. Vyhybajte sa zamota-
niu, uviaznutiu, uchvéteniu alebo nakloneniu hlavnej jednotky nabok, pretoze méze dojst k zraneniu 0séb alebo poskodeniu majetku.

2. Vyhybajte sa pouzivaniu tohto produktu v oblastiach nasytenych vodou, inak méze dgjst k poskodeniu ventilatora, o ovplyvni vykon vysédvaca.

3. Je zakézané pouzivat produkt na vyvysenych plochdch bez ochrannej bariéry.




Prevadzka produktu / Priprava

1.Pred pouzitim robota odstrénte ochranné vlozky na oboch stranéch. 3. Umiestnite nabijaciu stanicu na tvrdy a rovny povrch blizko steny. Pripojte na-

pdjaci kébel. Je zakdzané umiesthovat akékolvek predmety do vzdialenosti 0,5 m
(1.5 stopy) vlavo a vpravo od stanice a do 1,5 m (5 stép) pred nabijacou stanicou.

Uistite sa, Ze je nainstalované vrecko na prach a Ze je ochranny kryt proti prachu
zatvoreny.

2. Nainstalujte bocnt kefu




Prevadzka produktu / Nabijanie

1. Nabijanie: Pripojte robot k nabijacej stanici na nabijanie (kontrolka nabijania bude pocas nabijania blikat a po dokonéeni nabijania bude nepretrzite svietit. Doba nabija-
nia je priblizne 6 hodin). Pocas procesu Cistenia méze robot uréit, Ze vykon je nedostatoény a automaticky aktivuje rezim nabijania, v désledku coho sa vréti do nabijacej
stanice. Robota mdzete ovlddat aj manudlne cez aplikdciu a odtial zapnit rezim nabijania.

Bezpecnostné opatrenia pri nabijani:
Nabijaciu stanicu nepouzivajte v podmienkach s vysokou odrazivostou, ako su prostredia s priamym slnecnym Ziarenim alebo blizko seba umiestnené zrkad|é.

Na zabezpecenie normélneho pracovného asu robota, pred pouzitim ho Gplne nabijte. Doba nabijania je priblizne 6 hodin.
Pred pouzitim sa uistite, Ze je vrecko na prach je nainstalované.




Prevadzka produktu / Instalacia a sietové pripojenie

1.Stiahnutie aplikacie: Stishnite si aplikaciu Tesla Smart, zaregistrujte sa a prihlaste sa do svojho G¢tu.

2. Priprava

-Stlaéte «+» v pravom hornom rohu, aby pridaf zariadenie, a v ¢asti «Small Home Appliance» (Malé domace zariadenia) vyberte «Vacuum robot (Wi-Fi)» (Roboticky vysévac
(Wi-Fi)).

-Uistite sa, Ze ste vybrali Wi-Fi 2,4 GHz, a zadajte sprévne heslo siete Wi-Fi.
-Stlaéte a podrzte 3 sekundy obe tlacidld, robot posle ndpoved’ «Wi-Fi reset» (Resetovanie siete Wi-Fi), a kontrolka Wi-Fi zane blikat.
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3. Sietové pripojenie B

-Zvolte sprdvu «Potvrdif, ze kontrolka pomaly bliké», a potom kliknite na tlacidlo «Dalej».

-Vo vyskakovacom okne zvolte «Rezim AP» (pristupovy bod).

-Néjdite v zozname sieti Wi-Fi pristupovy bod bez hesla SmartLife-XXXX a pripojte sa k nemu.

-Po Uspesnom pripojeni k pristupovému bodu Wi-Fi sa vrétte do aplikacie Tesla Smart, kliknutim na tlacidlo dole potvrdte, ze pripojenie je sprévne, a prejdite na dalsi krok.
-Pockajte, kym vyskakovacie okno pripojenia zmizne, a potom mézete zalaf riadit robota.




Prevadzka produktu / Navod na pouzitie

Zapnutie/vypnutie nabijania

Na zapnutie robota stlacte a podrzte tlacidlo (1), zaéne blikat kontrolka napéjania,

a robot prejde do reZimu ocakévania. Na vypnutie robota stlacte a podrzte tlacidlo ()
, kedy bude robot v rezime pokoja, po tom bude upratovanie dokonZené.
I'Pozndmky. Pocas nabijania robot nesmie byt vypnuty.

Spusténi dklidu

Cistenie spustite stlacenim tlacidla (1), robot dynamicky naplénuje cestu Ciste-
nia podla mapy vytvorenej skenovanim a bude désledne Cistit rézne zény. V kazdej
zbne robot najskdr vyCisti okraje zény a potom vycisti zvy3ok zény spésobom
Zigzag(Cikcak).

Z6na 1: vycistené Z6na 2: vycistené

Z4na 4: potrebuje Eistenia Zéna 3: prebieha Cistenie

Poznamky:

+Robot neméze zacaf Cistenie, ak je Groven nabitia batérie prili§ nizka. Po dokonceni
nabijania zacnite Cistenie.

«Pred ¢istenim umiestnite vietky kéble (vrdtane napéjacieho kébla nabijacej stani-
ce) na podlahe, inak mdéZe robot fahat kable, Co spdsobi vypnutie inych domacich
spotrebicov alebo poskodenie predmetov alebo kéblov.

+Ak je velkost Eistiacej zony Cistenia mensia ako 4 metre Stvorcové, v predvolenom
nastaveni robot ju vycisti dvakrat.

+Obnovené Cistenie: Ak pocas Cistenia klesne Groven nabitia batérie pod urcitd
hranicu, robot sa vrati do nabijacej stanice na nabijanie a po dokonceni nabijania
automaticky obnovi proces Cistenia od miesta, kde bolo Eistenie prerusené | tito
funkciu je mozné aktivovat alebo deaktivovat v aplikacii).

Pozastavenie

Pocas prevéddzky mozete stlacit tlacidlo (1), aby pozastavit proces Cistenia, ak néddrz
na vodu potrebuje doplnif vodu alebo vycistit Eistiaci mop. Stlacte tlacidlo () ,
aby pokracovat proces Cistenia, alebo tlacidlo {7}, aby sa robot vrétil do nabijacej
stanice a dokondil Eistenie.

I Pozndmka: Ak sa robot, ktory je v rezime pozastavenis, vrati do nabijacej stanice,
Cistenie bude dokonéené.

ReZim spanku

Ak sa pocas 10 mint nevykoné Ziadna operacia, robot automaticky prejde do re-
Zimu spanku a kontrolka napéjania zhasne. Ak chcete ukonéit rezim spanku, stlacte
akékolvek tlacidlo.

Pozndmky:
+ PoZas nabijania neméze robot prejst do rezimu spénku.
« Ak Cas spanku prekroci 12 hodin, robot sa automaticky vypne.




Nabijanie

Automaticky rezim: Po dokonéeni Cistenia sa robot automaticky vréti do nabijace;
stanice na nabijanie.

Manualny rezim: Stlacte tlacidlo €3 , na spustenie nabijania, ked'je robot v rezime
pozastavenia.

Pocas nabijania bude kontrolka napéjania prerusovane blikaf.

Poznédmka: V pripade spustenia Ciastocného Eistenia, ked'je robot v
rezime pozastavenia, aktuélna Uloha Cistenia bude

zastavena.

Stav poruchy
Ak robot pocas prevadzky sa vyskytne porucha, kontrolka napéjania zaéne rychlo
blikaf na cerveno a vygeneruje sa hlasova vyzva.

I Pozndmky:

«Ak pocas 10 mindt sa nevykona Ziadna operécia, robot automaticky prejde do
rezimu spanku.

+V pripade poruchy vrétte robota spaf do nabijacej stanice, proces Cistenia sa
dokonéi.

Resetovanie siete Wi-Fi

Ak sa v8s mobilny telefén neméze pripoijit k robotu z dévodu zmeny nastaveni
smerovacs, strateného hesla alebo inych dévodov, zadajte rezim nastavenia Wi-Fi
vésho mobilného telefénu podla pokynov na pripojenie k sieti.

I Pozndmka:Ak sa robot nachadza v rezime ocakévania na pripojenie dlhsie ako
2 minGty, funkcia Wi-Fi sa automaticky zatvori. Na opatovné pripojenie robota k
mobilnému telefénu, resetujte nastavenia siete Wi-Fi.

Cistenie nastavenej zény

Je mozné nastavit cielovi zonu na mape Cistenia v aplikacii a robot automaticky
naplénuje cestu k tejto zone. Pri pouziti tejto funkcie, ked'je robot v rezime oca-
kdvania alebo pozastavenia, robot vycisti zonu vo forme Stvorca 1,6 x 1,6 metra so
stredom v tejto zéne. Po vycisteni sa vysdvac automaticky vréti do zaciatoéného
bodu a prestane pracovat.

Pozndmka: Ak robot nemdze néjst nabijaciu stanicu, automaticky sa vréti do zadi-
ato¢ného bodu. Ru¢ne vréfte robota do nabijace;j stanice.

1,6 m

1,6 m

aNaNaala
©
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Nastavenie zony s obmedzenym pristupom / neviditelhej steny

Aplikacia poskytuje moznost nastavit zonu s obmedzenym pristupom alebo nevidi-
telnd stenu. Po dokonéeni nastavenia robot pocas Cistenia nevstipi do obmedzenej
z6ny ani neprekroci neviditelnd stenu.

Pozndmky:

«Pred pouzitim tejto funkcie je potrebné v nastaveniach aplikacie otvorit rezim ukla-
dania mapy Cistenia.

«Tato funkcia sa pouziva len na oddelenie zén na Cistenie a nemozno ju pouzit na
blokovanie nebezpecénych zon.

Ak sa vysdval presunie na iné miesto alebo v dome déjde k velkym zmenédm, mapa
Cistenia sa moze stéf neaktuélna a nastavenia neviditelnej steny alebo obmedzeného
priestoru sa mozu stratif.

VylouZené zbna
pro vytirani

S —

Virtudlni zed'

Vyloucend zéna pro

uklid

Cistenie vybranych zén

V aplikacii si mdZete vybrat zony na Eistenie. Robot bude upratovat jednu alebo
niekolko izieb na zéklade zon vybratych na mape Cistenia v aplikacii; aj v aktudlnom
reZime si mdZete nastavif Cas Cistenia pre kazdd miestnost.

Pozndmky:

Pred pouzitim tejto funkcie je potrebné v nastaveniach aplikécie otvorit rezim uklada-
nia mapy Cistenia a robot vygeneruje mapu Cistenia.

I Pozndmka: Funkce a detaily aplikace se mohou v dusledku neustélého
vyvoje a aktualizaci mirné lisit. Rozhodujici je aktuélni verze aplikace.

Po spusteni Cistenia sa robot mdze presunit na miesto mimo vybranej zény. Uistite

sa, ze podlaha okolo vybranej zony bola ocistend od prekazok, ktoré nemozno

pouzit na bezpeénu izoléciu.

B

<A

Dalsie funkcie aplikacie

Aktualizécia mapy Cistenia v rezime
redlneho asu

Riadenie mapy Cistenia: zobrazenie
neviditelnej steny a oblasti s obmedze-
nym pristupom

Zobrazenie informacii o nastaveniach
neviditelnej steny a zone s obmedze-
nym pristupom v protokole Cistenia

Aktualizacia firmvéru

Ruéné ovlddanie

Aktualizacia firmvéru

Nastavenie hlasitosti zvukovych signé-
lov

Polohovanie robota

Uzivatelsky rezim aplikdcie: moznost
riesenia Cistenia celej miestnosti alebo
vybranej zény

Rozdelenie na zény, zlGcenie z6n,

obnovenie zény, pridanie interaktivnej
rady o nacitani mapy Cistenia a rady o
Uspechu alebo zlyhani synchronizacie

Spdsob Eistenia na zéklade zén

(1) Postupnost Cistenia

(2) Cas ¢istenia/umyvania mopom
(3) Rychlost oté¢ania ventiltora

(4) Kapacita nddrze na vodu

Volba tichého, standardného alebo
vykonného rezimu v aplikacii. Predvo-
lenym rezimom je vybraty standardny
rezim.




Planované Cistenie

Aplikécia poskytuje moznost nastavenia pldnovaného Casu pre Cistenie. Robot auto-
maticky spusti Cistenie v uréenom Case a po dokonceni Cistenia sa vréti do nabijacej
stanice.

Cistenie vybranej zény

Aplikécia poskytuje moznost nastavif Cistenie vybranej zony podla vygenerovanej
mapy Cistenia. Robot zacne Cistit na zéklade zvolenej pouzivatelom zény. Je mozné
tiez nastavit Cas Cistenia v aktudlnom rezime.

Pozndmka: Po spusteni Cistenia sa robot mdze presunif na miesto mimo vybranej
zény. Uistite sa, ze podlaha okolo vybranej zony bola ocistend od prekézok, ktoré sa
nedaju pouzif na bezpelnd izolaciu.

Obnovitelné cistenie

Ak je aktivovana funkcia obnovitelného Cistenia, automaticky sa aktivuje, ak droven
nabitia batérie klesne pod urcitd hranicu a pri tom proces Cistenia este nebol dokon-
Ceny. Nie je potrebné vykondvat Ziadne dalsie nastavenia. Po aktivacii rezimu Nerusit
v aplikacii robot nebude vykonévat obnovitelné Cistenie.

Ked'robot vykondva funkciu obnovitelného Cistenia, ak sa pouziva aplikécia alebo
bude stlacené akékolvek tla¢idlo na vykonanie iného pokynu, obnovitelné Cistenie
nebude prebiehat.

Ak sa robot neméze dostat do zény Eistenia kvdli zatvorenym dverdm alebo vysoké-
mu prahu dveri, funkcia obnovitelného Cistenia bude narusena.

ReZim Nerusit’
V rezime Nerusit robot nebude automaticky pokracovat v Cisteni a prehrévat hla-
sové vyzvy. V aplikacii mdzete vypnit rezim Nerusif.

Pozndmka: Ked'je mapa na Cistenie neupravens, nie je mozné ju ulozit a funkcia
riedenia map je nedostupnd. Odporica sa po dokonéeni generovania mapy ulozif
mapu Cistenia a pouzit funkciu riedenia mapy.

I Rada: Funkcie a prvky aplikécie sa mdzu mierne menit v désledku jej neustéleho vyvoja a aktualizacii. Zodpovedajd aktuélnej verzii aplikcie.




Prevadzka produktu / Umyvanie mopom

Bezpecnostné opatrenia pri nabijani:

Je zakdzané pouzivat funkciu Cistenia mopom na koberci.

Po ukonceni Cistenia mopom vyprazdnite nddrz na vodu a vycistite mop.
Pred pouzitim musi byt vonkajsi povrch nddrze suchy.

A. Pridat’vodu B. Nainstalovat’/demontovat dosticku na pripevnenie mopi

I Poznédmka:Cistiaci alebo dezinfekény prostriedok (koncentrécia < 5 %) je mozné pridaf
do nédrze na vodu ako Cistidlo; je zakdzané pridévat ziadne odporicané Cistidla.

C. Nainstalovat'nddrz na vodu




Udrzba jednotiek / Pravidelna Gdrzba

Pravidelnd ddrzba

Na dosiahnutie najlepsej GCinnosti Cistenia pravidelne Cistite a udrziavajte robot podla nizsie uvedenej tabulky. Frekven-

cia Cistenia a Udrzby zavisi od intenzity pouzivania robota

Jednotka Frekvencia Cistenia Frekvencia vymeny
Filter Raz tyZzdenne Kazdé 2 mesiace
Turbokefa Raz tyZzdenne Kazdych 6 - 12 mesiacov

Boéné kefa

Raz mesacne

Kazdych 3 - 6 mesiacov alebo v pripade zrejmého
poskodenia

Kazdych 3 - 6 mesiacov alebo v pripade zrejmého po-

Krytturbokefy foz mesacne Skodenia silikénovej gumicky na kryte otocnej kefy.
Senzory Raz mesacne V pripade zrejmého poskodenia
Nabijacie kontakty Raz mesacne /
Viesmerové koliesko Raz mesacne /

Vrecko na prach

Vymenit, ked'nabijacia stanica ozndmi, Ze je pIné pra-
chu alebo po 10 pouzitiach.




Udrzba jednotiek / Nadrz navodu 2 v 1

A. Stlacit'tlacidlo nadrze na vodu, aby ste ju vybrali.

D. Vybrat'HEPA filter a filter na predcistenie. Jemne
poklopat'na HEPA filter, aby ste striasli prach. Neod-
poruca sa umyvat' HEPA filter vodou.

B. Vyprazdnit'nadrz na vodu.

E. Vyprazdnit' nadrz na
vodu a oplachnut Cistiaci
mop.

C. Otvorit'zberac prachu a vy-
prazdnit' necistoty.

F. Vysusit' nadobu na prachu a
sucasti filtra, udrziavat'ich su-
ché, aby ste zaistili ich Zivotnost.

Poznamky:
Pred in3talaciou filtrov sa uistite, Ze filter na
predcistenie a HEPA filter s suché.

Vyhnite sa vystaveniu slne¢nému Zziareniu na
filter na predcistenie a HEPA filter.




Udrzba jednotiek / Turbokefa a boéna kefa

A. Otvorit’kryt turbokefy B. Odstranit'turbokefu

C. Na odstranenie zamotanych vlasov pouzijte nastroj na D. Vydistit' bocnu kefu
Cistenie




Udrzba jednotiek / Nabijaci konektor, senzor vysky podlahy, po-
honné koleso a vsesmerové koliesko

Poznédmka: Na Cistenie nabijacieho kontaktu, senzora vysky podlahy a nérazni-
ka, ktoré obsahuju citlivé elektronické siciastky, pouZite suchd handricku; aby

nedoslo k poskodeniu vodou, nepouzivajte vihkd handricku.

Vycistit pohonné kolesa a vSesmerové koliesko

Vycdistit' nabijacie kontakty




Vymenit'vrecko na prach

Poznamkal Vrecko na prach sa vymeni po naplneni.




RieSenie problémov

Ak roboticky vysadvac pocas prace zaznamend poruchu, kontrolka napéjania zacne rychlo blikat cerveno a ozve sa hlasové upozornenie. V tomto pripade postupuijte

podla pokynov v nizsie uvedenej tabulke a problém odstrante.

Chyba

Riesenie

Chyba 1: Laserové hlava je zablokované alebo zaseknutd, skontrolujte ju.

Laserovy dialkovy senzor je zablokovany alebo zaseknuty v désledku uviaznutia cud-
zieho predmetu. Odstrante prekézku alebo cudzi predmet. Ak prekézku alebo cudzi
predmet nemoZno odstranit, hlavni jednotku preneste na iné miesto a spustte ju.

Chyba 2: Antikolizny senzor sa zasekol, skontrolujte ho.

Néraznik sa zasekol. Poklepte na néraznik a odstrénte cudzi predmet. Ak v nérazniku
nie je Ziadny cudzi predmet, hlavn( jednotku preneste na iné miesto a spustte ju.

Chyba 3: Pravé koliesko je nad Groviiou zeme, hlavn( jednotku preneste na iné mies-
to a znova ju spustte.

Koliesko je nad Groviiou zeme. Hlavn( jednotku preneste na iné miesto a spustte ju.

Chyba 4: Senzor proti pddu je zablokovany, skontrolujte ho a vycistite.

Hlavné jednotka je nad Groviiou zeme. Hlavny jednotku preneste na iné miesto a
spustte ju. Této chyba méze upozoriovat aj na zadpineny senzor proti padu. Otrite
senzor proti pddu.

Chyba 5: Na boénej kefe s namotané necistoty, odstrénte ich.

V bocnych keféch mohli uviaznut cudzie predmety. Rozoberte a vycistite boéné kefy.

Chyba 6: Na pravom/lavom koliesku s namotané necistoty, odstrate ich.

Okolo kolieska mézu byt namotané cudzie predmety. Vycistite koliesko a opat spust-
te hlavnd jednotku.

Chyba 7: Roboticky vysavac uviazol, preneste ho na iné miesto.

Hlavné jednotka mohla uviaznuf. Odstrénte prekézky z okolia hlavnej jednotky.

Chyba 8: Slabé batéria, nabite roboticky vysavac.

Slabd batéria. Pred pouzitim vysévac nabite.

Chyba 9: Problém s nabijanim, skontrolujte nabijanie.

Teplota batérie je prilis vysoka alebo prili§ nizka. Pockajte, a7 sa teplota batérie vréti
do normélu, a opat spustte roboticky vysévac.

Chyba 10: Senzor stien je zablokovany, skontrolujte ho.

Senzor stien je pokryty prachom. Utrite senzor stien.

Chyba 11: Nerovné podlaha, hlavni jednotku preneste na iné miesto a znova ju spust-
fe.

Hlavné jednotka bola pri spusteni naklonend. Hlavnd jednotku polozte na rovnd pod-
lahu a znova ju spustte.

Chyba 12: Vrchny kryt lasera je zablokovany alebo zaseknuty, skontrolujte ho.

Laserovy tlakovy senzor tlaku stlaceny alebo zablokovany. Roboticky vysévac prenes-
te na iné miesto a znova ho spustte.




RieSenie problémov

Chyba

RieSenie

Roboticky vysdvac nejde zapnuf.

Slabé batéria. Roboticky vysévac nabite a potom ho spustte.
Teplota batérie je prilis vysoké alebo prilis nizka. Roboticky vysévaé pouzivajte v pro-
stredi s teplotou v rozmedzi 0 °C a7z 40 °C.

Pristroj nejde nabif.

Nabijacia stanica nie je pripojené k napéjaniu. Ubezpecte sa, Ze oba konce napéja-
cieho kébla nabijacej stanice st riadne pripojené.

Zly kontakt medzi nabijacou stanicou a hlavnou jednotkou. Vycistite kovové Casti
nabijacej stanice a nabijaci kontakt hlavnej jednotky.

Skontrolujte, &i svieti kontrolka nabijacej stanice.

Pomalé nabijanie

Pri pouZiti v prostredi s vysokou alebo nizkou teplotou hlavné jednotka automaticky
znizi rychlost nabijania, aby sa pred|zila Zivotnost batérie.

Oblast nabijacieho kontaktu méze byt za3pinena. Vydistite tGto oblast suchou han-
drickou.

Roboticky vysdvac sa nevrétil do nabijacej stanice.

Okolo nabijacej stanice je prilis mnoho prekézok. Nabijaciu stanicu umiestnite do
volnejsieho priestoru.

Hlavna jednotka je prili§ daleko od nabijacej stanice. Hlavni jednotku preneste blizsie
k nabijacej stanici.

Neobvyklé sprévanie

Roboticky vysdvac vypnite a potom zapnite.

Roboticky vysévac vydédva pocas préce neobvykly hluk.

Vo valéekovej kefe, boénych keféch alebo hlavnom koliesku mohli uviaznut cudzie
predmety. Roboticky vysdval vypnite a vycistite.

Viesmerové koliesko je obalené prachom alebo si na iom namotané necistoty.
Pomocou skrutkovaéa koliesko vyberte a opldchnite.

Cistiaci vykon robotického vysévaca je znizeny / vysévac za sebou zanechéva necis-
foty.

Zasobnik na prach je plny. Vyprézdnite a vycistite zdsobnik na prach.
Zablokovany filter. Vycistite filter.
Okolo valcekovej kefy mézu byt namotané cudzie predmety. Vycistite valcekov(

kefu.

Roboticky vysévac nejde pripojit k Wi-Fi sieti.

Funkcia Wi-Fi siete robotického vysévaca nie je zapnutd. Resetujte pripojenie k Wi-Fi
sieti a skuste to znova.

Z13 kvalita signdlu Wi-Fi siete. Umiestnite jednotku do oblasti s dobrym signélom
Wi-Fi siete.

Nestandardné pripojenie k Wi-Fi sieti. Resetujte nastavenie Wi-Fi siete, stishnite
najnovsiu verziu mobilnej aplikécie a skiste sa znova pripojif.

Né&hle prerusenie pripojenia k Wi-Fi sieti. Nesprévne nastavenie routera. Obrafte sa
na zdkaznicky servis.

Nemozno urobit napldnované vysavanie.

Slabé batéria. Napldnované vysévanie bude spustené, len ak je batérie nabité aspon
na 20 %.




Spotrebovéva roboticky vysévac energiu, ak je vzdy ponechany v nabijacej stanici¢

Ak je vysédvac vidy ponechany v nabijacej stanici, spotrebovéva len velmi malé
mnoZzstvo energie. Poméha tak udrziavat najlepsi vykon batérie.

Treba pred prvymi tfromi pouzitiami roboticky vysadvac nechat nabijat 16 hodin¢

Litiové batéria nemé pamafovy efekt. Ak je plne nabitd, mozno ju hned'pouzit. Netre-
ba cakaf 16 hodin.

Mopovaci modul nevydéva vodu alebo iba velmi malé mnozstvo vody.

Skontrolujte, ¢ije v nddrzke na vodu voda. Pomocou aplikdcie nastavte vydaj vody na
maximum.
Nainstalujte mopovaciu handri¢ku a drzisk podla uvedenych pokynov.

Slabé batérie pocas vysavania. Roboticky vysdvac potom, o sa vratil do nabijacej
stanice, aby sa nabil, nepokracuje v praci.

Skontrolujte, ¢i roboticky vysavac nie je v rezime Nerusit. Ak je roboticky vysdvac v
rezime Nerusit, nebude pokracovat'v praci.

Ak bol roboticky vysédva¢ manuélne umiestneny do nabijacej stanice, nebude pokra-
Covat'v praci.

Roboticky vysdvac sa neméze vrétit do nabijacej stanice po dokonc&eni istenia na
mieste (PIN N GO) alebo potom, €o nabijacia stanica bola presunuta.

Roboticky vysdvac po dokonceni vysévania na mieste alebo potom, ¢o nabijacia
stanica bola presunutd, znova vygeneruje mapu domacnosti.

Ak sa roboticky vysévac nachadza prilis daleko od nabijace;j stanice, je mozné, ze
sa do nej nebude mdct automaticky vrétif. V tomto pripade ho do nabijacej stanice
umiestnite rucne.

Roboticky vysévac pocas vysdvania vynechal niektoré miesta.

Senzor stien alebo senzor proti pddu mézu byt zaspinené. Senzory utrite suchou
méakkou handrickou.




Technické parametre

Parameter Hodnota
Klasifikacia
Priemer 320 mm
Vyska 92.5mm
Cisté hmotnost 2,9kg

Velkost nabijacej stanice

320 x 240 x 165 mm

Nabijacia stanica

Hmotnost 2,7 kg
Napatie 14,4V
Batéria
Batéria 3 200 mAh nabijateln litiova batéria
Kapacita nddoby na prach 250 ml
Kapacita nddrze na vodu 240 ml
Kapacita vrecka na prach 21

Parametre Cistenia

Typ nabijania Automatické a manuélne nabijanie
Cas nabijania Cca 300 min
Cas Cistenia Cca 120 min
Menovity vykon 42 W
Vykon ventiltora nabijacej stanice 680 W

V désledku neustéleho zdokonalovania produktu jeho technické parametre zodpovedaju skutoénému produktu. Nasa spolo¢nost'si

vyhradzuje prévo aktualizovat produkt..




INFORMACIE O LIKVIDACII A RECYKLACII

Vsetky vyrobky s tymto oznacenim treba likvidovat v sGlade s predpismi na likvidaciu elektrickych a elektronickych
zariadeni (smernica 2012/19/EU). Ich likvidacia spolu s beznym komunédlnym odpadom je nepripustnd. Vsetky
elektrické a elektronické spotrebice likvidujte v stlade so vietkymi miestnymi a eurépskymi predpismi na
urCenych zbernych miestach s prislusnym opravnenim a certifikdtom podla miestnych a legislativnych predpisov.
Sprévna likvidacia a recykldcia poméha minimalizovaf negativny vplyv na Zivotné prostredie a ludské zdravie.
Dal3ie informacie o likvidacii ziskate u predajcu, v autorizovanom servise a na miestnych Gradoch.

Pro rédiové zafizeni podhléhajici smérnici 2014/53 /EU (Wi-Fi, Bluetooth, Zigbee, ...)

EU VYHLASENIE O ZHODE )
Tesla Global Limited tymto vyhlasuje, Ze radiové zariadenie typu TSL-VC-AI300 je v stlade so smernicou 2014/53 /EU.
Uplné EU vyhlasenie o zhode je k dispozicii na tejto internetovej adrese: tsl.sh/doc

Konektivita: WIFI 802.15.4
Frekvenéné pasmo: 2.400 - 2.480 GHz
Max. vysokofrekvenény vykon (EIRP): < 20 dBm

Vyrobca
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com







TESLA SMART ROBOT VACUUM
LASER AI300 PLUS

PODRECZNIK UZYTKOWNIKA

RRAAR



Instrukcje bezpieczenstwa

Przed wykorzystaniem niniejszego produktu prosimy o przeczytanie ponizszych instrukcji bezpieczenstwa i dotrzymywanie wszystkich zwyktych srod-
kow bezpieczenstwa. Doktadnie przeczytaj te instrukcje obstugi i zachowaj ja w celu wykorzystania w przysztosci.
Niedotrzymanie instrukgcji niniejszego podrecznika uzytkownika moze prowadzi¢ do uszkodzenia produktu.

Uwaga

1.Niniejszy produkt moze demontowa¢ tylko autoryzowany technik. Uzytkownik nie powinien
dokonywa¢ demontazu produktu samemu.

2.Trzeba uzywac tylko adapter zasilajacy dostarczony przez producenta niniejszego produk-
tu. Inne adaptery moga spowodowaé uszkodzenie produktu.

3.Nie dotykaé przewoddw, gniazd lub adaptera zasilajgcego mokrymi rekami.

4.Trzeba uwazad na to, by do kdtka napedowego nie nawinely sie firanki lub nie doszto do
przyszczypniecia czesci ciata.

5.Produkt trzeba utrzymad poza zasiegiem papieroséw, zapalniczek i innych zrédet otwartego
ognia.

6.Po dotadowaniu produkt trzeba wyczyscié.

7.Przewoddw nie powinno sie zginaé, a na urzadzeniu nie powinno sie umieszczaé ciezkich
lub ostrych przedmiotow.

8.Niniejszy produkt stuzy wylgcznie do uzytku wewnetrznego. Nie uzywaé na zewnatrz.
9.Nie siedzie¢ na produkcie.

10.Nie uzywa¢ produktu w wilgotnym $rodowisku, jak np. tazienka.

11.Przed wykorzystaniem produktu trzeba z podtogi usungé kruche przedmioty (szklanki, lam-
py itp.) oraz przedmioty, ktére moglyby zostaé nawiniete wokdt szczotki bocznej oraz otworu
ssgcego (np. przewody, papiery, firanki itp.).

12.Produktu nie powinno sie umieszczaé w miejscach, z ktérych mégtby tatwo spasé (np. na
stole lub krzestach).

13.Przed wykorzystaniem trzeba sprawdzié, czy adapter zasilajacy zostat nalezycie przylaczo-
ny do gniazda, w odwrotnym wypadku mogtoby doj$¢ do uszkodzenia skumulatora.
14.Trzeba ostrzec reszte czlonkéw gospodarstwa domowego, ze produkt pracuje, by nie
potkneli sie o niego przez przypadek.

15 Jezeli pojemnik na kurz jest napetniony, przed kolejnym wykorzystaniem produktu trzeba
go oproznic.

16.Temperatura eksploatacyjna akumulatora porusza sie w zakresie od 0 °C do 40 °C.
17.Nie uzywa¢ produktu w Srodowisku z wysokimi temperaturami.

18.Przed utylizacja produktu trzeba usunaé akumulator.

19.Przed wyjeciem akumulatora trzeba sie upewnié, ze produkt jest odtgczony od zrédta
zasilania.

20.Wykorzystane akumulatory trzeba poddac recyklingowi.

Ostrzezenie

1.Powinno sie stosowa¢ tylko oryginalne akumulatory tadujace oraz stacje tadujaca dostar-
czone przez producenta. Nie powinno sie uzywa¢ baterii nieumozliwiajgcych fadowanie.
Specyfikacje akumulatora mozna znalez¢é w czesci , Specyfikacja produktu”.

2.Produktu nie powinno sie uzywaé w Srodowisku, w ktérym znajduje sie zrodto otwartego
ognia lub kruche przedmioty.

3.Produktu nie powinno sie uzywaé w Srodowisku z ekstremalnie wysokimi (powyzej 40 °C)
lub ekstremalnie niskimi (ponizej O °C) temperaturami.

4.Wiosy, ubranie, palce i wszelkie dalsze czesci ciata trzeba utrzymywal poza zasiegiem
otwordw oraz ruchomych czesci odkurzacza zrobotyzowanego.

5.Produktu nie uzywaé na mokrej podtodze lub na podtodze, na ktérej znajduje sie duza ilosé
wody.

6.Nie uzywac produktu do odkurzania przedmiotéw, ktére mogtyby go blokowaé, jak np.
kamyki i papier odpadowy.

7.Produktu nie uzywac do odkurzania materiatéw palnych, jak benzyna lub atrament do
drukarek i fotokopiarek. Produktu nie uzywac do sprzatania przestrzeni, w ktorych znajduja sie
materialy palne.

8.Produktu nie uzywaé do odkurzania palacych sie przedmiotdw, jak papierosy, zapatki, popi-
6titd., ktére moglyby spowodowaé powstanie pozaru.

9.Do otworu ssgcego nie powinno sie wklada¢ zadnych przedmiotéw. Nie uzywaé produktu,
gdy otwér ssacy jest zablokowany. Z otworu ssacego trzeba usunaé kurz, wate i whosy, co
zapewni swobodne przenikanie powietrza przez otwor ssacy.

10.Z przewodem zasilajacym trzeba obchodzi¢ sie uwaznie, by nie doszto do jego uszkodze-
nia. Nie uzywac przewodu zasilajgcego do pociggania produktu lub stacji fadujacej, nie nosi¢
produktu za przewdd zasilajacy, nie przymykaé przewodu zasilajgcego do drzwi i nie prowad-
zi¢ go wokdt ostrych krawedzi i narozy. Trzeba uniemozliwi¢, by produkt przejezdzat przez
adapter zasilajacy. Adapter zasilajacy powinno sie utrzymywaé poza zasiegiem zrodha ciepta.
11.Nie uzywa¢ stacji zasilajacej, jezeli jest uszkodzona.

12.Nie wrzuca¢ produktu do ognia, nawet gdyby byt powaznie uszkodzony, poniewaz aku-
mulator produktu moze eksplodowad.

Laserowy czujnik zasiegu jest zgodny z norma IEC 60825-1:2014 klasy 1dla produktéw laserowych i nie wytwarza niebezpiecznego promieniowania

laserowego.




Spis tresci

Budowa produktu / Kompletacja

Struktura produktu / Gtowne zespoly

Budowa produktu/Zbiornik na wode/Odpylacz i zespét mikrofibry
Obsluga produktu / Przygotowanie

Obstuga produktu / Ladowanie robota

Obstuga produktu / Instalacja i potaczenie sieciowe

Obstuga produktu / Instrukcja uzytkowania

Obsluga produktu / Mycie mikrofibrg

Konserwacja zespoléw / Regularna konserwacja

Konserwacja zespotow / Zbiornik na wode 2 w 1

Konserwacja zespoléw / Turboszczotka i szczotka boczna
Konserwacja zespolow / Styk tadowania, czujnik wysokosci podtogi,
kolo napedowe i swobodnie obracajgce sie koo

Wyszukiwanie i rozwigzywanie probleméw

Parametry




Budowa produktu / Kompletacja

2x Mikrofibra

2x Filtr HEPA

8]
1x Stacja
samooprdzniajaca

1x Szczotka do
czyszczenia

1x Instrukcja obstugi

F)

2x Worek na kurz

1x Kabel tadujacy

1x Wodoodporna
wkitadka

1x Ptytka do moco-
wania mikrofibry

A

2x Szczotki boczne

1x Torba Tesla



Struktura produktu / Gléwne zespoly

Widok z gory

Glowica laserowa Przycisk ,Recharge” (Ladowanie)
Gdrna pokrywa < Przycisk ,Start/Pause” (Start/Pauza)
21 Zderzak
-a... Przycisk ,Reset” (Resetowanie)
Przycisk ,Dust box” .

(Odpylacz) %

Widok z dolu

Czujnik wysokosci

Swobodnie obracajace sie koto
Szczotka boczna

Koto napedowe
Zespdt turboszczotki

Odpylacz




Budowa produktu/Zbiornik na wode/Odpylacz i zespot mikrofibry

Filtr wstepnego czyszczenia

Filtr gabkowy
Filtr HEPA

Odbiornik
wody
Zbiornik
na wode

Przegroda odpylacza
Styk tadowania

Worek na kurz

Oslona przeciwpylowa

Przycisk ,Mopping Pad” (Plytka

do mocowania mikrofibry) Wskaznik sygnatu

Plytka do mocowania mikrofibry

Styki tadowania
Przedziat odbiorczy odpylacza

Mikrofibra




Obstuga produktu / Przygotowanie

Uwagi

1.Przed uruchomieniem odkurzacza usun kable i mate przedmioty z podtogi, a takze tatwo spadajgce, delikatne, cenne i potencjalnie niebezpieczne przedmioty. Unikaj
zaplatania, utkniecia, chwytania lub przewrdcenia jednostki gtéwnej na bok, poniewaz moze to spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie mienia.

2.Unikaj uzywania tego produktu w obszarach nasyconych wodg, w przeciwnym razie wentylator moze zostaé uszkodzony, co wptynie na wydajnos¢ odkurzacza.
3.Zabrania sie uzywania produktu na wysokosciach bez bariery ochronne;.




Obstuga produktu / Przygotowanie

1.Przed uzyciem robota zdejmij wktadki ochronne po obu stronach. 3.Stacje samooprozniajaca ustaw na twardym i rbwnym podtozu przy Scianie.

Podtacz zrddho zasilania. Zabrania sie umieszczania jakichkolwiek przedmiotéw
w odlegtosci 0,5 m (1,5 stopy) po lewej i prawej stronie stacji oraz 1,5 m (5 stép)
przed stacji ssamooprézniajacej. Upewnij sie, ze worek na kurz jest zainstalowa-
ny, a ostona przeciwpytowa jest zamknieta.

2. Zainstaluj szczotke boczna




Obstuga produktu / Ladowanie robota

1. tadowanie: Podtacz robota do stacji ssmooprozniajacej w celu natadowania (kontrolka tadowania bedzie miga¢ podczas tadowania i bedzie $wieci¢ $wiattem ciaglym
po zakonczeniu tadowania. Czas tadowania wynosi okoto 6 godzin). Podczas procesu sprzatania robot moze stwierdzi¢, ze zasilanie jest niewystarczajace i automatycz-
nie wigczy tryb tadowania, w wyniku czego przemiesci sie do stacji ssmooprozniajacej. Ponadto robotem mozna sterowad recznie za pomoca aplikacji, a stamtad whac-
zy¢ tryb tadowania.

Srodki ostroznoéci podczas ladowania:

Nie uzywaj stacji ssmooprézniajacej w srodowiskach silnie odbijajacych $wiatto, takich jak bezposrednie $wiatto stoneczne lub blisko lustr.
Aby zapewni¢ normalny czas pracy robota, przed uzyciem nalezy w petni natadowac robota. Czas tadowania wynosi okoto 6 godzin.
Przed uzyciem upewnij sie, ze worek na kurz zostat zainstalowany.




Obstuga produktu / Instalacja i polgaczenie sieciowe

1.Pobieranie aplikacji: Pobierz aplikacje Tesla Smart, zarejestruj sie i zaloguj na swoje konto.

2. Przygotowanie

-Kliknij ,+" w prawym gérnym rogu, aby doda¢ urzadzenie i na wktadce ,Small Home Appliance” (Mate urzadzenia domowe) wybierz ,Vacuum robot (Wi-Fi)” (Robot sprzata-
jacy (Wi-Fil).

-Upewnij sie, ze wybrano Wi-Fi 2,4 GHz, i wprowadz prawidtowe hasto do sieci Wi-Fi.

-Nacisnij i przytrzymaj oba przyciski przez 3 sekundy, robot wysle komunikat , Wi-Fi reset” (Resetowanie sieci Wi-Fi), a wskaznik Wi-Fi zacznie migac.
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3. Polaczenie sieciowe

-Zaznacz komunikat ,Potwierdz, ze lampka miga powoli”, a nastepnie kliknij przycisk ,Dalej”.

-W wyskakujacym okienku wybierz , Tryb AP” (Punkt dostepu).

-Znajdz na liscie sieci Wi-Fi bezprzewodowy punkt dostepowy bez hasta SmartLife-XXXX i potacz sie z nim.

-Po pomysinym potaczeniu z punktem dostepowym Wi-Fi wré¢ do aplikacii Tesla Smarte, kliknij przycisk ponizej, aby potwierdzi¢, ze potaczenie jest prawidtowe i przejdz do
nastepnego kroku.

-Poczekaj, az zniknie wyskakujace okienko o potaczeniu, a nastepnie mozesz rozpoczaé sterowanie robotem.




Obstuga produktu / Instrukcja uzytkowania

Wilaczanie/wylaczanie zasilania

Aby whaczy¢ robota, naciénij i przytrzymaj przycisk (1), zaswieci sie lampka zasila-
nia, a robot przejdzie w tryb gotowosci. Aby wytaczy¢ robota, nacisnij i przytrzy-
maj przycisk (1), gdy robot jest w stanie spoczynku, po czym czyszczenie zostanie
zakonczone.

I'Uwagi. Podczas tadowania robota nie mozna wylaczyé.

Rozpoczecie sprzgtania

Aby rozpoczad sprzatanie, nacisnij przycisk (1), robot dynamicznie zaplanuje
Sciezke sprzatania zgodnie z mapa wygenerowana przez skanowanie i kon-
sekwentnie wykona sprzatanie roznych obszaréw. W kazdym obszarze robot
najpierw wyczysci krawedzie obszaru, a nastepnie posprzata reszte obszary,
czyszczac zygzakiem.

Obszar 1: Posprzatano Obszar 2: Posprzatano

Obszar 4: Podlega sprzataniu  Obszar 3: Podlega sprzataniu

Uwagi:

+Robot nie bedzie mdgt rozpoczad sprzatanis, jesli poziom natadowania akumulato-
ra bedzie zbyt niski. Rozpocznij sprzatanie po zakonczeniu tadowania.

+Przed rozpoczeciem sprzatania utdz wszystkie kable (w tym przewdd zasilajacy
stacji tadujacej) na poditodze, w przeciwnym razie robot moze pociagnaé kable,
powodujac odtaczenie innych urzadzen lub uszkodzenie przedmiotéw lub kabli.
+Jesli obszar czyszczenia jest mniejszy niz 4 metry kwadratowe, domyslnie robot
wykona czyszczenie dwukrotnie.

*Wznowienie sprzatania: Jesli podczas sprzatania poziom natadowania akumulatora
spadnie ponizej okreslonego progu, robot wréci do stacji tadujacej w celu dotado-
wania, a po zakonczeniu tadowania automatycznie wznowi proces sprzatania od
miejsca, w ktdrym sprzatanie zostato przerwane (te funkcje mozna aktywowaé lub
dezaktywowaé w aplikacji).

Wstrzymanie

Podczas pracy mozna nacisna¢ przycisk (1), aby wstrzymaé proces sprzatanis, jesli
zbiornik na wode wymaga dodania wody lub do czyszczenia mikrofibry. Nacisnij
przycisk (1), aby kontynuowaé sprzatanie, lub przycisk {3, aby robot wrécit do
stacji tadujacej i zakonczyt sprzatanie.

I Uwaga: Jesli robot, ktdry jest w stanie wstrzymania, wroci do stacji tadujacej, czy-
szczenie zostanie zakonczone.

Tryb uspienia

Jesli w ciggu 10 minut nie zostanie wykonana zadna operacja, robot automatycznie
przejdzie w tryb uspienia, a wskaznik zasilania wytaczy sie. Aby wyjs¢ z trybu uspie-
nia, naci$nij dowolny przycisk.

Uwagi:
«Podczas tadowania robot nie moze przejsé w tryb uspienia.
+Jesli czas snu przekroczy 12 godzin, robot wytaczy sie automatycznie.




tadowanie

Tryb automatyczny: Po zakofczeniu sprzatania robot automatycznie powrdci do
stacji tadujgcej w celu natadowania.

Tryb reczny: Naciénij przycisk €3, aby rozpoczaé tadowanie, gdy robot jest w
trybie wstrzymania.

Podczas tadowania lampka zasilania bedzie sie okresowo $wiecié.

Uwaga: Jesli robot nie moze znalez¢ stacji tadujacej, automatycznie powrdci do
punktu poczatkowego. Recznie zwrdé robota do stacji tadujace;.

Stan awarii

Jesli robot ulegnie awarii podczas pracy, lampka zasilania zacznie szybko migaé na

czerwono i zostanie wygenerowany komunikat gtosowy.

I'Uwagi:
«Jesli w ciagu 10 minut nie zostanie wykonana zadna operacja, robot automatycz-
nie przejdzie w tryb uspienia.

*W przypadku awarii umies¢ robota z powrotem na stacji tadujacej, proces czyszc-

zenia zostanie zakonczony.

Resetowanie sieci Wi-Fi

Jesli twoj telefon komdrkowy nie taczy sie z robotem z powodu zmiany ustawien
routera, utraty hasta lub z innych powodéw, przejdz do trybu konfiguracji Wi-Fi
telefonu komérkowego zgodnie z instrukcjami potaczenia sieciowego.

I' Uwaga: Jesli robot jest w stanie oczekiwania na potaczenie dtuzej niz 2 minuty,

funkcja Wi-Fi zostanie automatycznie zamknieta. Aby ponownie podtaczy¢ robota

do telefonu komérkowego, zresetuj ustawienia sieci Wi-Fi.

Sprzatanie obszaru punktowego

Mozesz wskazaé punkt docelowy na mapie sprzatania w aplikacji, a robot auto-
matycznie zaplanuje trase do tego punktu. Podczas korzystania z tej funkcji, gdy
robot jest w trybie czuwania lub wstrzymania, robot wyczysci obszar w ksztalcie
kwadratu o wymiarach 1,6 x 1,6 metra wysrodkowanego w tym punkcie. Po za-
konczeniu sprzatania odkurzacz automatycznie powrdci do punktu poczatkowe-
go i zatrzyma prace.

Uwaga: W przypadku rozpoczecia niepetnego czyszczenia, gdy robot jest w
stanie wstrzymania, biezace zadanie czyszczenia zostanie zatrzymane.

1,6 m

1,6 m
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Ustawienie obszaru ograniczonego dostepu / niewidzialnej Sciany

Aplikacja zapewnia mozliwos¢ ustawienia obszaru ograniczonego dostepu lub niewi-
dzialnej Sciany. Po zakonczeniu konfiguracji robot nie wejdzie do obszaru ograniczo-
nego dostepu ani nie przejdzie przez niewidzialng $ciane podczas czyszczenia.
Uwagi:

«Przed uzyciem tej funkcji nalezy otworzy¢ tryb zapisywania mapy sprzatania w usta-
wieniach aplikacji.

«Ta funkcja stuzy tylko do oddzielania obszaréw czyszczenia i nie moze by¢ uzywana
do blokowania obszaréw niebezpiecznych.

«Jesli odkurzacz zostanie przeniesiony w inne miejsce lub w domu zostana wpro-
wadzone powazne zmiany, mapa sprzatania moze staé sie nieaktualna, a ustawienia
niewidzialnej $ciany lub obszaru ograniczonego moga zosta¢ utracone.

obszar ogranic-
zonego dostepu
do wycierania
mikrofibra

Virtudlni zed'

obszar ograniczohego
dostepu do sprzatania

Sprzgtanie wybranych obszaréw

W aplikacji mozesz wybraé obszary do sprzatania. Robot wyczysci jeden lub wiecej
pokoi na podstawie obszarow wybranych na mapie sprzatania w aplikacji; rowniez w
biezacym trybie mozna ustawi¢ czas sprzatania dla kazdego pokoju.

Uwagi:
Przed uzyciem tej funkcji nalezy otworzy¢ tryb zapisywania mapy sprzatania
w ustawieniach aplikacji, a robot wygeneruje mape sprzatania.

Po rozpoczeciu sprzatania robot moze przejs¢ do miejsca poza wybranym obsza-

rem. Upewnij sie, ze podtoga wokot wybranego obszaru zostata oczyszczona z

przeszkdd, ktdrych nie mozna uzy¢ do bezpiecznej izolagji.

B

<A

Inne funkcje aplikacji

Aktualizacja mapy sprzatania w czasie
rzeczywistym

Wielojezyczna aplikacja do pobrania

Wyswietlanie informacji o ustawieniu
niewidzialnej $ciany i obszaru ogranic-
zonego dostepu w protokole sprzata-
nia

Zarzadzanie mapa sprzatania: wyswi-
etlanie niewidzialnej $ciany i obszaru
ograniczonego dostepu

Sterowanie reczne

Aktualizacja oprogramowania ukta-
dowego

Regulacja gtosnosci sygnatdw
dzwiekowych

Pozycjonowanie robota

Tryb uzytkownika aplikacji: mozliwosé
podjecia decyzji co do sprzatania cate-
go pomieszczenia lub pojedynczego
obszaru

Podziat na obszary, potaczenie obsza-
réw, przywracanie obszaréw, doda-
wanie interaktywnego komunikatu
odnosnie zatadowania mapy sprzatania
i komunikatu dotyczacego sukcesu lub
niepowodzenia synchronizacji

Metoda sprzatania oparta na obsza-
rach

(1)Sekwencja sprzatania

(2)Czas sprzatania/wycieranie mikro-
fibra

(3)Predkos¢ wentylatora
(4)Pojemnos¢ zbiornika na wode

Wybér trybu cichego, standardowego
lub wydajnego w aplikacji. Domyslnie
wybrany jest tryb standardowy




Sprzatanie zgodnie z harmonogramem

Aplikacja zapewnia mozliwos¢ ustawienia zaplanowanego czasu sprzatania. Robot
automatycznie rozpocznie sprzatanie o okreslonej godzinie i powrdci do stacji sa-
mooprézniajacej po zakonczeniu sprzatania.

Sprzatanie oddzielnego obszaru

Aplikacja zapewnia mozliwos¢ ustawienia sprzatania oddzielnego obszaru zgodnie z
wygenerowana mapa sprzatania. Robot rozpocznie sprzatanie na podstawie wybra-
nego przez uzytkownika obszaru. Réwniez w biezacym trybie mozna ustawi¢ czas
sprzatania.

Uwaga: Po rozpoczeciu sprzatania robot moze przenies¢ sie do miejsca poza
oddzielnym obszarem. Upewnij sie, ze podtoga wokdt oddzielnego obszaru zostata
oczyszczona z przeszkdd, ktdrych nie mozna uzy¢ do bezpiecznej izolaci.

Wznowienie sprzgtania
Jesli funkcja wznowienia sprzatania jest wkaczona, zostanie ona automatycznie akty-

wowana, jesli poziom natadowania akumulatora spadnie ponizej okre$lonego progu,

a proces sprzatania nie zostat jeszcze zakonczony. Nie ma potrzeby dokonywania
zadnych innych ustawien. Po whaczeniu trybu ,Nie przeszkadzad” w aplikacji, robot
nie bedzie wykonywat wznowienia sprzatania.

Gdy robot wykonuje funkcje wznowienia sprzatania, w przypadku korzystania z apli-
kacji lub nacisniecia dowolnego przycisku w celu wykonania innej instrukcji, wznowi-
enie sprzatania nie zostanie zrealizowane.

Jesli robot nie moze dotrzeé do obszaru sprzatania przez zamkniete drzwi lub wysoki
prog drzwi, funkcja wznowienia sprzatania zostanie zaktdcona.

Tryb ,Nie przeszkadzaé”

W trybie ,Nie przeszkadzac” robot nie bedzie automatycznie wznawiat sprzgtania
ani odtwarzat komunikatéw glosowych. Mozesz wylaczy¢ tryb ,Nie przeszkadzac”
w aplikacji.

Uwaga: Gdy mapa sprzatania nie jest edytowana, nie mozna jej zapisaé, a funkcja
zarzadzania mapa jest niedostepna. Zaleca sie zapisanie mapy sprzatania i uzycie
funkgcji zarzadzania mapami po zakonczeniu tworzenia mapy.

I Uwaga: Funkcje i elementy aplikacji moga nieznacznie ulec zmianie ze wzgledu na jej ciagly rozwdj i aktualizacje. Odpowiadaja aktualnej wersji aplikacj.




Obstuga produktu / Mycie mikrofibra

Srodki ostroznosci podczas fadowaniall

Zabrania sie uzywania funkcji mycia mikrofibra na dywanie.

Po zakonczeniu mycia mikrofibrg opréznij zbiornik na wode i wyczy$é mikrofibre.
Przed uzyciem zewnetrzna powierzchnia zbiornika musi by¢ sucha.

A.Dodaj wode B. Zainstaluj / wyjmij pltytke do mocowania mikrofibry

Uwagal)ako srodek czyszczacy do zbiornika na wode mozna dodaé detergent lub
srodek dezynfekujacy (stezenie <5%); nie nalezy dodawaé zadnych niezalecanych $rod-

koéw czyszczacych.

C. Zainstaluj zespot zbiornika na wode




Konserwacja zespoléw / Regularna konserwacja

Regularna konserwacja

Aby uzyskac najlepsza wydajnos¢ sprzatania, nalezy regularnie czyscié i konserwowad robota zgodnie z ponizszg tabela.

Czestotliwos¢ czyszczenia i konserwacji zalezy od intensywnosci uzytkowania robota.

Zespol Czestotliwos¢ czyszczenia Czestotliwos¢ wymiany
Filtr Co tydzien Co 2 miesiace
Turboszczotka Co tydzien Co 6-12 miesiecy
Sycrotks bocrna Co miesiac Co 3-6 miesiecy lub w przypfadku oczywistego uszkod-
zenia
Co 3-6 miesiecy lub w przypadku oczywistego uszkod-
Ostona turboszczotki Co miesigc zenia wktadki z gumy silikonowej na pokrywie szczotki
obrotowej.
Czujniki Co miesigc W przypadku oczywistego uszkodzenia
Styki tadowania Co miesiac /
Swobodnie obracajace sie koto Co miesiac /

Worek na kurz

/

Wymien, gdy stacja samooprozniajaca wskazuje, ze jest
petna kurzu lub po 10 uzyciach.




Konserwacja zespoléw / Zbiornik na wode 2 w 1

A. Nacisnij przycisk zbiornika na wode, aby go wyjac.

D. Wyjmij filtr HEPA i filtr wstepnego czyszczenia.
Delikatnie stuknij filtr HEPA, aby strzasngc kurz. Nie
zaleca sie plukania filtra HEPA woda.

B. Oproznij zbiornik na wode.

E. Oproznij zbiornik na
wode i wyplucz mikrofi-
bre.

C. Otworz odpylacz i wyrzuc
Smieci.

F. Wysusz odpylacz i elementy
filtra, utrzymuj je w stanie su-
chym, aby zapewni¢ ich zywot-
nosc¢.

Uwagi:
Przed zainstalowaniem filtréw upewnij sie,

ze filtr wstepnego czyszczenia i filir HEPA sa
suche.

Unikaj $wiatta stonecznego na filtrze
wstepnego czyszczenia i filtrze HEPA.




Konserwacja zespoléw / Turboszczotka i szczotka boczna

A. Otwoérz zespét pokrywy turboszczotki B. Wyjmij turboszczotke

C. Do usuwania splatanych wlosow uzywac narzedzia D. Wyczys¢ szczotke boczng




Konserwacja zespoléw / Styk tadowania, czujnik wysokosci
podlogi, koto napedowe i swobodnie obracajace sie kolo

Uwaga: Do czyszczenia styku tadowania, czujnika wysokosci podtogi i zespotu Wyczysc¢ kota napedowe i swobodnie obracajgce sie koto

zderzaka, ktére zawieraja wrazliwe elementy elektroniczne, nalezy uzy¢ suchej
szmatki; aby zapobiec uszkodzeniu przez wode, nie nalezy uzywaé mokre;j
szmatki.

Wyczysc¢ styki tadowania




Wymien worek na kurz

Uwagall Worek na kurz jest wymieniany po napelnieniu.




Rozwigzywanie problemow

Jezeli odkurzacz zrobotyzowany wykryje awarie w trakcie sprzatania, kontrolka zasilania zacznie szybko miga¢ czerwonym Swiattem i zabrzmi sygnat ostrzegawczy.

W takim wypadku postepuj wg instrukcji w ponizszej tabeli i usuf problem.

Blad

Rozwigzanie

Blad 1: Glowica laserowa jest zablokowana lub zacieta, dokonaj jej sprawdzenia.

Laserowy czujnik zdalny jest zablokowany lub zaciety w konsekwencji zaklinowania
sie obcego przedmiotu. Usun przeszkode lub przedmiot obcy. Jezeli przeszkody lub
obcego przedmiotu nie mozna usunad, przenie$ jednostke gtéwna w inne miejsce i
wihacz ja.

Blad 2: Czujnik zapobiegajacy kolizji zostat zablokowany, trzeba go sprawdzic.

Zderzak zostat zablokowany. Postukaj w zderzak i usun obcy przedmioft. Jezeli w
zderzaku nie znajduje sie zaden przedmiot obcy, przenie$ jednostke gtéwna w inne
miejsce i wlacz ja.

Blad 3: Prawe kotko znajduje sie ponad poziomem podtogi, przenies$ jednostke
gtébwna w inne miejsce i whacz ja ponownie.

Koétko jest powyzej poziomu podtogi. Przenies$ jednostke gtdwna w inne miejsce i
whacz ja.

Blad 4: Czujnik zapobiegania upadkowi jest zablokowany, dokonaj jego sprawdzenis,
takze go oczysé.

Jednostka gtdowna jest powyzej poziomu podtogi. Przenie$ jednostke gtéwna w inne
miejsce i wiacz ja. Ten blad moze takze zwracaé uwage na zabrudzony czujnik zapo-
biegania upadkowi. Oczy3é czujnik zapobiegania upadkowi.

Blad 5: Na szczotce bocznej sg nawiniete nieczystosci, oczysé je.

W szczotkach bocznych mogly sie zaczepi¢ obce przedmioty. Zdemontuj szczotki
boczne i oczysé je.

Blad 6: Na prawym/lewym kotku sa nawiniete nieczystosci, oczysé je.

Wokét kotka moga by¢ nawiniete przedmioty obce. Oczysé kétko i ponownie wiacz
jednostke gtéwna.

Blad 7: Odkurzacz zrobotyzowany utknal, przenie$ go w inne miejsce.

Jednostka gtdéwna mogta utknaé. Usun przeszkody z okolicy jednostki gtéwne;j.

Blad 8: Stabe baterie, dotaduj odkurzacz zrobotyzowany.

Stabe baterie. Przed wykorzystaniem trzeba odkurzacz dotadowac.

Blad 9: Problem z tadowaniem, sprawdz tadowanie.

Temperatura akumulatora jest zbyt wysoka, lub zbyt niska. Odczekaj, zanim tempera-
tura akumulatora nie powréci do stanu normalnego, po czym odkurzacz zrobotyzo-
wany ponownie wiacz.

Blad 10: Czujnik $cian jest zablokowany, dokonaj jego sprawdzenia.

Czujnik cian jest pokryty kurzem. Oczys¢ czujnik Scian.

Blad 11: Nierdbwna podtoga, przenies jednostke gtdwna w inne miejsce i wiacz ja
ponownie.

Jednostka gtdéwna byta podczas whaczania nachylona. Potéz jednostke gtéwna na
prostej powierzchni i ponownie ja whacz.

Blad 12: Ostona gdrna lasera jest zablokowana, dokonaj jej sprawdzenia.

Laserowy czujnik ci$nienia jest Scisniety lub zablokowany. Przenie$ odkurzacz zrobo-
tyzowany w inne miejsce i ponownie go whacz.




Rozwigzywanie problemow

Blad

Rozwigzanie

Nie mozna whaczy¢ odkurzacza zrobotyzowanego.

Stabe baterie. Dotaduj odkurzacz zrobotyzowany, po czym go wigcz.
Temperatura akumulatora jest zbyt wysoka, lub zbyt niska. Odkurzacz zrobotyzowany
stosuj w $rodowisku z temperatura w zakresie O °C az 40 °C.

Urzadzenia nie mozna natadowad.

Stacja tadujgca nie zostata whaczona do zasilania. Upewnij sie, ze obie koncdwki
przewodu zasilajacego stacji tadujacej sa nalezycie przytaczone.

Zty kontakt pomiedzy stacja tadujaca a jednostka gtdwna. Oczys¢ czesci metalowe
stacji tadujacej oraz ztgcza tadujace jednostki gtdwnej.

Sprawd?, czy $wieci kontrolka stacji tadujacej.

Wolne tadowanie

Podczas wykorzystania w Srodowisku z wysoka lub niska temperaturg, jednostka

gtéwna automatycznie obnizy szybkos$¢ tadowania, aby doszto do przedtuzenia

zywotnosci akumulatora.

Obszar ztgcza tadujacego moze byé zabrudzony. Oczys¢ ten obszar sucha Scie-
reczka.

Odkurzacz zrobotyzowany nie powrdcit do stacji tadujace;j.

W okolicy stacji tadujgcej jest zbyt wiele przeszkdd. Umiesc stacje tadujaca w miej-
scu, gdzie nie ma przeszkdd.

Jednostka gtowna jest zbyt daleko od stacji tadujacej. Przenies jednostke gtéwna
blizej stacji tadujace;.

Niezwykta zachowanie

Odkurzacz zrobotyzowany wytacz, po czym ponownie go wigcz.

Odkurzacz zrobotyzowany wydaje w trakcie sprzatania niezwykte dzwieki.

W szczotce watkowej, szczotkach bocznych lub kétku glownym mogly sie zaklinowaé
obce przedmioty. Wylacz odkurzacz zrobotyzowany i oczysé je.

Koétko wielokierunkowe jest powleczone kurzem lub sa na nim nawiniete nieczystosci.
Przy pomocy $rubokreta kétko wyjmii i omyi.

7a soba nieczystosci.

Moc czyszczenia odkurzacza zrobotyzowanego jest obnizona / odkurzacz zostawia

Pojemnik na kurz jest petny. Opréznij i wyczysé pojemnik na kurz.
Zablokowany filtr. Wyczys¢ filtr. Wokot szczotki watkowej sa nawiniete przedmioty
obce. Oczy$é szczotke watkowa.

Odkurzacz zrobotyzowany nie mozna przytaczy¢ do sieci Wi-Fi.

Funkcja sieci Wi-Fi odkurzacza zrobotyzowanego nie jest wiaczona. Zresetuj przytac-
zenie do sieci Wi-Fi i sprébuj ponownie.

Zta jakos¢ sygnatu sieci Wi-Fi. Umies¢ jednostke na obszarze z dobrym sygnatem
sieci Wi-Fi.

Niestandardowe przytaczenie do sieci Wi-Fi. Zresetuj ustawienia sieci Wi-Fi, pobierz
najnowsza wersje aplikacji mobilnej i sprobuj przytaczyé sie ponownie.

Nagte przerwanie przytaczenia do sieci Wi-Fi. Nieodpowiednie ustawienie routera.
Zwrdé sie do obstugi klienta.

Nie mozna przeprowadzi¢ zaplanowane sprzatanie.

Stabe baterie. Planowane sprzatanie zostanie wigczone, tylko w wypadku, ze akumu-

lator jest natadowany co najmniej z 20%.




Czy odkurzacz zrobotyzowany zuzywa energie, gdy pozostanie w stacji tadujgcej¢

Jezeli odkurzacz jest pozostawiony w stacji tadujacej, zuzywa energie tylko w bardzo
matej ilosci. Pomaga tak utrzymywac jak najnizsza moc akumulatora.

Czy przed pierwszymi trzema wykorzystaniami trzeba odkurzacz zrobotyzowany
pozostawi¢ tadowaé przez okres 16 godzin¢

Akumulator litowy nie ma efektu pamieciowego. Jak tylko jest w petni natadowany,
moze by¢ od razu wykorzystany. Nie trzeba czekac 16 godzin.

Zestaw mopujacy nie dostarcza wody, lub tylko w bardzo matej ilosci.

Sprawdz, czy w zbiorniku na wode znajduje sie woda. Za posrednictwem aplikacji do-
konaj ustawienie dostarczania ilosci wody na maksimum.
Zainstaluj Sciereczke mopujaca oraz uchwyt na podstawie podanych instrukciji.

Staby akumulator w trakcie sprzatania. Po tym, co odkurzacz zrobotyzowany powré-
cit do stacji tadujacej w celu doladowania, nie kontynuuje sprzatania.

Sprawdz, czy odkurzacz zrobotyzowany nie jest w trybie nie przeszkadzaé. Jezeli
odkurzacz zrobotyzowany jest w trybie nie przeszkadzad, nie bedzie kontynuowat
sprzatania. Jezeli odkurzacz zrobotyzowany zostat recznie umieszczony w stacji tadu-
jacej, nie bedzie kontynuowat sprzatania.

Odkurzacz zrobotyzowany nie moze powrdci¢ do stacji tadujacej po zakonczeniu
sprzatania w miejscu (PIN N GO) lub po tym, co doszto do przesuniecia stacji tadu-

jacej.

Odkurzacz zrobotyzowany po zakonczeniu sprzatania w miejscu lub po tym, co do-
szto do przesuniecia stacji fadujacej, ponownie przeprowadzi wygenerowanie mapy
gospodarstwa domowego.

Jezeli odkurzacz zrobotyzowany znajduje sie zbyt daleko od stacji tadujacej, istnieje
mozliwo$¢é, ze nie bedzie w stanie do niej automatycznie powrdcié. W takim wypad-
ku trzeba odkurzacz umiesci¢ do stacji tadujacej recznie.

Odkurzacz zrobotyzowany ominat w trakcie sprzatania kilka miejsc.

Czujnik Scian oraz czujnik zapobiegania upadkowi moga by¢ zabrudzone. Oczysé
czujniki miekka, sucha $ciereczka.




Technické parametre

Parametr Wartos¢
Klasyfikacja

Srednica 320 mm
Wysokosé 92.5mm

Masa netto 2,9kg

Rozmiar stacji samooprézniajacej 320 x 240 x 165 mm
Stacja samooprozniajyca
Masa 2,7 kg
Napiecie 14,4V

Akumulator

Akumulator 3 200 mAh akumulator litowy wielokrotnego

tadowania
Pojemnos¢ odpylacza 250 ml
Pojemnos$¢ zbiornika na wode 240 ml
Pojemnos¢ worka na kurz 21
Parametry sprzgtania
Rodzaj tadowania Automatyczne i reczne tadowanie
Czas tadowania Cca 300 min
Czas sprzatania Cca 120 min
Moc znamionowa 42 W
Moc wentylatora stacji ssmooprézniajace; 680 W

V désledku neustéleho zdokonalovania produktu jeho technické parametre zodpovedaju skutoénému produktu. Nasa spolo¢nost'si

vyhradzuje prévo aktualizovat produkt..




INFORMACJE O UTYLIZAC]I | RECYKLINGU

Wszystkie produkty z niniejszym oznaczeniem nalezy utylizowac zgodnie z przepisami w sprawie zuzytego
sprzetu elekirycznego i elekironicznego (dyrektywa 2012/19/UE). Wyrzucanie ich razem ze zwyktymi odpadami
komunalnymi jest niedozwolone. Wszystkie urzadzenia elektryczne i elektroniczne nalezy utylizowaé zgodnie
ze wszystkimi przepisami w okreslonych miejscach zbiérki z odpowiednimi uprawnieniami i certyfikacja wedhug
przepisow regionalnych i ustawodawstwa. Wiasciwa utylizacja i recykling pomagaja w minimalizacji wplywu na
srodowisko naturalne oraz ludzkie zdrowie. Pozostate informacje w zakresie utylizacji mozna otrzymaé

u sprzedajacego, w autoryzowanym serwisie lub w lokalnych urzedach.

DEKLARACJA ZGODNOSCI EU
Tesla Global Limited niniejszym o$wiadcza, ze TSL-VC-AI300 urzadzenia radiowego model jest zgodny z dyrektywa
2014/53/UE. Pelny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym: tsl.sh/doc

kacznosé: WIFI 802.15.4
Zakresu(-6w) czestotliwosc: 2.400 - 2.480 GHz
Maks. moc czestotliwosci radiowej (EIRP): < 20 dBm

Producent
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com







TESLA SMART ROBOT VACUUM
LASER AI300 PLUS

FELHASZNALOI KEZIKONYV

o annce



Biztonsagi utasitasok

A termék hasznélata el&tt olvassa el a kovetkezd biztonsagi utasitdsokat és tartsa be az dsszes szokdsos biztonsadgi dvintézkedéseket.

Figyelmesen olvassa el ezt a hasznélati Gtmutatdt, és tegye el késébbi hasznalat céljdbdl.
A felhasznaléi kézikdnyv utasitdsainak nem betartésa a termék kdrosodasét okozhatja..

Figyelem

1.Aterméket csak az arra felhatalmazott mUszaki szakember szerelheti szét. A felhasznaldk
nem prébélkozhatnak 6nélldan szét szerelni.

2.Csak a termék gyéartdja éltal forgalmazott tdpadaptert hasznélja. Mas adapterek a termék
kérosodasét okozhatjék.

3.Nedves kézzel ne érintse meg a vezetéket, az elekiromos csatlakozot vagy a tépadaptert.
4.Ugyeljen arra, hogy a meghajtokerék ne tekerje magéra a fiiggnyt vagy ne csipje be a test
barmely részét is.

5.Aterméket tartsa tavol a cigarettdtdl, az dngyjtotdl vagy egyéb nyilt langforrdstol.
6.Afeltoltés utdn tisztitsa ki a terméket.

7.A vezetéket ne mozgassa és a készilékre ne helyezzen nehéz vagy éles targyat.

8.Ez a termék csak beltéri haszndlatra valé. Ne hasznéljs kiiltéren.

9.Ne ljon a termékre.

10.Ne hasznélja a terméket nedves kdrnyezetben, pld. a firdészobaban.

11.A termék hasznélata el&tt a padlordl tvolitson el minden tdrékeny térgyat (Gveget, olvasd
ldmpét, stb.) és olyan térgyakat, amelyeket az oldalsé kefe valamint a szivonyilas forgdkeféje
magéra tekerhet (pld., vezetékek, papir darabkak, figgsnyask, stb.).

12.Ne helyezze a terméket olyan helyre, shonnan kénnyen leeshet (pld. asztalra, székre).
13.Hasznélat eldtt ellendrizze, hogy a tépadapter megfelelden van -e csatlakoztatva a fogla-
latba, ellenkezé esetben az akkumulétor kdrosodésa kovetkezhet be.

14.Kérjuk, figyelmeztesse a csaldd tobbi tagjat, hogy a termék mikadik, hogy véletlentl ne
botladjanak meg benne.

15.Ha a portartaly tele van, a termék tovabbi hasznélata el&tt Uritse ki.

16.Az akkumulétor tizemi hémérséklete: 0 °C ~ 40 °C

17.Ne hagyjs az akkumulétort magas hémérsékletl kdrmnyezetben.

18.A termék megsemmisitése el&tt tavolitsa el az akkumulétort.

19.Az akkumulétor kivétele el&tt gydz6djon meg arrdl, hogy a termék le van csatlakoztatva a
tapforrasrol.

20.Az elhasznélt akkumulétort megfeleléen semlegesitse meg.

Figyelmeztetés

1.Csak eredeti akkumulétort és a gyarté dltal forgalmazott tltéallomast hasznéljon. Ne hasz-
naljon egyszer haszndlatos akkumulétorokat. Az akkumulétor jellemzéit a , Termék jellemzai”
fejezetben taldlja.

2.Ne hasznélja a terméket olyan helyiségben, ahol nyilt Idngforras vagy térékeny targyak
vannak.

3.Ne hasznélja a terméket extrém magas (40 °C folstt) vagy extrém alacsony (0 °C alatt)
hdmérsékletl kdzegben.

4.A hajét, az 6ltdzéket, az ujjait és a testének dsszes részét tartsa tdvol a porszivd nyilasaitdl
valamint a mozgé részektdl.

5.Ne hasznélja a terméket nedves padlén, vagy olyan feltleten, amelyre nagy mennyiségg viz
lett kiontve.

6.Ne hasznélja a terméket olyan térgyak felszivdsara, amelyek blokkolhatjsk, mint pld. kovek
vagy hulladék papir.

7.Ne hasznélja a terméket gytlékony anyagok, példdul benzin vagy nyomtaté- és fénymasold
festékek felszivaséra. Ne hasznélja a terméket olyan helyiségek takaritaséra, ahol gyulékony
anyagok vannak.

8.Ne hasznélja a terméket izz6 targyak, mint pld. cigaretta, hamu, stb. felszivaséra, amelyek
tlzet okozhatnak.

9.Ne tegyen semmilyen targyat a porszivo szivonyildsdhoz. Ne hasznélja a terméket, ha a szi-
vényilas blokkolva van. A szivonyildsbol tavolitsa el a port, vattét és hajat, szért, ezzel biztositja
a levegd zavartalan keringését a szivonyildson keresztil.

10.A tapkabelt dvatosan kezelje, hogy ne sériljon. Ne hasznélja a tdpkébelt a termék vagy a
1616 dllomés hizdséra, ne hordozza a terméket a tdpkébelt fogva, ne zérjs az ajtédt a tapkébel-
re és ne vezesse éles szélek és sarkok mellett. Akadélyozza meg, hogy a termék éthaladjon a
tdpadapteren. A tdpadaptert tartsa tvol a héforrstol.

11.Ha a toltééllomas sérilt, akkor ne hasznalja.

12.Ne dobja a terméket a tlizbe, még akkor sem, ha meg van kérosodva, mert az akkumulétor
felrobbanhat.

A lézeres tvolsdgmérd érzékeld megfelel az IEC 60825-1:2014 1. osztély( lézertermék-szabvanynak, és nem bocsat ki veszélyes lézersugérzast.
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Késziilék szerkezete/viztartaly /porgyjté doboz és felmosészerelvény

elsddleges sziré

szivacsos szird
HEPA szUr6

vizbemenet

viztartaly

porgy(jté doboz tereldlap
toltdérintkezd

|ﬁ~\9‘i porzsék
porfedél

felmosébetét gomb jelérzékeld

felmosébetét

toltéérintkezék
porgyUjtd szdj

felmosd




Késziilek hasznalata/el6készitése

Jegyzetek

1. A porszivé beinditésa el6tt tavolitsa el a foldon szétszort vezetékeket és egyéb targyakat, és tévolitsa el a konnyen leesd, torékeny, értékes és potencidlisan veszélyes

targyakat. Figyeljen, hogy a féegység nehogy belegabalyodjon, elakadjon, magéval réntson vagy ledontsén barmit; ellenkezd esetben személyi vagy anyagi kér keletke-
zhet.

2. KertUlje a készilék vizes feluleten torténd hasznélatéat, ellenkezd esetben a ventildtor megsérilhet, és a porszivé teljesitménye romolhat.
3. Tilos a készuléket olyan magas helyen hasznalni, ahol nincs véddkorlat.




Késziilek hasznalata/el6készitése

1.A robot hasznélata el6tt tavolitsa el a véddcsikot mindkét oldalrdl. 3. Helyezze az 6nkitrits dllomast egy szildrd és vizszintes feltletre, a fal mellé.
Csatlakoztassa a tdpegységet. Ne helyezzen semmilyen térgyat 1,518b/ 0,5 m
tdvolsdgra balra és jobbra, valamint 5 18b/ 1,5 m tdvolsdgra az onkitrité &llomas
elétt. Ellendrizze, hogy a porzsdkot beszerelte és a porvédd fedelet bezarta.

2.Szerelje fel az oldalsé kefét.




Késziilek hasznalata/Robot toltése

1.Toltés: Helyezze a robotot a téltéshez az dnkitrité dllomasra (a toltés jelz&fénye toltés kdzben villog, majd a t6ltés befejeztével folyamatosan vildgit. A toltési ids

korulbelul 6 6ra). A tisztitasi folyamat sordn a Robot érzékeli, hogy az dramellatés nem elegendd, és automatikusan elinditja az Gjratdltési izemmoddot, hogy megtaldlja az
onkitritd allomast. Az alkalmazéason keresztil is adhat parancsot a robotnak az Ujratdltési Gzemmodd elinditaséra.

Toltés esetén fontos!

Ne hasznélja az 6nkitrité dllomast erésen tikroz6dsd kornyezetben, példdul kozvetlen napfénynek kitett kdrnyezetben vagy tikrok kozelében.
A robot normal mikadési idejének biztositasa érdekében hasznélat eltt kérjuk, toltse fel teljesen. A toltési idé korilbelul 6 ora.
Kérjuk, hasznélat el6tt gyéz&djon meg arrél, hogy a porzsékot beszerelte.




Készilék hasznalata/iizembe helyezése és halézati csatlakoztatas

1.Toltse le az alkalmazast: Toltse lea Tesla Smart alkalmazast, regisztréljon és jelentkezzen be.

2.Elkészités

-Koppintson a ,+"-ra a jobb felsd sarokban az eszkdz hozzdaddsdhoz, és vélassza ki a Kis hdztartdsi készilékek kozott a robotporszivot (Wi-Fi).
-Gy6z8djon meg rdla, hogy a Wi-Fi 2,4 GHz-re van éllitva, és adja meg a helyes Wi-Fi jelszét.
-Nyomja meg és tartsa lenyomva mindkét gombot 3 masodpercig, amig robot a ,Wi-Fi reset”-t kéri, és a Wi-Fi kijelz5 villogni kezd.

: - oe284 -
09:28 7 T - o287 -

Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
and enter password.

B Lab ASUSACS300.24..
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3.Network connection

-Jeldlje be a ,Lassan villogd kijelzd megerdsitését”, majd kattintson a , Tovébb” gombra.
-Vélassza ki a ,AP Mode"-t a felugrd ablakban.

-Keresse meg a SmartLife-XXXXXX nevd jelszd nélkili hotspotot a mobil Wi-Fi listdban, és csatlakozzon hozza.

- A Wi-Fi hotspothoz valé sikeres csatlakozast kdvetéen térjen vissza a Tesla Smart alkalmazéshoz, kattintson alul a kapcsolat megerdsitéséhez, és folytassa a kovetkezd lépé-
ssel.

- Vérja meg a kapcsolat befejez&désérd| szol6 jelzést, majd elindithatja a robot mkodtetését.




Késziilek hasznalata/Hasznalati utasitasok

Be-/kikapcsolas

Nyomija meg és tartsa lenyomva a (!) gombot a bekapcsolas jelzéfénye kigy-
ullad, és a robot készenléti Gizemmddba lép. Amikor a robot nyugalmi éllapotban
van, nyomja meg és tartsa lenyomva a (1) gombot a robot kikapcsoléséhoz, majd
a tisztitas befejezédik.

I Megjegyzés A robot t6ltés kdzben nem tud kikapcsolni.

Takaritas inditasa

Nyomja meg a (1) gombot a takaritds megkezdéséhez, a robot dinamikusan meg-
tervezi a takaritasi Utvonalat a szkenneléssel létrehozott térkép alapjan, és egye-
sével elvégzi a kilonbozé zondk takaritdsét. Az egyes zéndkban a robot elészor

a sarkok takaritasét kezdi meg, majd a fennmaradé részt cikk-cakkos takaritassal
végzi el.

Obszar 1: Posprzatano Obszar 2: Posprzatano

Obszar 4: Podlega sprzataniu  Obszar 3: Podlega sprzataniu

Megjegyzések

A robot nem tudja megkezdeni a tisztitast, ha az akkumulétor toltottsége tUl alacso-
ny. Kérjuk, hogy a takaritdst téltés utdn kezdje el.

Kérjuk, takaritds eldtt tdvolitson el mindenféle kabelt (beleértve a tltéalap tapksbe-
lét is) a foldrdl, kilonben a robot magéval rénthatja a kébeleket, ami mas haztartasi
készilékek kikapcsoldsdhoz vagy a trgyak vagy kadbelek kdrosodaséhoz vezethet.
Ha a tisztitasi zona kisebb, mint 4 négyzetméter, a robot alapértelmezés szerint
kétszer tisztit.

Folytathato tisztitds: Ha az akkumulétor nem elegend® a tisztitas soran, a robot
visszamegy a toltébézisra feltoltés céljdbdl, és automatikusan folytatja @ megszaki-
tott helyrél, hogy folytassa a tisztitast, miutan teljesen feltoltédatt. (Ezt a funkcidt az
alkalmazason lehet be vagy kikapcsolni).

Menet kézbena (1) gomb megnyoméséval sziineteltetheti a robot mikodését, ha
a viztartalyba tobb vizre van sziksége, vagy ha a felmosérongyot szeretné meg-
tisztitani. Nyomja meg a () gombot s tisztités folytatésshoz, vagy nyomjs meg a
gombot { a toltééllomasra valé visszatéréshez és a tisztitss befejezéséhez.

Megjegyzés: Ha a robotot a szineteltetés ideje alatt visszahelyezi a t3lt6llomasrs,
a takaritds befejezddik.

Alvé izemméd

Ha 10 perc elteltével nem torténik semmilyen mivelet, a robot automatikusan alvéd
uzemmodba |ép, és a bekapcsoldsjelzd kialszik. Alvé tzemmodban barmelyik gomb
megnyomasaval felébresztheti a robotot.

Megjegyzések:
A robot nem |éphet alvé izemmébdba toltés kdzben.
Ha az alvési id6 meghaladja a 12 6rét, a robot automatikusan kikapcsol.




Toltés

Automatikus Gzemmod: A robot automatikusan visszamegy a t3ltééllomasra t6l-
téshez a takaritds befejezése utan.

Manuélis izemmdd: Nyomja meg a 0 gombot a toltés megkezdéséhez a sziinet
dllapotaban.

A toltés kozben a tapellétss jelzéfénye szakaszosan villog.

Megjegyzés: Ha a robot nem talélja a tdltééllomast, automatikusan visszatér a
kiindulasi pontra. Kérjuk, kézzel helyezze vissza a robotot a t6lt6éllomasra.

Hibaallapot
Ha a robot menet kézben hibét észlel, a bekapcsoldsjelzé gyorsan pirosan villog,
és hangjelzés figyelmeztet.

I Megjegyzések:

Ha 10 perc elteltével nem torténik semmilyen mivelet, a robot automatikusan alvéd
Uzemmodba kapcsol.

Ha hibasan helyezi fel a robotot a tdltééllomasra, és a takaritas befejezddik.

Wi-Fi visszaallitasa

Ha mobiltelefonja nem tudja csatlakoztatni a robothoz olyan okok miatt, mint
példaul a router bedllitasainak véltozasa, vagy mert elfejeltette a jelszot, vagy més
okok miatt, kérjuk, Iépjen be a Wi-Fi bedllitdsai mddba mobiltelefonjén, és ellensri-
zze a halézati beéllitdsokat.

'Megjegyzés: Ha a robot tébb mint 2 percig a csatlakozésra véré éllapotban van, a
Wi-Fi funkcié automatikusan kikapcsol. A robot és a mobiltelefon Gjbdli 6sszekap-
csoldséhoz kérjuk, 8llitsa vissza a Wi-Fi beéllitdsokat.

Kijel6lt z6na takaritasa

Megadhat egy célpontot az alkalmazas térképen, és a robot automatikusan
megtervezi az Gtvonalat a ponthoz. Ha ezt a funkcidt akkor hasznéljs, amikor a
robot készenléti vagy szineti dllapotban van, a robot egy 1,6 x 1,6 négyzetméte-
res zondt fog feltakaritani, amelynek kdzéppontjdban a robot éll. A takaritds utdn
a porszivo automatikusan visszatér a kiinduldsi pontra és leall.

Megjegyzés: Ha a részleges takaritast akkor kezdi el, amikor a robot sziineti élla-
potban van, az aktuélis takaritasi feladat leall.

1,6 m

1,6 m
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Lezart zona/ lathatatlan fal beallitasa

Az alkalmazasban bedllithat egy lezért zonat vagy ldthatatlan falat. A bedllitds elvég-
zése utdn a robot nem |ép be a lezért zonéba, illetve nem Iépi 4t a lathatatlan falat a
takaritdshoz.Sprzatanie wybranych obszaréw

Megjegyzések:

A funkcid haszndlata el&tt meg kell nyitnia a térképmentési modot az alkalmazas
bedllitdsaiban.

Ez a funkcid csak a takaritdsi zonék felosztdséra hasznalhatd, de nem hasznélhatd
veszélyes z6nédk blokkolaséra.

Ha a porszivét éthelyezik, vagy nagy véltozésok torténnek a lakasban, a térkép érvé-
nytelenné vélhat, és a ldthatatlan fal vagy a lezért zona beéllitasai elveszhetnek.

obszar ogranic-
zonego dostepu
do wycierania
mikrofibra

Virtudlni zed’

obszar ograniczohego
dostepu do sprzatania

Kijelolt zonak takaritasa

Az alkalmazasban kivélaszthatja a takaritési zonékat. A robot egy vagy tobb
helyiséget fog tisztitani az alkalmazés térképén kivélasztott zonék alapjén, és
az aktudlis Gzemmbdban beéllithatja a helyiségek takaritasi idejét.
Megjegyzések:

A funkcid hasznélata el&tt meg kell nyitnia a térképmentési médot az APP-
-bedllitdsban, és a robotnak térképet kell generalnia a takaritdshoz.

+A takaritds megkezdése utdn a robot a kivélasztott zondn tilra is elmoz-

dulhat. Gy6z8djon meg réla, hogy a kivélasztott zona koril a talajon 1évd

akadaélyokat eltvolitotta, amelyeket nem lehet biztonsdgosan elzarni.

B

<A

Tovabbi alkalmazas funkcidk

Valbs idejl térképfrissités

Tobbnyelvi letoltés

Lathatatlan fal és lezart z6na bedllitasi
informaciok megjelenitése a Takaritasi
rekordban

Térképkezelés: ldthatatlan fal és lezrt
z6na megjelenitése

Manuélis vezérlés

Firmware frissités

Hangerd bedllitdsa

Robot pozicionalasa

APP testreszabott izemmod: az egész
helyiség vagy egyetlen zéna alapjén
torténd takaritas

Z6nék szétvalasztasa, zonsk integré-
l8sa, zonak helyredllitdsa, a térkép
betoltésének interakcids prompt és a
szinkronizélas sikerének vagy sikerte-
lenségének prompt hozzdadésa

Zbna alapu takaritdsi médszer
(1) Takaritasi sorrend

(2) Takaritasi/mosasi id&

(3) Ventildtor sebessége

(4) Viztartaly kapacitdsa

Csendes, standard vagy erételjes
Uzemmad kivélasztésa az APP-ban.
Alapértelmezés szerint standard




Utemezett takaritas
Az alkalmazasban bedllithatja a tervezett takaritasi idét. A robot a megadott idépont-
ban automatikusan megkezdi a takaritast, és a takarits befejezése utdn visszatér az

onurité lloméasra.

Kijel6lt z6nak takaritasa

Az APP-ban generalt térkép alapjén beéllithatja az osztott zona takaritsét. A robot a
kivalasztott zona alapjdn kezdi meg a takaritdst. Az aktuélis tzemmaddban bellithatja
a takaritasi idot is.

Megjegyzés: A takaritds megkezdése utdn a robot a felosztott zénan kivili helyre
mozoghat. Gy6z8djon meg réla, hogy az osztott zona korul a talajon 1évd akads-
lyokat eltdvolitotta, melyeket biztonsdgosan nem izolélhatok.

Ujrakezdhetd takarités

Miutdn engedélyezte az Gjrakezdhetd takaritds funkcidt, az automatikusan elindul, ha
a takaritdsi feladat nem fejezddik be, és az akkumulétor t6ltottsége nem elegendd.
Nem kell mas beéllitdsokat végrehajtania. Miutén engedélyezte a DND tzemmddot
az alkalmazasban, a robot nem hajtja végre az Ujrakezdhetd takaritast.

Amikor a robot Ujrakezdhetd takaritasi funkcidt hajt végre, de az alkalmazason belul
On més utasitést vélaszt, az Gjrakezdhetd takaritds meghidsul.

Ha a robot nem tud hozzéférni egy zéndhoz a takaritdshoz egy zért ajtd vagy egy
magas kiszob miatt, akkor az Gjrakezdhetd takaritdsi funkcid nem fog mikadni.

DND iizemméd
A DND-id&szak alatt a robot nem folytatja automatikusan a takaritast, és nem rea-
gél hangutasitdsokra. A DND Gzemméddot az alkalmazésban kikapcsolhatja.

Eszrevétel: Ha a térkép nem szerkeszthetd, nem lehet elmenteni, és a térképkeze-
lési funkcid nem érhetd el. Javasoljuk, hogy a térképet mentse el, és a térképkezeld
funkciot a térkép stabilizéldsa utdn hasznélja.

Tipp: Az alkalmazas funkcidi és részletei a folyamatos fejlesztés és frissités miatt némileg véltozhatnak. Ez az aktudlis verziétdl figg.




Késziilek hasznalata/Felmosas

Figyelemfelhivas:
Ne hasznélja a felmosé funkcidt szényegen.
A felmosas befejezése utén Uritse ki a viztartalyt, és tisztitsa meg a felmosdrongyot.

Hasznélat eltt tartsa szrazon a viztartaly kilsejét.

A.Viz hozzdadéasa B. A felmosdbetét beszerelése/eltévolitdsa

Megjegyzés: Tisztitdszerként mosé- vagy fertdtlenitészer adhatd a viztartélyhoz (kon-

centracié <5%), de nem szabad semmilyen egyéb tisztitdszert hasznélni.

C. Helyezze be a viztartaly




Alkatrész karbantartas/rendszeres karbantartas

Rendszeres karbantartas

A legjobb takaritdsi eredmény elérése érdekében a robotot rendszeresen tisztitsa és tartsa karban az aldbbi téblézat

szerint. A tisztitds és karbantartds gyakorisdgét a hasznélati szokédsok hatérozzék meg.

Alkatrészek Tisztitas gyakorisaga Csere gyakorisaga
Szrd Hetente 2 havonta
Hengerkefe Hetente 6-12 havonta
Oldalsé kefe Havonta 3-6 havonts, vagy ha lathatban sérilt
Hengerkefe burkolst Havonta 3-6 havonta, vagy ha a Pjen’gerkc?fe bL{rliola’ra'n léve
gumi szilikoncsik 1thatban sérdlt.
Erzékels Havonta Ha l&thatdan sérilt
Toltéesapok Havonta /
Univerzélis kerék Havonta /
Porzsik / Cserélje ki, ha az onuritd allomas jelzi, hogy tele van

porral, vagy cserélje ki 10 hasznélat utdn.




Alkatrész karbantartas/2 in1 viztartaly

Nyomja le a viztartdly gombot a Kivételhez.

D. Vegye ki a HEPA sziir&t és az elsdleges sziirét. A
HEPA sziir6t finoman Utgetve tavolitsa el a port. A
HEPA sziir6 vizzel t6rtén8 mosasa nem ajanlott.

B. Uritse ki a viztartalyt.

E. Uritse ki a viztartalyt,
és mossa ki a felmoso-
rongyot.

C. Nyissa ki a Porgyiijtd dobozt,
és dobja ki a szemetet.

F. Szaritsa meg a porgyijt6é
dobozt és a sziird alkatrészeit,
és tartsa Sket szarazon, hogy
garantalja élettartamukat.

Megjegyzések

A szUrok felszerelése eltt gy6z6djon meg
arrdl, hogy az elsédleges szird és a HEPA
sz{rd szdraz.

Ne tegye ki az elsédleges szGrét és a HEPA
szUr6t napfénynek




Alkatrész karbantartas/f6 kefe és oldalkefe

A. Nyissa ki a hengerkefe fedelét B. Vegye ki a hengerkefét

C. Hasznalja a kefét az 6sszegubancolodott D. Tisztitsa meg az oldalsé6 kefét
sz6sz6k eltavolitasdhoz




Alkatrész karbantartas/t6lt6 elektroda, leesésgatlo érzékeld, haj-
tokerék és univerzalis kerék

Megjegyzés: A toltéérintkezd, a leesésgétld érzékeld és az itkozd szerelvény Tisztitsa meg a kerekeket és az univerzalis kereket
érzékeny elektronikus alkatrészeket tartalmaz, tisztitdsukhoz hasznaljon széraz
ruhat, és ne hasznéljon nedves ruhét a viz okozta kérok elkerilése érdekében.

Tisztitsa meg a tolt6érintkezdket




Cserélje ki a porzsakot

Megjegyzés: Cserélje ki a porzsdkot, ha megtelt.




Hibaelharitas

Ha a robotporszivé mikodése kozben hibat észlel, a jelzbfény pirosban kezd villogni, és hangjelzést bocsat ki. Ebben az esetben az aldbbi tablézatban megadott elsi-

résok szerint jarjon el és szintesse meg a hibat.

Hiba

Megoldas

1. hiba: A lézerfej blokkolva van vagy be van ragadva, ellendrizze.

A lézeres tavolsdg érzékels blokkolva van vagy egy elakadt idegen térgy kovetkezté-
ben be van ragadva. Tévolitsa el az akaddlyt vagy az idegen targyat. Ha az akadélyt
vagy az idegen targyat nem lehet eltdvolitani, a {6 egységet vigye &t egy mésik helyre
és inditsa el.

2. hiba: Az itkozésgatld érzékels beragadt, ellendrizze.

Az iitk6z6 be van ragadva. Utdgesse az iitkoz6t és tévolitsa el az idegen térgyat. Ha
az akadalyt vagy az idegen targyat nem lehet eltavolitani, a f& egységet vigye &t egy
mésik helyre és inditsa el.

3. hiba: A jobb kerék a fold felszin fol6tt van, vigye &t a féegységet egy mésik helyre
és Gjbdl inditsa el.

Akerék a fold felszine folott van. Vigye &t a {6 egységet egy masik helyre és inditsa el.

4. hiba: Az esésérzékels blokkolva van, ellenérizze és tisztitsa meg.

A 16 egység a fold felszine fol6tt van. Vigye at a 16 egységet egy mésik helyre és indi-
tsa el. Ez a hiba az esésérzékeld beszennyezddésére figyelmeztethet. Tisztitsa meg az
esésérzékeldt.

5. hiba: Az oldalkefékre szennyez6dés van feltekeredve, tisztitsa meg.

Az oldalkefék alé idegen targyak szorulhattak. Szedje széjjel és tisztitsa meg az oldal-
s6 keféket.

6. hiba: A jobb/ bal oldali kerekekre szennyez&dés van feltekeredve, tisztitsa meg
Sket.

A kerék korl idegen térgyak lehetnek feltekeredve. Tisztitsa meg a kereket és inditsa
Ujra a féegységet.

7. hiba: A robotporszivé elakadt, vigye 8t egy mésik helyre.

A f8egység elekadhatott. A féegység koril tavolitsa el az akadalyt.

8. hiba: Alacsony a robotporszivé akkumulatordnak toltéttségi szintje, toltse fel.

Gyenge az akkumulétor. Hasznélat eldtt toltse fel a robotporszivot.

9. hiba: Hiba t6ltés kdzben, ellendrizze a toltédést.

Az akkumulétor hémérséklete tGl magas vagy 10l alacsony. Varja meg, amig az akku-
mulétor lehll, majd Ujbdl inditsa el a robotporszivét..

10. hiba: A fal érzékeld blokkolva van, ellenérizze.

Poros a fal érzékeld. Tordlje le a fal érzékelst.

11. hiba: Egyenetlen padlé feltlet, vigye ét a féegységet egy mésik helyre és Gjbdl
inditsa el.

A f6egység indités kdzben meg volt déntve. Helyezze a f6egységet a sima padlora és
inditsa el (jra.

12. hiba: A lézer felsd fedele blokkolva van vagy beragadt, ellenérizze.

Alézer nyomas érzékels dssze van nyomddva vagy blokkolva van. Tegye a robotpor-

szivét mashova, és inditsa Gjra.
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Hibaelharitas

Hiba

Megoldas

A robotporszivét nem lehet bekapcsolni.

Gyenge az akkumulétor. Toltse fel a robotporszivét, majd inditsa Ujra.
Az akkumulétor hémérséklete tGl magas vagy tul alacsony. A robotporszivét 0 °C -
40 °C hdmérsékletl kozegben haszndlja.

A késziiléket nem lehet feltlteni.

A t6ltdéllomas nem kap tépelldtast. Gydz8djon meg arrdl, hogy a toltallomés veze-
tékének mindkét vége megfeledlen van csatlakoztatva.

Hibas az érintkezés a 161t6éllomas és a robotporszivéd kozatt. Tisztitsa meg a t6l16éllo-
mas és a féegység fém érintkezdit.

Ellendrizze, hogy vilagit -e a t6lt6éllomas jelzéfénye.

Lassu toltés

Magas vagy alacsony hémérsékletl kbzegben vald haszndlatkor a féegység automa-
tikusan csokkenti a tltés sebességét, hogy ezzel meghosszabbitsa az akkumulétor
élettartamét. A 161t6 érintkezd teriletén szennyezddés lehet. Szériz torldkendbvel
tisztitsa meq ezt a teriletet.

A robotporszivd nem tér vissza a t6ltéallomasra.

A toltdéllomas koril 10l sok az akadély. Tegye a t6lt6allomast szabadabb helyre.
A f6egység tul tvol van a toltééllomastdl. Vigye a féegységet kozelebb toltééllomés-
oz.

Szokatlan viselkedés

Kapcsolja ki majd Ujra kapcsolja be a robotporszivét.

A robotporszivd takaritds kdzben szokatlan zajt bocsét ki.

A henger alakd illetve az oldalkefékre idegen térgy tekeredhetett fel. Kapcsolja ki a
robotporszivét, és tisztitsa meg Sket.

A minden irdny( kerék porral van bevonva vagy szennyez&dés van rétekeredve. Egy
csavarhizé seqitségével vegye ki a kereket és Sblitse le.

A robotporszivé takaritasi teljesitménye csokkent/ a robotporszivé szennyezédést
hagy maga utén.

Megtelt a portartaly. Uritse ki a portartalyt.

Blokkolva van a szUrd. Tisztitsa meg a szUr6t.

A henger alak kefe korul idegen térgyak lehetnek feltekeredve. Tisztitsa meg a hen-
geres kefét.

A robotporszivd nem tud csatlakozni a Wi-Fihez.

A robotporszivé Wi-Fi funkcidja nincs bekapcsolva. Resetelje a Wi-Fi halézathoz vald
csatlakozast és probalkozzon Gjbdl.

Rossz min&ségl Wi-Fi halézat jel. Helyezze a féegységet a megfeleld Wi-Fi
jelerdsségu helyre.

Nem szabvanyos csatlakozas a Wi-Fi hdlézathoz. Resetelje a Wi-Fi hélozat bealli-
tasait, toltse le a mobil alkalmazas legujabb verzidjst és prébalkozzon csatlakozni a
halézathoz.

A Wi-Fi héldézathoz valé csatlakozés hirtelen elvesztése. Rossza router beéllitas. For-
dulion az igyfélszolqgélathoz.

Nem lehet elvégezni a tervezett takaritast.

Gyenge az akkumuldtor. A tervezett takaritast csak akkor lehet elinditani, ha az akku-
mulétor legaldbb 20 %-osan fel van tltve.




Fogyaszt-e egy robotporszivé energidt, ha mindig a t6ltéalloméason van hagyva?

Ha a robotporszivé a toltéélloméson van hagyva, csak nagyon kevés energia mennyi-
séget fogyaszt. Igy az akkumulétor legjobb hatékonysagat tartjuk fenn.

Szikséges-e a robotporszivét elsd hdrom hasznélata eldtt 16 6réig toltenie

A litium akkumulétor nem rendelkezik meméria hatassal. Mihelyst teljesen fel van
toltve, azonnal hasznélni lehet. Nincs szikség 16 6rat vérni.

A felmosd egység nem ad ki vizet, vagy nagyon kevés mennyiség( vizet ad ki.

Ellendrizze, hogy van -e viz a tartdlyban. Az alkalmazéson keresztul allitsa a viz kiadast
maximumra.
A felmosé kenddt és a tartdt a megadott utasitdsok szerint szerelje fel.

Takaritas kdzben gyenge az akkumulator. A robotporszivéd azutén, hogy visszatért a
t6ltééllomasra, hogy feltltédjon, nem folytatja a takaritast.

Ellendrizze, hogy a robotporszivd nincs-e a Ne zavarj izemmddban. Ha a robotpors-
zivd a Ne zavarj izemmbdban van, akkor nem fogla folytatni a takaritast.

Ha a robotporszivo kézileg lett a toltdé4llomasra helyezve, akkor nem fogja folytatni a
takaritast.

A robotporszivé a takaritds a helyen (PIN N GO) befejezése utdn nem tud visszatérni
a toltdéllomasra, vagy azutdn, hogy a t8ltédllomas més helyre lett dthelyezve..

A robotporszivd a takaritds a helyen befejezése utan, vagy azutén, hogy a toltdéllo-
mas &t lett helyezve, Uj térképet hoz létre.

Ha a robotporszivo 10l messze van a tolt6lloméstdl, megeshet, hogy nem fog tudni
automatikusan visszatérni. Ebben az esetben kézileg kell a t6lt64lloméasra helyezni.

A robotporszivé takaritds kdzben bizonyos helyeket kihagy.

Afal vagy az esésérzékeld be van szennyezddve. Széraz torlskendovel tordlje le
Sket.




Miszaki adatok

Besorolas

Onkiiirits allomas

Akkumulator

Takaritasi adatok

Teljesitmény

Elemek Adatok

Atméré 320 mm
Magassag 92.5 mm
Netté suly 2,9kg

Onkirits dllomés mérete

320 x 240 x 165 mm

Suly

2,7 kg

Fesziltség

14,4V

Akkumulétor

3 200 mAh yjratélthetd litium akkumulator

Porvédd doboz kapacitasa 250 ml
Viztartdly kapacitdsa 240 ml
Porzsék kapacités 21

Toltés tipusa

Automatikus és manuélis toltés

Toltési idé Cca 300 min

Takaritasi id6 Cca 120 min
Névleges teljesitmény (W) 42 W
Onkirits &llomés ventiltor teljesitménye 680 W

V désledku neustéleho zdokonalovania produktu jeho technické parametre zodpovedaju skutoénému produktu. Nasa spolo¢nost'si

vyhradzuje prévo aktualizovat produkt..




MEGSEMMISITESI ES UJIRAHASZNOSITASI INFORMACIOK

Az ezzel a jeldléssel elldtott termékeket az elekiromos és elektronikus berendezések megsemmisitésére vonatkozd
eléirdsokkal 6sszhangban kell megsemmisiteni (2012/19/EU irdnyelv). Tilos Sket a normal haztartasi hulladék kozé
dobni. Minden elektromos és elektronikus berendezést a helyi és eurdpai el&irdsoknak megfelelden semmisitsen
meg, a helyi és eurdpai eldirdsoknak megfelels jogosultsdggal és tanUsitvénnyal rendelkezd gy(jtchelyen.

A megfelel mddon torténd megsemmisités és az Gjrahasznositds segit minimalizélni a kdrnyezetre és az emberi
egészségre gyakorolt hatdsokat. A megsemmisitésre vonatkozd tovabbi informéacidkért forduljon az eladdhoz,

a hivatalos szervizhez vagy a helyi hivatalokhoz.

EU-MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT
Tesla Global Limited igazolja, hogy a TSL-VC-AI300 tipusu raddidberendezés megfelel a 2014/53 /EU irdnyelvnek.
Az EU-megfelel&ségi nyilatkozat teljes szovege elérhetd a kdvetkezd internetes cimen: tsl.sh/doc

Kapcsol6das: WIFI 802.15.4
Az(ok) a frekvenciasav(ok): 2.400 - 2.480 GHz
Frekvenciasdvban maximalis jeler&sség (EIRP): < 20 dBm

Termeld
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com







TESLA SMART ROBOT VACUUM
LASER AI300 PLUS

UPORABNISKI PRIROCNIK

Banoce



Varnostni napotki

Pred uporabo tega izdelka preberite naslednje varnostne napotke in upostevajte vse obicajne varnostne ukrepe.

Natancno preberite ta uporabniski priro¢nik in ga shranite za poznej$o uporabo.

Neupostevanje napotkov iz tega uporabniskega priro¢nika lahko vodi v poskodbo izdelka.

Opozorilo

1.Ta izdelek lahko razstavljajo le pooblaséeni tehniki. Uporabniki izdelka ne bi smeli posku3ati
razstavljati sami.

2.Uporabljajte le napajalni adapter, ki ga dobavlja proizvajalec tega izdelka. Drugi adapterji
lahko izdelek poskodujejo.

3.Ne dotikajte se kablov, vti¢nic ali napajalnega adapterja z mokrimi rokami.

4.Pazite, da se v pogonska kolesca izdelka ne bi zapletle zavese ali priscipnili deli telesa.
5.Hranite izdelek zunaj dosega cigaret, vzigalnikov in drugih virov odprtega ognja.

6.Po napolnitvi izdelek odistite.

7.Kabla ne upogibajte in na aparat ne polagajte tezkih ali ostrih predmetov.

8.Ta izdelek je zasnovan za notranjo uporabo. Ne uporabljajte ga zunaj.

9.Ne usedajte se na izdelek.

10.Ne uporabljsjte izdelka v vlaznem okolju, kot je npr. kopalnica.

11.Pred uporabo izdelka s tal odstranite krhke predmete (kozarce, svetilke itd.) ter predmete, ki
se lahko ovijejo okoli stranske krtace in sesalne odprtine (npr. kabli, papirji, zavese itd.).
12.1zdelka ne postavljajte na mesto, s katerega bi lshko enostavno padel (npr. na mizo ali stol).
13.Pred uporabo preverite, da je napajalni adapter pravilno vstavljen v vtiénico, sicer bi lahko
prislo do poskodbe baterije.

14.0Opozorite ostale ¢lane gospodinjstva, da izdelek obratuje, da se ne bi po nesreénem
nakljucju obenj spotaknili.

15.Ce je zbiralnik za prah poln, ga pred naslednjo uporabo izdelka izpraznite.

16.Delovna temperatura baterije je od 0 °C do 40 °C.

17.1zdelka ne uporabljajte v okolju z visokimi temperaturami.

18.Pred odstranjevanjem izdelka iz njega vzemite baterijo.

19.Pred odstranitvijo baterije se prepricajte, da je izdelek odklopljen od vira napajanja.
20.Porabljene baterije ustrezno reciklirajte.

Svarilo

1.Uporabljajte le originalne polnilne baterije in polnilno postsjo, ki jih dobavlja proizvajalec.
Ne uporabljajte baterij, ki jih ni mogoce polniti. Specifikacije baterije boste nasli v razdelku
»Specifikacije izdelka.

2.1zdelka ne uporabljajte v okolju, kjer se nahaja vir odprtega ognja ali krhki predmeti.
3.I1zdelka ne uporabljajte v okolju z ekstremno visokimi (nad 40 °C] ali ekstremno nizkimi (pod
0 °C) temperaturami.

4.Lase, oblacila, prste in vse ostale dele telesa drzite izven dosega odprtin in gibljivih delov
robotskega sesalnika.

5.1zdelka ne uporabljajte na mokrih tleh ali na tleh, kjer je razlita velika koli¢ina vode.
6.1zdelka ne uporabljajte za sesanje predmetov, ki bi ga lshko blokirali, kot so kamencki in
odpadni papir.

7.1zdelka ne uporabljajte za sesanje vnetljivih materialov, kot je bencin ali barve tiskalnikov

in kopirnih strojev. lzdelka ne uporabljajte za ¢isCenje prostorov, kjer se nahajajo vnetljivi
materiali.

8.1zdelka ne uporabljajte za sesanje tlecih predmetov, kot so cigarete, vZigalice, pepel itd., ki
bi lahko povzrodili nastanek pozara.

9.V sesalno odprtino ne vstavljajte nobenih predmetov. Izdelka ne uporabljajte, Ee je sesalna
odprtina blokirana. Iz sesalne odprtine odstranite prah, vato in lase, da zagotovite tekoce
kroZenje zraka skozi sesalno odprtino.

10.Z napajalnim kablom rokujte previdno, da ga ne poskodujete. Napajalnega kabla ne
uporabljajte za vlecenje izdelka ali polnilne postaje, izdelka na nosite z drzanjem za napajalni
kabel, napajalnega kabla ne pripirajte v vrata in ga ne speljujte prek ostrih robov in vogalov.
Preprecite, da biizdelek zapeljal prek napajalnega adapterja. Drzite napajalni adapter izven
dosega virov toplote.

11.Ne uporabljajte polnilne postaje, e je poskodovana.

12.1zdelka ne odlagajte v ogenj, tudi Ee je resno poskodovan, saj lahko baterija izdelka eksplo-
dira.

Laserski senzor dosega je skladen s standardom IEC 60825-:2014 razreda 1 za laserske izdelke in ne ustvarja nevarnega laserskega sevanja.




Kazalo vsebine

Struktura izdelka / Celoten komplet

Struktura izdelka / Glavne komponente

Struktura izdelka / Rezervoar za vodo / Zbiralnik prahu in mikrofibra
Delovanje izdelka / Priprava

Delovanje izdelka / Polnjenje robota

Delovanje izdelka / Namestitev in omrezna povezava

Delovanje izdelka / Navodila za uporabo

Delovanje izdelka / Ci¢enje z mikrofibro

Tehniéno vzdrzevanje / Redno tehni¢no vzdrzevanje

Tehnicno vzdrzevanje / Rezervoar zavodo 2 v 1

Tehni¢no vzdrzevanje / Turbo krtaca in stranska krtaca

Tehni¢no vzdrzevanje / Polnilni kontakt, senzor visine tal, pogonsko kolo in vrtljivo kolo
Iskanje in odpravljanje tezav

Parametri




Struktura izdelka / Celoten komplet

2x Mikrofibra

2x HEPA-filter

]
1x Samorazkladalna
postaja

Ix Krtaca za Ciscenje

1x uporabniski
priroénik

F)

2x Vrecka za prah

1x Polnilni kabel

1x Vodotesno
tesnilo

1x Plo3¢a za pritrdi-
tev mikrofibre

A

2x Stranski krtaci

1x Torbica Tesla



Struktura izdelka / Glavne komponente

Izgled od zgoraj
Glava laserja
Zgorniji pokrov
“a..,
-
Gumb ,Dustbox” % =
(Zbiralnik prahu).
Izgled od spoda;j

Gumb ,Recharge” [Polnjenje)

Gumb «Start/Pause» (Zacetek/Ustavitev)

Visinski senzor

Stranska krtaca

Pogonsko kolo

Zbiralnik prahu

——  Odbojnik

Gumb «Reset» (Ponastavitev)

Vrtljivo kolo

Turbo krtaca




Struktura izdelka / Rezervoar za vodo / Zbiralnik prahu in mikrofibra

Filter za predhodno ciséenje

Gobasti filter
HEPA-filter

Sprejemnik
vode
Rezervoar
za vodo

Pregrada zbiralnika prahu
Polnilni kontakt

Vrecka za prah

Pokrov proti prahu

Gumb ,Mopping Pad” (Plo3¢a

za pritrditev mikrofibre). Signalni indikator

Plo3¢a za pritrditev mikrofibre

Kontakti za polnjenje
Sprejemni del zbiralnika prahu

Mikrofibra




Delovanje izdelka / Priprava

Opombe

Preden zazenete sesalnik, s tal odstranite kable in majhne predmete ter lahko padajoce, lomljive, vredne in potencialno nevarne predmete. Izogibajte se zapletanju, ukles-
enju, prevracanju ali nagibanju glavne enote na eno stran, saj lahko pride do telesnih poskodb ali materialne skode.
2. Izogibajte se uporabi tega izdelka na obmodjih, nasi¢enih z vodo, sicer se lahko poskoduje ventilator, kar vpliva na delovanje sesalnika.

3. Izdelek je prepovedano uporabljati na visokih mestih brez za3citne pregrade.




Delovanje izdelka / Priprava

1.Pred uporabo robota odstranite za3citni jezicki na obeh straneh. 3.Postavite samorazkladalno postajo na trdo, ravno povrsino blizu stene. Prikl-
jucite napajalnik. Prepovedano je postavljanje kakrsnih koli predmetov v razdalji
0,5m (1,5 ft) levo in desno od samorazkladalne postaje in v razdalji 1,5 m (5 fi)
pred samorazkladalno postajo. Prepricajte se, da je vrecka za prah namescena in
pokrov proti prahu zaprt.

2. Namestite stransko krtaco




Delovanje izdelka / Polnjenje robota

1. Polnjenje: Prikljucite robota na samorazkladalno postajo za polnjenje (lucka indikatorja polnjenja bo med polnjenjem utripala in bo svetila neprekinjeno, ko bo polnjenje
koncano. Cas polnjenja je priblizno 6 ur). Med postopkom ¢iséenja lahko robot ugotovi, da je mo& premajhna in samodejno aktivira nacin polnjenja, zaradi Cesar se pre-
makne na samorazkladalno postajo. Robota lahko upravljate tudi ro¢no prek aplikacije in z njo vklopite nacin polnjenja.

Varnostni ukrepi med polnjenjem:

Samorazkladalne postaje ne uporabljajte v okoljih z visoko refleksijo, kot so okolja z neposredno soncno svetlobo ali sobe s tesno namescenimi ogledali.

Za zagotovitev normalnega delovnega ¢asa robota ga pred uporabo popolnoma napolnite. Cas polnjenja je priblizno 6 ur.
Pred uporabo se prepricajte, da je vrecka za prah na svojem mestu.




Delovanje izdelka / Namestitev in omrezna povezava

1.Prenos aplikacije: Prenesite aplikacijo TeslaSmart, se registrirajte in prijavite v svoj racun.

2.Priprava

-Tapnite ,+" v zgornjem desnem kotu za dodajanje naprave. Nato v zavihku SmallHomeAppliance izberite Vacuumrobot (Wi-Fi) (Robotski sesalnik (Wi-Fi)).
-Preverite, ali je izbran Wi-Fi 2,4 GHz in vnesite pravilno geslo za Wi-Fi.

-Pritisnite in drzite oba gumba 3 sekunde, robot bo poslal poziv ,Wi-Fi Reset” (ponastavitev omrezja Wi-Fi) in indikator Wi-Fi bo zacel utripati.

09287 e

Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
and enter password.
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3. Omrezna povezava

-Oznacite sporodilo ,Potrdite, da lucka pocasi utripa”, nato tapnite gumb ,Napre;j”.

-V pojavnem oknu izberite ,AP Mode” (dostopna tocka).

-Na seznamu omrezij Wi-Fi poiséite odprto brezzicno dostopno to¢ko SmartLife-XXXX in se povezite z njo.

-Po uspesni povezavi z dostopno toc¢ko Wi-Fi se vrnite v aplikacijo Tesla Smart, tapnite spodnji gumb, da potrdite pravilnost povezave, in nadaljujte z naslednjim korakom.
-Pocakajte, da pojavno okno za povezavo izgine, nato pa lahko zacnete upravljati robota.




Delovanje izdelka / Navodila za uporabo

Vklop/izklop

Ce 7elite vklopiti robots, pritisnite in drzite gumb (1) - lu¢ka indikatorjs napajanja
bo zasvetila in robot bo presel v stanje pripravljenosti. Za izklop robota - ko bo
robot miroval, pritisnite in drzite gumb (1), nakar bo &iscenje konéano.

I Opomba: Robota med polnjenjem ni mogoce izklopiti.

Zacetek Ciscenja

Za zacetek Ciscenja pritisnite gumb () : robot bo dinamiéno nacrtoval pot ¢is-
Cenja glede na zemljevid, ustvarjen s skeniranjem, in zaporedoma oCistil razlicna
obmogja. V vsaki coni bo robot najprej ocistil robove, nato pa s cikcakastim ¢is-
Cenjem obdelal ostalo cono.

Cona 1: ociscena Cona 2: ocis¢ena

Cona 4: v vrsti za CisCenje Cona 3: v vrsti za Ciscenje

Opombe:

CisCenjem zacnite, ko je baterija popolnoma napolnjena.

«Pred ¢is¢enjem razporedite vse kable (vklju¢no z napajalnim kablom polnilne pos-
taje) po tleh, sicer lahko robot povlece kable in povzroci izklop drugih gospodinjskih
aparatov ali poskoduje predmete ali kable.

«Ce je velikost obmogjs ¢iscenja manjsa od 4 kvadratnih metrov, bo robot privzeto
ocistil tak$no obmodje dvakrat.

«Nadaljevanje ¢is¢enja: Ce raven baterije med ¢is¢enjem pade pod doloceno mejno
vrednost, se bo robot vrnil na polnilno postajo za ponovno polnjenje in po konca-
nem polnjenju bo samodejno nadaljeval postopek ¢iscenja od mesta, kjer je bilo
CisCenje prekinjeno (to funkcijo je mogoce aktivirati ali deaktivirati v aplikaciji).

Pavza

Med delovanjem lahko pritisnete gumb (1), da zacasno ustavite postopek &isenja,
Ce je treba rezervoarju za vodo dodati vodo ali ocistiti mikrofibro. Pritisnite gumb (D)
, da nadaljujete s €iscenjem, ali gumb €, da robot konéa &iscenje in se vrne na
polnilno postajo.

I Opomba: Ce robots, ki je v stanju pavze, vrnete na polnilno postajo, bo &iscenje
kon&ano.

Nacin mirovanja

Ce robot 10 minut ne prejme nobenih navodil, bo ssmodejno preklopil v nain
mirovanja in indikator napajanja se bo izklopil. Za izhod iz nagina mirovanja pritisnite
kateri koli gumb.

Opombe:
+Med polnjenjem robot ne more se preklopiti v nacin mirovanja.
«Ce &as mirovanja preseze 12 ur, se bo robot ssmodejno izklopil.




Polnjenje

Samodejni nacin: Po koncanem ciscenju se bo robot samodejno vrnil na polnilno
postajo za polnjenje.

Rocni nacin: Pritisnite gumb () za zacetek polnjenja, ko je robot v nacinu pavze.
Med polnjenjem lucka indikatorja napajanja ob&asno utripa.

Opomba: Ce robot ne najde polnilne postaje, se samodejno vrne na zacetno
tocko. Ro¢no vrnite robota na polnilno postajo.

Stanje napake
Ce robot med delovanjem odpove, bo indikator napajanja hitro utripal rdece in
sprozil se bo glasovni poziv.

I Opombe:

«Ce 10 minut ne izvedete nobene operacije, bo robot samodejno preklopil v nacin
mirovanja.

+V primeru okvare postavite robota nazaj na polnilno postajo, postopek ¢is¢enja
bo koncan.

Ponastavitev omrezja Wi-Fi

Ce se vas mobilni telefon ne more povezati z robotom zaradi spremembe nasta-
vitev usmerjevalnika, izgubljenega gesla ali drugih razlogov, v skladu z navodili
za omrezno povezavo vstopite v konfiguracijski nacin Wi-Fi na svojem mobilnem
telefonu.

I Opomba:Ce robot &aka na povezavo vec kot 2 minuti, se funkcija Wi-Fi samo-
dejno izklopi. Za ponovno povezavo robota z mobilnim telefonom ponastavite
nastavitve omrezja Wi-Fi.

Ciscenje tockovnega obmodja

Na zemljevidu ¢is€enja v aplikaciji lahko dolodite ciljno tocko in robot bo sa-
modejno nacrtoval pot do te tocke. Pri uporabi te funkcije, ko je robot v stanju
pripravljenosti ali v stanju pavze, bo ocistil obmocje v obliki kvadrata 1,6 x 1,6
metra s sredis¢em na tej tocki. Po koncanem &iscenju se sesalnik ssmodejno vrne
na zacetno tocko in preneha delovati.

Opomba: V primeru zagona delnega ¢iscenja, ko je robot v stanju
pavze, bo trenutna naloga ¢iscenja ustavljena.

1,6 m

1,6 m

aNaNaala
©
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Namestitev cone omejenega dostopa / nevidne stene

Aplikacija omogoca nastavitev cone omejenega dostopa ali nevidne stene. Po
koncani nastavitvi robot med ¢iscenjem ne bo vstopil v omejeno cono ali preckal
nevidne stene.

Opombe:

«Pred uporabo te funkcije morate v nastavitvah aplikacije odpreti nain shranjevanja
zemljevida ciscenja.

vvvvvvv

biti za blokiranje nevarnih obmocij.
+Ce se sesalnik premakne na drugo lokacijo ali je hisa podvrzena vecjim spremem-
bam, lahko zemljevid Cis¢enja postane zastarel in nastavitve nevidne stene ali ome-

jenega obmodja se lahko izgubijo.

obszar ogranic-
zonego dostepu
do wycierania
mikrofibra

Virtudlni zed’

obszar ograniczohego
dostepu do sprzatania

Ci¢enje izbranih con

V aplikaciji lahko izberete cone za Cisenje. Robot bo odistil eno ali vec sob
glede na cone, izbrane na zemljevidu ¢is¢enja v aplikaciji; tudi v tem nacinu
lahko nastavite ¢as ¢iscenja za vsako sobo.

Opombe:

Pred uporabo te funkcije morate v nastavitvah aplikacije odpreti nacin shran-
jevanja zemljevida ¢is¢enja, da robot ustvari zemljevid ¢iscenja.

Po zacetku ¢iscenja se lahko robot premakne na mesto izven izbrane cone.

PrepriCajte se, da na tleh okoli izbrane cone ni ovir, ki bi lahko povzrocile

teZave pri delovanju naprave.

B

<A

Druge funkcije aplikacije

Posodobitev zemljevidov za Ciscenje v
realnem ¢asu

Velik izbor jezikov v aplikaciji

Prikaz informacij o nastavitvah nevidne
stene in coni omejenega dostopa v
protokolu ¢iscenja

Upravljanje zemljevida &is¢enja: prikaz
nevidne stene in cone z omejenim
dostopom

Rocno upravljanje

Posodobitev vdelane programske
opreme

Nastavitev glasnosti zvocnih signalov

Pozicioniranje robota

Uporabniski nacin aplikacije: moznost
reSevanja Cis¢enja celotnega prostora
ali lo¢ene cone

Razdelitev na cone, zdruzevanje con,
obnovitev cone, dodajanje interaktiv-
nega namiga o nalaganju zemljevida

CisCenja in namiga o uspesni ali neu-

spesni sinhronizaciji

Metoda cis¢enja na podlagi cone:

(1) Zaporedje ciscenja

(2) Cas ¢iscenja/brisanja z mikrofibro
(3) Hitrost ventilatorja

(4) Kapaciteta rezervoarja za vodo

Izbira tihega, standardnega ali mocne-
ga nacina v aplikaciji. Privzeto je izbran
standardni nacin




Nacrtovano ciscenje Nacin ,,Ne moti”

Aplikacija omogoca nastavitev nacrtovanega ¢asa Cis¢enja. Robot bo samodejno V nacinu ,Ne moti robot” ne bo samodejno nadaljeval s ¢is¢enjem in predvajal
zacel s ¢is€enjem ob doloZenem Casu in se po konanem ¢iscenju vrnil na priklopno  glasovnih pozivov. Ta nacin lahko izklopite v aplikaciji.
postajo.

Opomba: Ko zemljevid ¢is¢enja ni urejen, ga ni mogoce shraniti in upravljanje
Ciscenje lo¢ene cone zemljevida ni na voljo. Priporodljivo je, da shranite zemljevid Cis¢enja in uporabite
Aplikacija omogoca nastavitev ¢iscenja loéene cone glede na generirano karto funkcijo upravljanja zemljevida, ko je ustvarjanje zemljevida konZano.

Cis¢enja. Robot bo zacel ¢isenje na podlagi cone, ki jo je izbral uporabnik. V tem
nacinu lahko nastavite tudi ¢as Ciscenja.

Opomba: Po zacetku ¢iscenja se lahko robot premakne na mesto izven izbrane
cone. Prepricajte se, da na tleh okoli izbrane cone ni ovir, ki bi lahko povzrocile teza-
ve pri delovanju naprave.

Nadaljevanje ¢iscenja

Ce je omogocena funkcija nadaljevanja ¢is¢enja, se bo samodejno aktivirala, ce
raven baterije pade pod doloceno mejno vrednost, ko ¢iscenje Se ni konano. No-
benih drugih nastavitev ni treba izvesti. Ko v aplikaciji omogodite nacin ,Ne moti”,
robot ne bo nadaljeval s &iscenjem.

Ko je robot v funkciji nadaljevanja ¢is¢enja, e uporabite aplikacijo ali pritisnete kateri
koli gumb za izvedbo drugega nacina, nacin nadaljevanja ¢iscenja ne bo izveden.

Ce robot ne more dosedi cone &iscenjs zaradi zaprtih vrat ali visokega praga, bo
funkcija nadaljevanja ¢is¢enja onemogocena.

INasvet: Funkcije in elementi aplikacije se lahko zaradi njenega nenehnega razvoja in posodabljanja nekoliko spremenijo. Ustrezajo trenutni razlicici aplikacije.




Delovanje izdelka / Cis¢enje z mikrofibro

Varnostni ukrepi pri polnjenju:
Ne uporabljajte funkcije €is¢enja z mikrofibro na preprogi.
Po koncanem &is¢enju z mikrofibro izpraznite rezervoar za vodo in oistite mikrofibro.

Pred uporabo mora biti zunanja povrsina rezervoarja suha.

A. Dodajte vodo B.Namestite/odstranite ploi€o za pritrditev mikrofibre

Opomba:Detergent ali razkuzilo (koncentracija <5 %) lahko dodate v rezervoar za vodo

kot Cistilo; ne dodajajte nepriporocenih Eistil.

C.Namestite rezervoar za vodo




Tehnicno vzdrzevanje / Redno tehni¢no vzdrzevanje

Redno tehnicno vzdrzevanje

Da bi dosegli najboljso ucinkovitost ¢iscenja, redno Cistite in vzdrzujte robota v skladu s spodnjo tabelo. Periodi¢nost
CisCenja in vzdrZevanja je odvisna od intenzivnosti uporabe robota.

Enota Pogostost ciscenja Pogostost zamenjave
Filter Tedensko Vsaka 2 meseca
Turbo krtaca Tedensko Vsakih 6-12 mesecev
Stranska krtaca Mesecno Vsakih 3-6 mesecev ali v primeru o&itnih poskodb
Pokrov turbo krtate MeseZno 'Vs'avkih '3—é'> 'mesecev ali v primeru ocitne Po§kodl?e
jezicka iz silikonske gume na pokrovu vrtljive krtace.
Senzorji Meseéno Pri o€itnih poskodbah
Kontakti za polnjenje Meseéno /
Vrtljivo kolo Mesecno /
Vretka za prah / Zamenjajte, ko samorazkladalna postaja pokaze, da je

polna prahu ali po 10 uporabah.




Tehni¢no vzdrzevanje / Rezervoar za vodo 2 v 1

A Pritisnite gumb rezervoarja za vodo, da ga odstranite. B. Izpraznite rezervoar za vodo. C. Odprite zbiralnik prahu in
izpraznite smeti.

D. Odstranite filter HEPA in filter za predhodno iséen-
je. Rahlo potrkajte po filtru HEPA, da otresete prah. Ne
umivajte filtra HEPA z vodo.

E. Izpraznite rezervoar
’ F. Posusite zbiralnik prahu in

dele filtra, hranite jih suhe, da
podaljsate njihovo Zivljenjsko
dobo.

za vodo in sperite mikro-

fibro

Opombe:

Pred namestitvijo filtrov se prepricajte,

da sta filter za predhodno ¢iscenje in filter
HEPA suha.

Filtra za predhodno ¢is€enje in HEPA filtra

ne izpostavljajte soncni svetlobi.




Tehniéno vzdrzevanje / Turbo krtaca in stranska krtaca

A. Odprite pokrov turbo krtace B. Odstranite turbo krtaco

C. Uporabite posebno orodje za odstranjevanje D. Ocistite stransko krtac¢o
zapletenih las




Tehniéno vzdrzevanje / Polnilni kontakt, senzor visine tal, pogon-
sko kolo in vrtljivo kolo

Opomba: Za Cis€enje kontaktov za polnjenje, senzorja visine tal in odbijaca, ki Ocistite pogonska kolesa in vrtljivo kolo
vsebujejo obcutljive elektronske komponente, je treba uporabiti suho krpo; da
preprecite poskodbe zaradi vode, ne uporabljajte vlazne krpe.

Ocistite kontakte za polnjenje

Odistite senzor visine tal




Zamenjajte vrecko za prah

OpombalVrecka za prah se zamenja, ko je polna.




Odpravljanje tezav

Ce robotski sesalnik med ¢is¢enjem zazna motnjo, zaéne kontrolna lucka napajanja hitro rdece utripati in zaslisali boste glasovno opozorilo. V tem primeru sledite

napotkom iz spodaj navedene tabele in teZavo odpravite.

Napaka

Resitev

Napaka 1: Laserska glava je blokirana ali zataknjena, preverite jo.

Laserski daljinski senzor je blokiran ali zataknjen zaradi ujetega tujega predmeta.
Odstranite oviro ali tuj predmet. Ce ovire ali tujega predmeta ni mogoce odstraniti,
prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo poZenite.

Napaka 2: Senzor proti trku se je zaskoCil, preverite ga.

Odbijac se je zaskodil. Potrkajte po odbijacu in odstranite tuj predmet. Ce v odbijacu
ni tujega predmeta, prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo pozenite.

Napaka 3: Desno kolesce je nad nivojem tal, prenesite glavno enoto na drugo mesto
in jo ponovno poZenite.

Kolesce je nad nivojem tal. Prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo pozenite.

Napaka 4: Senzor proti padcu je blokiran, preverite ga in ga odistite.

Glavna enota je nad nivojem tal. Prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo pozeni-
te. Ta napaka lahko opozarja tudi na umazan senzor proti padcu. Obridite senzor proti
padcu.

Napaka 5: V stransko krtaco se je zapletla necistoca, odstranite jo.

V stranskih krtacah so se morda ujeli tuji predmeti. Razstavite in oCistite stranski krtaci.

Napaka 6: V desno/levo kolesce se je zapletla necistoca, odstranite jo.

Okoli kolesca se je lahko zapletel tuj predmet. Ocistite kolesce in ponovno pozenite
glavno enoto.

Napaka 7: Robotski sesalnik se je zaskodil, prenesite ga na drugo mesto.

Glavna enota se je morda zaskocila. Odstranite ovire iz okolice glavne enote.

Napaka 8: Sibka baterija, napolnite robotski sesalnik.

Sibka baterija. Pred uporabo sesalnik napolnite.

Napaka 9: Tezava s polnjenjem, preverite polnjenje.

Temperatura baterije je previsoka ali prenizka. Pocakajte, da se temperatura baterije
vrne v normalno stanje, in ponovno poZenite robotski sesalnik.

Napaka 10: Senzor za zaznavanje sten je blokiran, preverite ga.

Senzor za zaznavanje sten je prekrit s prahom. Obrisite senzor za zaznavanje sten.

Napaka 11: Neravna tla, prenesite glavno enoto na drugo mesto in jo ponovno poze-
nite.

Glavna enota je bila pri zagonu nagnjena. Polozite glavno enoto na ravna tla in jo
ponovno pozenite.

Napaka 12: Zgornji pokrov laserja je blokiran ali zataknjen, preverite ga.

Laserski senzor tlaka je stisnjen ali blokiran. Prenesite robotski sesalnik na drugo mes-
to in ga ponovno pozenite.




Odpravljanje tezav

Napaka

Resitev

Robotskega sesalnika ni mogoce vklopiti.

Sibka baterija. Napolnite robotski sesalnik in ga nato pozenite.
Temperatura baterije je previsoka ali prenizka. Robotski sesalnik uporabljajte v okolju
s temperaturo od 0 °C do 40 °C.

Aparata ni mogoce napolniti.

Polnilna postaja ni priklju¢ena na napajanje. Prepricajte se, da sta oba konca napaja-
Inega kabla polnilne postaje pravilno prikljucena.

Slab stik med polnilno postajo in glavno enoto. OCistite kovinske dele polnilne posta-
je in polnilni kontakt glavne enote.

Preverite, ali sveti kontrolna lu¢ka polnilne postaje.

Pocasno polnjenje

Pri uporabi v okolju z visoko ali nizko temperaturo glavna enota samodejno zmanjsa
hitrost polnjenja, da bi se podaljsala Zivljenjska doba baterije.
Obmodje polnilnega kontakta je lahko umazano. O¢istite to obmodje s suho krpo.

Robotski sesalnik se ni vrnil na polnilno postajo.

Okoli polnilne postaje je prevec ovir. Postavite polnilno postajo v manj zaseden
prostor. Glavna enota je predale¢ od polnilne postaje. Prenesite glavno enoto blize k
polnilni postaji.

Neobicajno obnasanje

Robotski sesalnik izklopite in nato vklopite.

Robotski sesalnik med ¢iscenjem oddaja neobicajen hrup.

V valjasti krtaci, stranskih krtacah ali glavnem kolescu so se morda ujeli tuji predmeti.
Izklopite robotski sesalnik in jih ocistite.

Vsesmerno kolesce je obdano s prahom ali pa je vanj zapletena necistoca. S pomocjo
izvijaca kolesce odstranite in izperite.

Cistilna zmogljivost robotskega sesalnika je zmanjsana / sesalnik za seboj pusca
necistoco.

Zbiralnik za prah je poln. Izpraznite in ocistite zbiralnik za prah.
Blokiran filter. Ocistite filter.
Okoli valjaste krtace so se zapletli tuji predmeti. Ocistite valjasto krtaco.

Robotskega sesalnika ni mogoce povezati z omrezjem Wi-Fi.

Funkcija omreZzja Wi-Fi robotskega sesalnika ni vklopljena. Ponastavite povezavo z
omrezjem Wi-Fi in poskusite znova.

Slaba kakovost signala omrezja Wi-Fi. Postavite enoto v obmogje z dobrim signalom
omrezja Wi-Fi.

Nestandardna povezava z omrezjem Wi-Fi. Ponastavite nastavitve omrezja Wi-Fi,
prenesite najnovejSo razli¢ico mobilne aplikacije in se poskusite povezati znova.
Nenadna prekinitev povezave z omrezjem Wi-Fi. Nepravilna nastavitev usmerjevalni-
ka. Obrnite se na pomo¢& uporabnikom.

Ni mogoce izvesti nacrtovanega ¢iscenja.

Sibka baterija. Na&rtovano iscenje se bo zacelo le, e je baterija napolnjena
vsajna 20 %.




Ali robotski sesalnik porablja energijo, ce je vedno na polnilni postaji¢

Ce je sesalnik vedno na polnilni postaji, se porablja le zelo majhna koli¢ina energije.
Tako pomaga ohranjati kar najboljso zmogljivost baterije.

Ali je pred prvimi tremi uporabami treba robotski sesalnik polniti 16 uré

Litijeva baterija nima spominskega ucinka. Ko je napolnjena, jo lahko takoj uporabite.
Ni treba Cakati 16 ur.

Modul za mokro &is¢enje ne oddaja vode ali le majhno koli¢ino vode.

Preverite, ali je v rezervoarju za vodo voda. Prek aplikacije nastavite odmerjanje vode
na maksimum.
Namestite krpo za mokro Cis€enje in drzalo v skladu z napotki.

Sibka baterija med ¢iscenjem. Robotski sesalnik po vrnitvi na polnilno postajo z na-
menom polnjenja ne nadaljuje s Ciséenjem.

Preverite, ali je robotski sesalnik morda v nacinu ne moti. Ce je robotski sesalnik v
nacin ne moti, ne bo nadaljeval s ¢is¢enjem.

Ce je bil robotski sesalnik rocno postavljen na polnilno postajo, ne bo nadaljeval s
ciscenjem.

Robotski sesalnik se ne more vrniti na polnilno postajo po koncanem &is€enju na
mestu (PIN N GO) ali po prestavitvi polnilne postaje.

Robotski sesalnik po koncanem cis¢enju na mestu ali po prestavitvi polnilne postaje
ponovno ustvari zemljevid gospodinjstva.

Ce je robotski sesalnik predale¢ od polnilne postaje, je mogoce, da se k njej ne bo
mogel vrniti ssmodejno. V tem primeru ga k polnilni postaji postavite ro¢no.

Robotski sesalnik je med &is¢enjem izpustil nekatera mesta.

Senzor za zaznavanje sten ali senzor proti padcu sta morda umazana. Obrisite sen-
zorja z mehko suho krpo.




Parametri

Parameter Vrednost
Klasifikacija
Premer 320 mm
Visina 92.5mm
Neto masa 2,9kg
Velikost samorazkladalne postaje 320 x 240 x 165 mm
S kladal taj
amorazkladalna postaja Tesa 27kg
Napetost 14,4V
Baterija
Baterija 3 200 mAh Polnilna litijeva baterija
Kapaciteta zbiralnika prahu 250 ml
Kapaciteta rezervoarja za vodo 240 ml
Kapaciteta vrecke za prah 21
Vrsta polnjenja Avtomatsko in ro¢no polnjenje
Cas polnjenja Cca 300 min
Cas Ciscenja Cca 120 min
Zmogljivost 42 W
Mo¢ ventilatorja samorzakladalne postaje 680 W

Zaradi nenehnega izboljSevanja izdelka njegove tehni¢ne lastnosti ustrezajo dejanskemu izdelku. Nase podjetje si pridrzuje pravico do

posodobitve izdelka.




INFORMACIJE O ODSTRANJEVANJU IN RECIKLIRANJU

Vse izdelke s to oznako je treba odstraniti v skladu s predpisi o odstranjevanju elekiri¢ne in elektronske opreme
(Smernica 2012/19/EU). Odstranjevanje teh naprav skupaj s komunalnimi odpadki ni dovoljeno. Vse elekiricne
in elektronske aparate odstranjujte v skladu s krajevnimi in evropskimi predpisi. Odlagajte jih na dolocena zbirna
mesta z ustreznim dovoljenjem in certificiranjem v skladu s krajevnimi in zakonskimi predpisi. Pravilen nacin
odstranjevanja in recikliranja pomagata zmanjsati vplive na okolje in zdravje ljudi. Dodatne informacije

o odstranjevanju lahko dobite pri prodajalcu, pooblas¢enem servisnem centru ali lokalnem organu.

IZJAVA EU O SKLADNOSTI

Tesla Global Limited potrjuje, da je tip radijske opreme TSL-VC-AI300 skladen z Direktivo 2014 /53 /EU. Celotno besedilo
izjave EU o skladnosti je na voljo na naslednjem spletnem naslovu: tsl.sh/doc

Povezljivost: WIFI 802.15.4
Frekvencni pas: 2.400 - 2.480 GHz
Najvedja energija za radijsko frekvenco (EIRP): < 20 dBm

Producent
Tesla Global Limited
Far East Consortium Building,
121 Des Voeux Road Central
Hong Kong
www.teslasmart.com
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